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Dear users: CONTENTS
Chers utilisateurs :

Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to read carefully the manual and CONTE N U
illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code below to browse the official
website and view the latest version.

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following ways:

Customer service email

Merci d'avoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous recommandons de lire attentivement
le manuel et les illustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel correctement

Le manuel peut &tre mis  jour de temps & autre en fonction des mises & jour du produit et des retours des utilisateurs. Veuillez scanner le code QR
ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniere version

En cas de probléme lors de ['utilisation du produit, veuillez contacter le service client aprés-vente Narwal par les moyens suivants :

Email du service client

support.na@global.narwal.com(North America)

support kr@global.narwal.com(South Korea)

support.eu@global.narwal.com(Germany)

support.it@global.narwal.com(taly)

support fr@global.narwal.com(France)

support.es@global.narwal.com(Spain)

*For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors.
*Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux. Nous vous souhaitons une
agréable expérience !

We wish you a pleasant experience!
Nous vous souhaitons une bonne expérience |

Electronic version of the user manual
Elektronische Version des Benutzerhandbuchs
Versione elettronica del manuale d'uso

Version électronique du Manuel d utilsateur
Version electrénica del manual de usuario
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Regional Availability and Compatibility

Based on user experience consideration and relevant legal and compliant requirements, Narwal products normally sold by Narwal (and its authorized
retailers) are only available for use and after-sales service support in the country or region in which they were originally sold. If a product is shipped
o any other countries or regions, you might not be able to use the Narwal App to bind the product or perform relevant operations. We recommend
that you purchase the local version of the Narwal product from Narwal or its authorized retailers in order to obtain the best product use and service
experience.

For avoidance of doubt, Narwal products sold by Narwal (and its authorized retailers) in the PRC are only available for use and after-sales service
supportin the PRC (for this purpose, excluding Hong Kong, Macao and Taiwan)

1. Product at a Glance

11 Packaging Contents
Main Body Accessories

Robot x 1 Multifunctional Dock x 1
(Pre-installed with Dust Bin x 1and Track (Including cleaning dock x 1, clean water tank x 1, dirty water
Mopping Module x 1) tank x 1,dust bag x 1, and replaceable cleaning filter x 1)

Accessories
T
Power cord x 1 Anti-tangling side brush x1 Dust bin filter x1 Cleaning solution x 1
—

DustBagx 1 Scale Inhibitor x 1
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1.2 Robot Components

Front of the Robot (Top Cover Closed)

Radar sensor

Return button

Structured light edge sensor

Start/stop button

Front of the Robot (Top Cover Opened)

Microphone array

Binocular vision obstacle
avoidance sensor

Front collision sensors

Robot top cover

Robot Bottom

Cliff sensor

Robot nameplate

(Including serial number)

Cyclone airflow Zero-tangling roller brush

Track mopping module

Track mop extension

Dust bin filter

Anti-tangling side brush

e

Drive wheel

Caster wheel




Multifunctional Dock Components
Front of Charging Dock (Top Cover Closed)

Start/stop button

Status indicator

Replaceable cleaning filter

Cleaning dock

Clean water tank filter
Top cover of the charging dock

Dirty water tank

Back of the Multifunctional Dock

Power Interface
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1.4 Buttons and indicators
Robot buttons

Button Action

Function

Start/Stop (b Short press

Start/pause/resume a task

Longpressfor2s

Power on/off, end a task

Longpressfor10s

Power off the robot forcefully

Triple-click

Turn on/off child lock

Recall (0 Short press

The robot returns to the multifunctional dock

Long press for 5 s before releasing

Enter the pairing mode

Long pressfor15s

Multifunctional dock button

Reset system version and clear user data

Button Action Function
> Short press Start/pause/resume the current task
Double click Start/cancel mop washing

Press and hold for 2s

End current task

Press and hold for 5s

Robot Indicator Effects
Lighting Effects

Enter/exit the pairing mode

Meaning

White Idling status/standby mode

Blue Task status/Voice response status
Red Abnormalities

Orange Pairing/updating status

Multifunctional dock indicators

Indicator Meaning

Off Standby

Steady In task/standby mode
Breathing Task paused/pairing/updating
Flashing Error

2. Get Ready Before Use

(1) Prepare Robot Accessories

« Remove the power cord from the packaging.

« Remove the side brush and cleaning solution from the clean water tank.



(2) Install the Side Brush

Firmly press the side brush into the mounting slot until you
hear a“click” sound, indicating proper installation.
Reminder: Store the side brush in the clean water tank

TN
v )\
\_

Properly installed

$)) Click ‘~

Notinstalled

(4) Remove the Bumper Support
Remove the bumper support that secures the robot inside
the charging dock.

(6) Install the Dust Bag

«Take out the dirty water tank
- Open the dust cabinet cover
- Insert a new dust bag into the slot as shown. Ensure that
itis fully seated at the bottom of the slot

- Put the dust cabinet cover back securely in place

(If the dust bag is already installed, skip this step)

Note: Push the dust bag into the slot until you hear a “click"
sound, indicating proper installation

o

(8) Add Clean Water

« Open the clean water tank buckle and fill it with clean
water.

«Securely fasten the water tank cover before re-installing
it to the multifunctional dock.

Maxwater level

(3) Remove the Protective Foam Strip

- Lift the guide sticker on the robot's top cover to open it,
and remove the protective foam strip.

« Close the robot's top cover.

(5) Place the Multifunctional Dock

« Insert the power cord into the port at the rear of the
charging dock to connect it to power.

« Ensure aclearance of 0.45 m without a cliff in front of the
charging dock to allow access for the robot.
Reminder: - Do not place the charging dock near heat sources.
-Ensure the power cord and charging dock are properly

(7) Install the Scale Inhibitor Module

Place the scale inhibitor module into the clean water tank
as shown, aligning it with the bottom buckle. The scale
inhibitor module is installed properly if there is no
wobbling.

clean water tank

(9) Add Cleaning Solution

Make sure that the clean water tank is full, and then
measure the appropriate amount of cleaning solution
using the bottle cap and pour it into the tank. Securely
close the tank lid and gently shake to mix evenly.
Reminder: - Please use the cleaning solution officially recognized
by Narwal to prevent potential device malfunctions.

- Use the bottle cap to measure the appropriate amount of cleaning
solution. Please refer to the "Usage Instructions” section specified on
the bottle for specific guidance.

clean water tank

(10) Power on the Robot Initially

Ensure the side brush and camera face outward, and then
gently push the robot into the charging dock. The charging
indicator will be on for 3 s when the robot and charging
dock are properly aligned. Wait for 30 s, and the robot will
power on automatically.

3.How to Use

(11) Connect and Bind the Robot Via the App

Download the Narwal App and follow the instructions
for connecting and binding the robot.

Note:In the App device page, tap "Settings” > "Device” and
then press hold the "Restart Robot" for 10s to turn on/off the
power-saving mode.

_The power-saving mode is only available in North America.

Before using the robot, please make sure you have finished the installation and multifunctional dock setup in Chapter 2.

3.10rganize the home environment

A.Put away the clutter on the floor, e.g. scattered cables,
rags, slippers, clothes, and books slippers, clothes, and books.

C. Leave other doors closed and install the fence to prevent
the robot from entering elevated or low areas.

B.Open the doors of the rooms to be cleaned and arrange
the furniture to leave as much space as possible for cleaning.

D.DONQOT stand in front of the robot, on the threshold, orin
narrow aisles to avoid omission.



3.2Mapping 4. Parameters

Before cleaning a new home, the robot needs to explore the environment and create a map. Before first-time cleaning,
you can trigger mapping by short pressing the I> [ Start/Stop] button on the dock or tapping "Start Mapping" in the App. 41 Specifications
Note:

1. You can edit or manage all maps in Narwal APP after mapping finished, including creating sub-map for NO-GO Zones or multi floors.
2. Do not move the dock after mapping finished, otherwise you need to rebuild the map. If there is a change in the location Robot(YJCC040)

Multifunctional dock(YJCB040B)

of large pieces of furniture, it is recommended to rebuild the map.
Wireless Connection: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

3.3 Cleaning

Before a cleaning task, please make sure that the robot has a proper battery level, which can be viewed in the App.

Rated input (charging): 8-17.8V-— 0.2-3.5A

Rated input: 220-240V~, 50-60Hz
100-127V~, 50-60Hz

(The actual rated input is based on the product nameplate information.)

. Rated power: 65W
Select cleaning modes P

Rated output: 8-17.8V=— 0.2-3.5A

The product comes with four built-in cleaning modes: Vacuum, Mop, Vacuum and Mop, and Vacuum then Mop. You can Rated voltage (working): 14,4V
select and adjust parameters like cleaning cycles, suction, and mop humidity for each mode in the App. (lithium fon battery, 25900mAh)

Set Freo Mind Charging takes about 3 hours at a normal
The Freo Mind is an intelligent cleaning assistant. When Freo Mind is turned on, the robot will intelligently adjust cleaning ambient temperature

parameters, without needing manual settings

You can select whether to activate Freo Mind when starting a cleaning task in the App.
Start cleaning task

You can start a cleaning task in the app or through one of the following methods:

Rated power:
Charging: 65W
Water heating: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)

950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)
Dust Collection: 450W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Drying:100W
(Note: The rated drying power refers to the drying power of the mop
pads at full power.)

« Shortpressthe (h [Start/Stop] on the robot and the robot will activate the Vacuum Mode by default;
« Short press the dock (> [start and stop] to start cleaning, and the robot will default to the simultaneous cleaning mode
of scanning and dragging.

Note: You can adjust the cleaning mode and set more cleaning parameters in the App.
DO NOT touch both sides of the mop assembly with your hands when the robot is executing tasks. Battery (RObOt)

Pause/resume the current task -
Battery Pack Quantity Per Pack:
You can pause/resume a task in the app or through the following methods:

1pcs

« Short press the (}) [Start/Stop] button ; Battery Type:

Rechargeable Li-ion Battery

« Short press the dock [[> [Start-Stop].

i i : 14—
Dust collection Nominal Voltage
When vacuuming task started, solid waste in the robot dust box will be automatically vaccumed to the dust bag in the dock. Quantity of Battery Cells Per Battery Pack: 8pcs
You can manually initiate dust emptying in the app.

Rated Capacity, Rated Energy:

5900mAh, 84.96Wh

Clean Mop

If the robot is set for multiple mopping runs or the area for cleaning is large, the robot will automatically return to the dock
for mop washing

The number of mopping runs and return frequency can be modified in the App before cleaning starts, and they cannot be
modified during the current cleaning task.

You canalso manually initiate a mop cleaning task in the app or through the following methods:

+ Double-click the dock > [mop].

Note: Please DO NOT pull the robot out the dock during mop cleaning process so as to avoid component damage.

End current task

The robot will navigate itself back to the dock when cleaning ends. You can view the current cleaning report in the App.
You can also manually terminate the task in the app or through the following methods:

« Short pressthe () [Recall] button on the robot;

« Press and hold the () [Start/Stop] button on the robot for 2s;

« Press and hold for 2s on the dock I[> [start-stop)].

Start mop drying
After the final mopping cycle, the robot will return to the self-cleaning charging dock to wash and dry the mop, as well as dry

the dust cabinet.
You can modify the settings of drying in the app and manually initiate a drying task.
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Regionale Verfiigbarkeit und Kompatibilitat

Aufgrund von Uberlegungen zur Benutzerfreundlichkeit und einschlagigen gesetzlichen und konformen Anforderungen sind die
normalerweise von Narwal (und seinen autorisierten Handlern) verkauften Narwal-Produkte nur in dem Land oder der Region, in dem bzw.
der sie urspriinglich verkauft wurden, fir die Nutzung und den Kundendienst verfiigbar. Wenn ein Produkt in andere Lander oder Regionen
versandt wird, konnen Sie die Narwal-App méglicherweise nicht verwenden, um das Produkt zu koppeln oder entsprechende Vorgange
durchzufihren. Wir empfehlen Ihnen, die lokale Version des Narwal-Produkts bei Narwal oder einem autorisierten Handler zu erwerben, um
den bestmaéglichen Nutzen aus dem Produkt und den besten Service zu erhalten.

Zur Vermeidung von Zweifeln sei darauf hingewiesen, dass die von Narwal (und seinen autorisierten Handlern) in der VR China verkauften
Narwal-Produkte nur fir die Nutzung und den Kundendienst in der VR China (zu diesem Zweck ausgenommen Hongkong, Macao und
Taiwan) verfugbar sind

1. Produktubersicht

1.1 Verpackungsinhalt
Zubeh6ér des Hauptgerats

Roboter x 1
(Mit vorinstalliertem Staubbehélter x 1
und Bandmoppmodul x 1)

Selbstreinigendes Ladedock x 1
(einschlieBlich Basisstation zur Reinigung x1,
Frischwassertank x1, Schmutzwassertank x1)

Staubbeutel x 1und austauschbarer Reinigungsfilter x 1)

Zubehoér

Netzabel x 1 Staubbehélterfilter x 1 Reinigungslosung x 1

§

Seitliche Anti-Verhedderungs-Burste x 1

o]

Staubbeutel x 1 Ablagerungshemmer x 1
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1.2 Roboterkomponenten

Vorderseite des Roboters (obere Abdeckung geschlossen)

Start/Stopp-Taste
Radarsensor

Riickkehr-Taste Mikrofonarray

Hindernisvermeidung
per binokularem
Sichtfeld Sensoren

Frontkollisionssensoren

Kanten-Sensor mit
strukturiertem Licht

Vorderseite des Roboters (obere Abdeckung geéffnet)

Oberabdeckung
des Roboters

Staubbenhélterfilter

Roboterunterseite

Absturzsensor

Robotertypenschild

(inklusive Seriennummer) Seitliche Anti-Verhedderungs-Blrste

Zyklon-Luftstrom Verhedderungsfreie f .
Burstenrolle LL — S j Antriebsrad
Bandmoppmodul ‘ 'u/
—
Lenkrolle

Bandmopp-Verléangerung



1.3 Komponenten des selbstreinigenden Ladedocks

Vorderseite des Ladedocks (obere Abdeckung geschlossen)

Start/Stopp-Taste

Status-Kontrollleuchte

~—— Austauschbarer
Reinigungsfilter

Basisstation
zur Reinigung

——— Filterim Frischwassertank
Obere Abdeckung des Ladedocks

Schmutzwassertank

Stromschnittstelle
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1.4 Tasten und Anzeigen
Steuerung Uber Robotertasten

Taste Aktion

Funktion

Start/Stop Kurzes Dricken

Eine Aufgabe beginnen/pausieren/fortsetzen

2 Sek. gedrickt halten

An-/Ausschalten, Aufgabe beenden

10 Sek. gedriickt halten

Abschalten des Roboters erzwingen

Dreifaches Drlicken

Kindersicherung aktivieren/deaktivieren

Ruckkehr (1 Kurzes Driicken

Der Roboter kehrt zum selbstreinigenden Ladedock zurick

5 Sek. gedrlckt halten

Kopplungs-Modus aufrufen

15 Sek. gedruickt halten

Tasten des selbstreinigenden Ladedocks

Systemversion zurlicksetzen und Benutzerdaten I6schen

Taste Aktion Funktion
> Kurzes Driicken Eine Aufgabe beginnen/pausieren/fortsetzen
Doppeltippen Mopp-Reinigung starten/abbrechen

2 Sek. gedrlckt halten

Eine Aufgabe beenden

5 Sek. gedrickt halten

Roboteranzeigeeffekte

Kopplungs-Modus aufrufen/beenden

Belichtungseffekte Bedeutung

WeiB Ruhe-Status/Standby-Modus

Blau Status ,Aufgabe lauft"/Sprachantwortstatus
Rot Anomalien

Orange Kopplungs-/Aktualisierungsstatus

Anzeige des selbstreinigenden Ladedocks

Belichtungseffekte

Bedeutung

Aus

Ruhe-Status

Immer an

Status ,Aufgabe lauft"

Blinkt langsam

Status Aufgabe angehalten/Kopplung/Aktualisierung

Blinkt schnell

Anomalien

2. Vorbereitung fir den Gebrauch

(1) Vorbereiten des Roboterzubehérs

- Entfernen Sie das Netzkabel aus der Verpackung.
- Nehmen Sie die seitliche Brste und die Reinigungsldsung aus dem Frischwassertank heraus.



(2) Installieren der seitlichen Birste
Drlcken Sie die seitliche Burste fest in den
Befestigungsschlitz, bis Sie ein .Klicken" horen, das
die korrekte Installation anzeigt.

Erinnerung: Bewahren Sie die seitliche Burste im
Frischwassertank auf

(4) Entfernen der StoBstangenhalterung

Entfernen Sie die StoBstangenhalterung, mit der der
Roboter im Ladedock befestigt ist.

(6) Einsetzen des Staubbeutels

+Nehmen Sie den Schmutzwassertank heraus

- Offnen Sie die Staubkastenabdeckung

« Setzen Sie einen neuen Staubbeutel wie abgebildet in
den Schacht ein. Stellen Sie sicher, dass er vollstéandig
am Boden des Schachtes

« Bringen Sie die Staubkastenabdeckung wieder fest an

(Wenn der Staubbeutel bereits installiertist, tberspringen
Sie diesen Schritt.)

Hinweis: Schieben Sie den Staubbeutel in die Aussparung, bis

Sie ein .Klicken" héren, das anzeigt, dass eyyichtig eingesetzt ist.

A

(8) Einfiillen von Frischwasser

- Offnen Sie den Verschluss des Frischwassertanks
und fllen Sie ihn mit sauberem Wasser.

«SchlieBen Sie den Wassertankdeckel gut, bevor
Sie ihn wieder auf das selbstreinigende Ladedock
setzen.

Maximaler Wasserstand

(3) Entfernen des Schaumstoffschutzstreifens

« Heben Sie den Anweisungsaufkleber auf der oberen
Abdeckung des Roboters an, umihn zu 6ffnen, und
entfernen Sie den Schaumstoffschutzstreifen

« SchlieBen Sie die Abdeckung des Roboters.

(5) Positionieren des selbstreinigenden Ladedocks
« Stecken Sie das Netzkabel in den Anschluss an der Rlickseite des
Ladedocks und verbinden Sie es mit der Stromversorgung.
« Stellen Sie sicher, dass vor dem Ladedock ein Freiraumvon 0,45 m

ohne jegliche Klippe vorhandenist, damit der Roboter Zugang hat.

Erinnerung: - Stellen Sie das Ladedock nichtinder Nahe von
Weérmequellen auf.

+Vergewissern Sie sich, dass das Netzkabel und das Ladedock
ordnungsgemaB installiert sind, bevor Sie das Gerétan die
Stromversorgung anschlieBen.

l

(7) Installieren des Ablagerungsl
Setzen Sie das Ablagerungshemmer-Modul wie abgebildet
inden Frischwassertank ein und richten Sie es an der
unteren Halterung aus. Das Ablagerungshemmer-Modul
ist richtig montiert, wenn es nicht wackelt.

Frischwassertank
(9) Einfiillen der Reinigungslésung

Vergewissern Sie sich, dass der Frischwassertank vollist,
messen Sie dann die entsprechende Menge Reinigungslésung
mit Hilfe des Flaschenverschlusses ab und fiillen Sie diese in
den Tank. Den Tankdeckel sicher verschlieBen und vorsichtig
schtteln, um alles gleichmé&Big zu vermischen.

Erinnerung: - Bitte verwenden Sie die von Narwal offiziell
zugelassene Reinigungslésung, um magliche Fehlfunktionen des
Gerats zu vermeiden,

« Verwenden Sie den Flaschenverschluss, um die richtige Menge
Reinigungsldsung abzumessen. Bitte beachten Sie die spezifischen
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(10) Erstmaliges Einschalten des Roboters
Stellen Sie sicher, dass die seitliche Birste und die Kamera
nach auBen zeigen, und schieben Sie den Roboter dann
vorsichtig in das Ladedock. Die Ladeanzeige leuchtet 3
Sekunden lang, wenn der Roboter und das Ladedock
richtig ausgerichtet sind. Warten Sie 30 Sekunden, dann
schaltet sich der Roboter automatisch ein.

(11) Verbinden und Koppeln des Roboters in der App

Scannen Sie den QR-Code, um die Narwal Freo-App
herunterzuladen, und folgen Sie dann den Anweisungen
inder App, um den Verbindungs- und Kopplungsvorgang
abzuschlieBen.

Hinweis: Tippen Sie auf der Gerateseite der App auf
.Einstellungen” > .Gerét" und halten Sie dann die
Schaltfidche .Roboter neu starten” 10 Sekunden lang
gedrickt, um den Energiesparmodus ein- bzw.
auszuschalten.

_Der Energiesparmodus ist nur in Nordamerika verfugbar.

3. Verwendung des Produkts

Vergewissern Sie sich vor der Verwendung unseres Produkts, dass der Roboter ordnungsgemaB installiert und das
selbstreinigende Ladedock gemaB den Anweisungen in Kapitel 2 konfiguriert wurde.

3.1 Vorbereitung der hduslichen Umgebung

A.Beseitigen Sie lose Kabel, Lumpen, Hausschuhe,
Kleidung, Blcher und andere Dinge auf dem Boden.

C. SchlieBen Sie Turen zu Bereichen, die nicht gereinigt
werden sollen. Legen Sie virtuelle Begrenzungen fest, um
zuverhindern, dass der Roboter in erhdhte oder niedrige
Bereiche gelangt.

B. Offnen Sie die Tren zu dem zu reinigenden Bereich,
stellen Sie die MObel ordentlich auf und maximieren Sie
die Bodenflache fUr eine optimale Reinigungsleistung.

D. Vermeiden Sie es, sich vor dem Roboter, an
Turschwellen oder in engen Durchgéngen aufzuhalten,
um Auslassungen wahrend der Reinigung zu vermeiden.



3.2 Kartierung

Bei der ersten Reinigung in einer neuen Umgebung wird empfohlen, den Roboter zunéchst die Umgebung erkunden und
kartieren zu lassen. Der Roboter beginnt mit der Reinigung, sobald die Karte erstellt ist. Driicken Sie vor der ersten
Reinigung kurz die Taste |[>[Start/Stopp] auf dem selbstreinigenden Ladedock oder tippen Sie in der App auf »Kartierung
starten*, um die Kartierung zu starten

VorsichtsmaBnahmen:

1. Wenn die Kartierung abgeschlossen ist, konnen Sie Karten in der App bearbeiten und verwalten sowie Sekundarkarten
fUr nicht erreichbare Bereiche oder mehrstéckige Grundrisse erstellen.

2. Versetzen Sie das Ladedock nach der Kartierung nicht, da dies eine erneute Kartierung erforderlich macht. Wenn groBe
Mébelsticke in Ihrem Zuhause umgestellt wurden, empfiehlt es sich, den Bereich neu zu kartieren.

3.3 Reinigung

Stellen Sie sicher, dass der Roboter vor der Reinigung Uber einen ausreichenden Akkustand verfugt. Sie konnen den
aktuellen Batteriestatus in der App Uberpruifen.

Auswahl des Reinigungsmodus

Der Roboter verflgt Uber vier integrierte Reinigungsmodi, darunter Staubsaugen, Wischen, Staubsaugen und Wischen
sowie Staubsaugen vor dem Wischen. Sie kénnen jeden Modus auswahlen und dessen Parameter anpassen, darunter
Reinigungszyklen, Saugleistung und Feuchtigkeitsgrad des Mopps

Freo Mind-Einstellungen

Freo Mind ist eine intelligente Reinigungsfunktion. Wenn Freo Mind aktiviert ist, konfiguriert der Roboter die

Reinigungsparameter intelligent, sodass Sie nicht mehrere Einstellungen manuell anpassen mussen.
Sie konnen vor Beginn einer Reinigungsaufgabe in der App auswahlen, ob Sie Freo Mind aktivieren mochten oder nicht.

Beginnen eines Reinigungsaufgabe

Sie kénnen einen Reinigungsaufgabe in der App oder Uber eine der folgenden Methoden starten:

« Driicken Sie kurz die Taste(t) [Start/Stopp] am Roboter. Dadurch wechselt der Roboter standardméBig in den Saugmodus;
« Driicken Sie kurz die Taste [ >[Start/Stopp] auf dem selbstreinigenden Ladedock, um die Reinigung zu starten. Dadurch
wechselt der Roboter standardméBig in den Saug- & Wischmodus.

Anmerkung: In der App kénnen Sie die Reinigungsmodi anpassen und zusétzliche Reinigungsparameter einstellen.
BerUhren Sie nicht die Seiten des Wischmoduls, wéhrend der Roboter in Betrieb ist.

Eine Aufgabe pausieren/fortsetzen

Sie kénnen einen Reinigungsaufgabe in der App oder Uber die folgenden Methoden pausieren/fortsetzen:
« Driicken Sie kurz die Taste (b [Start/Stopp] am Roboter;
« Driicken Sie kurz die Taste > [Start/Stopp] auf dem selbstreinigenden Ladedock.

Staubentleerung des selbstreinigenden Ladedocks

Sobald eine Reinigungsaufgabe beginnt, beférdert das selbstreinigende Ladedock automatisch den Schmutz aus
dem Staubkasten des Roboters in den Staubbeutel der Basisstation.

Sie kdnnen eine Staubentleerung auch manuell in der App starten.

Mopp-Reinigung

Wenn mehrere Wischzyklen geplant sind oder die Reinigungsfidche die Standardabmessungen Uberschreitet, kehrt
der Roboter wéhrend des Betriebs automatisch zum selbstreinigenden Ladedock zurtick, um den Mopp zu reinigen.
Bevor eine Reinigungsaufgabe beginnt, kdnnen Sie die Wischvorgange und die Haufigkeit der automatischen
Reinigung in der App anpassen. Diese Einstellungen kénnen wéhrend einer laufenden Reinigungsaufgabe nicht
geandert werden. Sie kdnnen eine Mopp-Reinigung in der App oder Uber die folgenden Methoden starten:

« Tippen doppelt Sie auf die Schaltfiache  [Mopp reimgen?am selbstreinigenden Ladedock.

Anmerkung: Entfernen Sie den Roboter wéhrend der normalen Mopp-Reinigung nicht mit Gewalt, um Schaden an
den Komponenten zu vermeiden.

Eine Aufgabe beenden

Der Roboter kehrt nach Abschluss eines Reinigungszyklus automatisch zum selbstreinigenden Ladedock zuriick. Sie
konnen den aktuellen Reinigungsstand in der App Uberprifen.

Sie kdnnen die Aufgabe auch in der App oder Uber die folgenden Methoden beenden:

Driicken Sie kurz die Taste () [Ruckkehr] am Roboter;

halten Sie die Taste () [Start/Stopp] am Roboter 2 Sekunden lang gedruickt;

halten Sie die Taste | [Start/Stopp] am selbstreinigenden Ladedock 2 Sekunden lang gedriickt.

Trocknen und Desinfizieren

Nach dem letzten Wischzyklus kehrt der Roboter zum selbstreinigenden Ladedock zurlick, um den Mopp zu
waschen und zu trocknen sowie den Staubkasten zu trocknen.

Sie kénnen die Trocknungseinstellungen in der App andern und einen Trocknungsvorgang manuell starten.
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4, Technische Daten

4.1 Technische Produktdaten

Roboter (Modell: YJCC040)

Selbstreinigenden Ladedocks (Modell: YJCBO40B)

Drahtlose Konnektivitéat: Unterstitzt 2,4
GHz/5 GHz WLAN

Nenneingang (Ladestatus): 8-17,8 V==-0,2-35A

Nenneingang: AC 220-240 V, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Der tatséchliche Nenneingang basiert auf den Angaben auf dem
Typenschild des Produkts.)

Nennleistung: 65 W

Ausgabe: 8-17,8V== 0,2-35A

Nennspannung: (Betriebsstatus): 14.4V ==
(Lithium-Akku, = 5900 mAh)

Die Ladedauer betragt bei normaler
Umgebungstemperatur etwa 3 Stunden.

Rated power:

Ladevorgang: 65 W

Wassererhitzung: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Staubentleerung: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Trocknen: 100 W

Anmerkung: Die Nenn-Trocknungsleistung bezieht sich auf die

Mopp-Trocknung bei vollstédndig geladenem Akku.

Akku (Roboter)

Akkuanzahl pro Packung

1Stk.

Akkutyp: Wiederaufiadbarer Lithium-lonen-Akku
Nennspannung: 14,4\ =
Anzahl der Batteriezellen pro Akku: 8Stk.

Nennkapazitat, Nennenergie:

5900 mAh, 84,96 Wh




Di: ibilita e itd per area

Tenendo conto dell'esperienza dell'utente e dei requisiti legali e normativi pertinenti, i prodotti Narwal solitamente venduti da Narwal (e dai suoi
rivenditori al dettaglio autorizzati) sono disponibili per I'utilizzo e per I'assistenza post-vendita solo nel paese o nell'area geografica in cui sono
stati originariamente venduti. Se un prodotto viene spedito in qualsiasi altro paese o area geografica, I'utente potrebbe non essere in grado di
utilizzare I'app Narwal per associare il prodotto o per effettuare le operazioni necessarie. Consigliamo all'utente di acquistare la versione locale
del prodotto Narwal da Narwal o dai suoi rivenditori al dettaglio autorizzati per garantire all'utente la migliore esperienza d'utilizzo del prodotto
edelservizio.

A scanso di equivoci, i prodotti Narwal venduti da Narwal (e dai sui rivenditori al dettaglio autorizzati) nella Repubblica Popolare Cinese sono
disponibili per I'utilizzo e per I'assistenza post-vendita solo nella Repubblica Popolare Cinese (a tal fine, sono esclusi Hong Kong, Macao e
Taiwan)

1. Panoramica prodotto

1.1 Contenuto della confezione
Accessori corpo principale

Robotx1
(Con vaschetta raccoglipolvere preinstallata x 1
e modulo dilavaggio a cingolo x 1)

Base diricarica autopulente x 1
(Inclusi base di pulizia 1, vaschetta dell'acqua pulita x1,
vaschetta dell'acqua usata x1, sacchetto raccoglipolvere
x 1 e filtro di pulizia sostituibile x 1)

Accessori
T
Cavodi Spazzola laterale Filtro vaschetta Soluzione

alimentazione x 1 antigrovigliox 1 raccoglipolvere x 1 detergente x 1

Sacchetto Inibitore di calcare x 1

raccoglipolvere x 1

1.2 Componenti del robot

Fronte del robot (coperchio superiore chiuso)

Pulsante

Sensore radar- Avvia/Interrompi

Matrice microfono

Pulsante diritorno

Sensore di evitamento
ostacoli avisione binoculare

Sensore degli spigoli a Sensori di collisione frontale

luce strutturata

Fronte del robot (coperchio superiore aperto)

Coperchio superiore
delrobot

Filtro vaschetta
raccoglipolvere

Fondo del robot

Sensore anticaduta

Targhetta robot

(incluso numero di serie) Spazzola laterale antigroviglio

Flusso d'aria ciclonico

- 5 )
Spazzola arullo antigroviglio Ruota motrice

Modulo lavaggio con cingol

Rotella

Estensione mocio a cingol



1.3 Componenti base diricarica autopulente 1.4 Pulsanti e indicatori

Fronte della base diricarica (coperchio superiore chiuso) Pulsanti di controllo del robot

B Pulsante Operazione Funzione
/ Awvia/Interrompi (O Pressione breve Avvia/pausalriprendi un‘attivita
Pulsante Avvia/Interromp iC > ) Indicatore di stato Pressione prolungatadi2s Accensione/spegnimento, termina un‘attivita
Pressione prolungata di10 s Spegnimento forzato del robot
Triplo clic Accensione/spegnimento blocco bambini
Richiamo Pressione breve Il robot ritorna alla base di ricarica autopulente

Pressione prolungatadi5 s primadirilasciare  Ingresso modalita abbinamento

Pressione prolungata di15s Ripristino della versione del sistema e
cancellazione dati utente

iltro di pulizia sostituibile Pulsanti base di ricarica autopulente

Pulsante Operazione Funzione
> Pressione breve Avvia/pausalriprendi un‘attivita
Base di pulizia Doppio tocco Avvia/annulla lavaggio mocio
Pressione prolungatadi2 s Fine di un‘attivita
Pressione prolungatadi5s Accendi/spegni modalita abbinamento

Effetti indicatore del robot

Effetti luminosi Significato

Bianco Stato in attesa/modalita standby

Blu Stato attivita in corso/stato risposta voce
Coperchio della base diricarica dellacqua pulita Rosso Anomalie
Vaschetta acqua usata Arancione Stato abbinamento/aggiornamento

Indicatori della base diricarica autopulente

Indicator Significato

Spento Statoinattivo

Sempre acceso Statoattivitain corso

Lampeggiamento lento Stato attivita in pausa/abbinamento/aggiornamento
Retro della base di ricarica autopulente - -

Lampeggiamento veloce Anomalie

2. Preparazione all'uso

Interfaccia di alimentazior . R
(1) Preparare gli accessori del robot

« Rimuovere il cavo di alimentazione dall'imballaggio.
« Estrarre la spazzola laterale dalla vaschetta dell'acqua pulita.




(2) Installare la spazzola laterale

Premere con fermezza la spazzola laterale nello slot di
montaggio fino a sentire un “clic’, aindicare la corretta
installazione.

Promemoria: Riporre la spazzola laterale nella vaschetta
dellacqua pulita

Non nstallata
(4) Rimuovere il supporto del paraurti

Rimuovere il supporto del paraurti che assicura il robot
all'interno della base diricarica.

(6) Installare il sacchetto raccoglipolvere

- Estrarre la vaschetta dell'acqua usata

« Aprire il coperchio dello scomparto della polvere

« Inserire un nuovo sacchetto raccoglipolvere nello slot,
come mostrato. Assicurarsi che sia ben inserito sul
fondo dello slot

« Rimettere in posizione il coperchio dello scomparto
della polvere

(Seil sacchetto per la polvere é gia installato, saltare

questo passaggio)

Nota: spingere il sacchetto raccoglipolvere nell'alloggiamento

fino a quando non si sente un “clic’, che indica la corretta

installazione

(8) Aggiungere acqua pulita

« Aprire la fibbia della vaschetta dell'acqua pulita e
riempire con acqua pulita.

« Chiudere il coperchio della vaschetta dell'acqua
prima di reinstallarla nella base di ricarica
autopulente.

Livello massimo acqua

(3) Rimuovere la striscia di schiuma protettiva

« L'adesivo guida sul coperchio superiore del robot per
aprirlo e rimuovere la striscia di schiuma protettiva.

« Chiudere il coperchio superiore del robot.

\ L)

(5) Posizionare la base di ricarica autopulente

- Inserire il cavo di alimentazione nella porta sul retro
dellabase diricarica per connetterlo all'alimentazione.

« Garantire un margine di 0,45 m senza dirupo di fronte
alla base diricarica per consentire I'accesso del robot.
Promemoria: « Non posizionare la base diricarica vicinoa
fonti di calore.

« Assicurarsi che il cavo di alimentazione e la base siano

installati correttamente prima di connettere

allalimentazione.

Collocare il modulo inibitore di calcare nel serbatoio
dell'acqua pulita come indicato, allineandolo alla fibbia
inferiore. Se il modulo inibitore di calcare € installato
correttamente, non ci sara gioco di movimento.

Vaschetta dellacqua pulita
(9) Aggiungere soluzione detergente
Assicurarsi che la vaschetta dell'acqua pulita sia piena,
misurare la quantita adeguata di soluzione detergente
utilizzando il tappo della bottiglia e versarla nella
vaschetta. Chiudere bene il coperchio della vaschettae
agitare gentilmente per mescolare.
Promemoria: - Utilizzare la soluzione detergente riconosciuta
ufficialmente da Narwal per impedire potenziali avarie al
dispositivo.
» Utilizzare il tappo della bottiglia per misurare la quantita
corretta di soluzione detergente. Fare riferimento alla sezione
“Istruzioni d'uso" sulla bottiglia per le indicazioni specifiche.

Vaschetta
dell'acqua pulita

(10) Accendere il robot per la prima volta
Assicurarsi che la spazzola laterale e la videocamera
siano rivolti verso I'esterno, poi spingere il robot nella
base diricarica. Lindicatore diricarica si accendera per
3squando il robot e la base diricarica saranno allineati
correttamente. Attendere 30 s e il robot si accendera
automaticamente.

3. Utilizzo del prodotto

(11) Connettere e associare il robot tramite I'app
Scannerizzare il codice QR per scaricare I'app Narwal Freo

e seguire le istruzioni nell'app per completare la
connessione e il processo di collegamento.

Nota: nella pagina Dispositivo app, toccare

“Impostazioni” > "Dispositivo’; quindi tenere premuto
“Riavvia robot" per 10 secondi per accendere/spegnere la
modalita di risparmio energetico.

La modalita di risparmio energetico & disponibile solo in
Nord America.

Prima di usare il prodotto, assicurarsi che il robot sia correttamente installato e che la base di ricarica autopulente sia

configurata come daistruzioni nel Capitolo 2.

3.1 Preparazione ambiente domestico

g

W e e

2

A.Riordinare tuttiicavi, i tappeti, le ciabatte, i vestiti, i
libri e altri oggetti sul pavimento.

L]
o

C. Chiudere le porte degli spazi che non si vuole pulire.
Impostare confini virtuali per evitare che il robot entriin
spazi soprelevati o con basso margine di movimento.

B. Aprire le porte dello spazio che si vuole pulire,
mettere in ordine i mobili e massimizzare la superficie
disponibile sul pavimento per una copertura di pulizia
ottimale.

D. Evitare di stare di fronte al robot, alle soglie delle porte
oin passaggi stretti per evitare che il robot eviti delle
zone da pulire.



3.2 Mappatura

Durante la prima pulizia in un nuovo ambiente, si consiglia di lasciare che il robot esplori e mappi prima I'area. Il robot
iniziera a pulire una volta creata la mappa. Prima della pulizia iniziale, premere brevemente il pulsante >
[Avvia/Interrompi] sulla base di ricarica autopulente o toccare "Avvia mappatura” nell'app per avviare la mappatura.
Precauzioni:

1. Una volta completata la mappatura, € possibile modificare e gestire le mappe nell'app, nonché creare mappe
secondarie per aree non raggiungibili o disposizioni su pid piani.

2.Non spostare la base diricarica dopo la mappatura, poiché cio richiederebbe una nuova mappatura. Se i mobili di
grandi dimensioni nella vostra casa sono stati riposizionati, si consiglia di rimappare I'area.

3.3 Pulizia R
Assicurarsi che il robot abbia un livello di batteria sufficiente prima della pulizia. E possibile controllare lo stato
attuale della batteria nell'app.

Selezione della modalita di pulizia

Il robot dispone di quattro modalita di pulizia integrate, tra cui Aspirazione, Lavaggio, Aspirazione e lavaggio e
Aspirazione prima del lavaggio. E possibile selezionare ciascuna modalita e personalizzarne i parametri, inclusi i
ciclidi pulizia, la potenza di aspirazione e il livello di umidita del mocio.

Impostazioni Freo Mind

Freo Mind € una funzione di pulizia intelligente. Quando Freo Mind € abilitato, il robot configurera in modo
intelligente i parametri di pulizia, quindi non sara necessario regolare manualmente pit impostazioni.

E possibile scegliere se abilitare o meno Freo Mind nell'app prima di avviare un‘attivita di pulizia.

Iniziare un‘attivita di pulizia

E possibile avviare un'attivita di pulizia nell'app o tramite uno dei seguenti metodi:

« Premere brevemente il pulsante () [Avvia/Interrompi] sul robot. In questo modo, il robot entrera
automaticamente in modalita Aspirazione;

« Premere brevemente il pulsante > [Avvia/Interrompi] sulla base di ricarica autopulente per awviare la pulizia. In
questo modo, il robot entrera automaticamente in modalita Aspirazione e Lavaggio.

Note: E possibile regolare le modalita di pulizia e impostare parametri di pulizia aggiuntivi nell'app.

Non toccare entrambii lati del modulo di lavaggio mentre il robot & in funzione.

Mettere in pausa/riprendere un‘attivita

E possibile sospendere/riprendere un'attivita nell'app o tramite i seguenti metodi:
« Premere brevemente il pulsante () [Avvia/Interrompi] sul robot;
« Premere brevemente il pulsante [ [Avvia/Interrompi] sulla base di ricarica autopulente.

Svuotamento polvere dalla base diricarica autopulente

Una volta avviata un‘attivita di pulizia, la base diricarica autopulente trasferisce automaticamente i detriti dal
contenitore della polvere del robot al sacchetto della polvere della stazione.
E possibile avviare manualmente lo svuotamento della polvere dall'app.

Pulizia del mocio

Quando sono programmati pit cicli di lavaggio o I'area di pulizia supera le dimensioni standard, il robot tornera
automaticamente alla base di ricarica autopulente per pulire il mocio durante il funzionamento.

Prima dell'avvio di un'attivita di pulizia, € possibile regolare i passaggi di lavaggio e la frequenza di lavaggio R
automatico dall'app. Queste impostazioni non possono essere modificate durante un‘attivita di pulizia in corso. E
anche possibile avviare manualmente un'attivita di pulizia del mocio dall'app o tramite i seguenti metodi:

« Toccare due volte il pulsante > [Lavaggio mocio]psulla base di ricarica autopulente.

Note: Non forzare larimozione del robot durante la pulizia del mocio per evitare danni ai componenti.

Fine di un‘attivita

Il robot tornera automaticamente alla base diricarica autopulente dopo aver completato un ciclo di pulizia. E possibile
controllare il rapporto di pulizia corrente nell'app.

E anche possibile terminare un‘attivita manualmente dall'app o tramite i seguenti metodi:

Premere brevemente il pulsante (' [Ritorno] sul robot;

tenere premuto il pulsante 0] [Avvia/Iinterrompi] sul robot per 2s;

tenere premuto il pulsante > [Awvia/Interrompi] sulla base di ricarica autopulente per 2s.

Asciugatura e disinfezione

Dopoilciclo di pulizia finale, il robot tornera alla base di ricarica autopulente per lavare e asciugare il panno, nonché

per asciugare lo scomparto polvere.

E possibile modificare le impostazioni di asciugatura manualmente dall'app e iniziare un‘attivita di asciugatura.

4. Specifiche

4.1 Specifiche prodotto

Robot (Modello: YJCC040)

Base di ricarica autopulente (Modello: YJCB040B)

Connettivita wireless: Supporta Wi-Fia
2,4 GHz/5GHz

Potenza nominale assorbita (in stato di
carica): 8-17,8V =0,2-3,5A

Potenza nominale assorbita: CA 220-240 V~, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(La portanza nominale assorbita effettiva si basa sulle informazioni

riportate sulla targhetta del prodotto.)

Potenza nominale: 65 W (Massimo)

Uscita: 8-17,8V=0,2-3,5A

Tensione nominale (in stato di
funzionamento): 14,4V =
(Batteria al litio = 5300 mAh)

La durata della caricae
approssimativamente di 3 ore, in condizioni
di temperatura ambientale normali.

Rated power:

Ricarica: 65 W

Riscaldamento dell'acqua: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Svuotamento polvere: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450 W (100-127V~, 50-60Hz)

Asciugatura: 100 W

(Note: La potenza nominale di asciugatura si riferisce alla potenza per

asciugare il mocio quando la batteria & completamente carica.)

Batteria (robot)

Numero di pacchi batterie per confezione:

1pezzo

Tipo di batteria:

Batteria agli ioni di litio ricaricabile

Tensione nominale:

14,4V=

Quantita di celle per pacco batterie:

8 pezzi

Capacita nominale, energia nominale:

5900 mAh, 84,96 Wh




Disponibilité régionale et compatibilité

Dans le but d'assurer une expérience utilisateur optimale et de respecter les exigences légales et réglementaires applicables, les produits
Narwal vendus officiellement par Narwal (et ses distributeurs agréés) sont destinés uniqguement a une utilisation et & un service aprés-vente
dans le pays ou larégion d'achat initial. Si le produit est expédié dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas
lier le produit & I'App Narwal ou effectuer les opérations correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier
d'un service de qualité, nous vous recommandons d’acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou des distributeurs agréés.
Pour lever toute ambiguité, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont
strictement réservés a une utilisation et a un service aprés-vente en République populaire de Chine (a cette fin uniquement, ce qui n'inclut
pas Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Apergu du produit

11 Contenu de '’emballage
Accessoires du corps principal

Robot x1
(Avec un bac a poussiére préinstallé x 1 et un module
de lavage des sols avec serpilliére sur chenille x 1)

Station de charge autonettoyante x 1
(comprenant une station de nettoyage x 1, un réservoir
d'eau propre x 1, un réservoir d'eaux usées x 1, un sac a
poussiére x 1, et un filtre de nettoyage remplagable x 1)

Accessoires

(TITITY

Cordon d’alimentation x 1

<]

Brosse latérale Filtre du bac & poussiére x 1

anti-enchevétrement x 1

Solution nettoyante x 1

Sac apoussiére x 1 Inhibiteur de tartre x 1

1.2 Composants du robot

Avant du robot (couvercle supérieur fermé)

Bouton Marche/Arrét

Capteur radar

Matrice de microphones
Bouton Retour P

Capteur de vision binoculaire
d'évitement d'obstacles

Capteur de rebord a lumiére

structurée Capteurs de collision avant

Avant du robot (couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac
apoussiere

Dessous du robot

Capteur de chute

©
Plaque signalétique du robot _
(avec numéro de série) [ Brosse latérale

anti-enchevétrement

Flux d'air cyclonique Brosse & rouleau FTELE M )
anti-enchevétrement LL — S Roue motrice
Module de lavage des sols ‘— vu/
avec serpilliére sur chenille \—

@ Roulette

Extension de la serpilliere
sur chenille



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Avant de la station de charge (couvercle supérieur fermé)

Bouton Marche/Arrét

Voyant d’état

Filtre de nettoyage remplagable

——/——— Stationde nettoyage

Filtre du réservoir d'eau propre
Couvercle supérieur de la
station de charge

Réservoir d'eaux usées

Interface d’alimentation

1.4 Boutons et voyants
Commandes des boutons du robot
Bouton

Action Fonction

Marche/Arrét Appui court Lancer/Mettre en pause/Reprendre une tache

Appuilong (2s) Allumer/Eteindre I'appareil, terminer une tache

Appuilong (10's) Forcer l'arrét du robot

Triple appui Activer/Désactiver le verrouillage enfant

Retour (1 Appui court Lerobotretourne a la station de charge autonettoyante

Appuilong (5 s) puis relacher Entrer en Mode Appairage

Réinitialiser la version du systéme et effacer les

Appuilong (15's)
9 données utilisateur

Boutons de la station de charge autonettoyante

Bouton Action Fonction
> Appui court Lancer/Mettre en pause/Reprendre une tache
Double appui Lancer ou annuler le lavage de la serpilliére

Appuilong (2s) Find'une tache

Appuilong (5's) Activer/désactiver le Mode Appairage

Effets des voyants du robot

Effets lumineux Signification

Blanc Inactivité/Mode Veille

Bleu Tache en cours/Réponse vocale
Rouge Anomalies

Orange Appairage/Mise a jour

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Signification
Eteint Inactivité
Toujours allumé Tache en cours

Clignote lentement Tache en pause/Appairage/Mise a jour en cours

Clignote rapidement Anomalies

2. Préparation avant utilisation

(1) Préparation des accessoires du robot

- Retirez le cordon d'alimentation de 'emballage.
- Retirez la brosse latérale et la solution nettoyante du réservoir d'eau propre.



(2) Installation de la brosse latérale
Enfoncez fermement la brosse latérale dans la fente de
montage jusqu'a entendre un «clic ». Cela indique
qurelle est correctement installée.

Rappel: Rangez la brosse latérale dans le réservoir d'eau
propre

Non installée

(4) Retrait du support du pare-chocs

Retirez le support du pare-chocs qui maintient le robot a
l'intérieur de la station de charge.

(6) Installation du sac & poussiére

« Retirez le réservoir d'eaux usées.

« Ouvrez le couvercle du compartiment & poussiére.

« Insérez un nouveau sac a poussiére dans la fente comme
indiqué. Assurez-vous qu'il est complétement enfoncé
danslafente.

« Remettez le couvercle du compartiment & poussiére en
place.

(Sile sac a poussiére est déja installé, ignorez cette étape).

Remarques : Enfoncez le sac & poussiére dans la fente

jusqu'a entendre un «clic ». Cela indique qu'il est
correctement installé.

(8) Ajout de I’eau propre

« Ouvrez le loquet du réservoir d’eau propre et
remplissez-le d’eau propre.

«Vissez fermement le couvercle du réservoir d'eau
avant de le réinstaller sur la station de charge
autonettoyante.

Niveau d'eau maximal

(3) Retrait de labande de mousse de protection

« Soulevez 'autocollant de guidage sur le couvercle
supérieur du robot pour I'ouvrir, puis retirez la bande de
mousse de protection.

« Fermez le couvercle supérieur du robot.

(5) Installation de la station de charge autonettoyante

+ Branchez le cordon d'alimentation dans le port situé a
I'arriére de la station de charge et branchez-le a
I'alimentation.

« Assurez-vous de laisser 0,45 m d'espace libre sans un bord
de vide devant la station de charge pour permettre l'acces
aurobot.

Rappel: + Ne placez pas la station de charge prés d'une source de
chaleur.

« Assurez-vous que le cordon d'alimentation et la station de
charge sont correctement installés avant de les brancher.

o
(7) Installation du module inhibiteur de tartre
Placez le module inhibiteur de tartre dans le réservoir
d'eau propre comme indiqué, en 'alignantavecle
loquet inférieur. Le module inhibiteur de tartre est bien
installé s'il ne bouge pas.

Réservoir

(9) Ajout de la solution nettoyante

Assurez-vous que le réservoir d'eau propre est plein, puis mesurez
la quant\téappropriée de solution nettoyante al'aide du bouchon
delabouteille et versez-ladans e réservoir. Fermez bien le
couvercle duréservoir et secouez doucement pour mélanger
uniformément.

Rappel: - Veuillez utiliser la solution nettoyante officiellement reconnue:
par Narwal pour éviter tout dysfonctionnement potentiel de lappareil

« Utilisez le bouchon de la bouteille pour mesurer la quantité appropriée de
solution nettoyante. Veuillez consulter la section « Instructions d'utilisation
»indiquée surlabouteille pour obtenir des conseils spécifiques.

Réservoir d'eau propre

(10) Mise sous tension initiale du robot

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra sont
orientées vers I'extérieur, puis poussez doucement le
robot sur la station de charge. Le voyant de charge
s'allume pendant 3 secondes lorsque le robot et la
station de charge sont correctement alignés. Attendez

30 secondes, puis le robot s'allumera automatiquement.

3. Utilisation du produit

(11) Connexion et appairage du robot par 'App

Scannez le code QR pour télécharger I'’App Narwal
Freo, puis suivez les instructions de I’App pour
finaliser la connexion et I'appairage.

Remarques : Sur la page de I'appareil dans I'App, touchez
«Paramétres » > « Appareil » puis maintenez enfoncé «
Redémarrer le robot » pendant 10 secondes pour
activer/désactiver le Mode Economie d'énergie.

_Le Mode Economie d'énergie est uniquement
disponible en Amérique du Nord.

Avant d'utiliser notre produit, assurez-vous que le robot a été correctement installé et que la station de charge
autonettoyante a été configurée conformément aux instructions du Chapitre 2.

3.1 Préparation de I’environnement domestique
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A.Rangez les cables, chiffons, chaussons, vétements,
livres et autres petits objets dispersés sur le sol.

L]
o

C.Fermez les portes des zones a exclure du nettoyage.
Configurez des barriéres virtuelles pour empécher le
robot d’entrer dans des espaces surélevés ou afaible
hauteur.

B.Ouvrez les portes des zones a nettoyer, arrangez les
meubles de maniére appropriée et maximisez I'espace
au sol pour optimiser la couverture de nettoyage.

D. Evitez de vous tenir devant le robot, sur les seuils de
porte ou dans les passages étroits pour éviter toute
omission lors du nettoyage.



3.2 Cartographie

Lors du premier nettoyage dans un nouvel environnement, il est recommandeé de laisser le robot explorer et

cartographier lazone au préalable. Le robot commencera le nettoyage une fois la carte créée. Avant le nettoyage initial,
appuyez briévement sur le Bouton |[> [Marche/Arrét] de la station de charge autonettoyante ou touchez « Démarrer la

cartographie » dans I'’App pour lancer la cartographie.

Précautions :

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez éditer et gérer les cartes dans I'App, ainsi que créer des sous-cartes
pour les zones inaccessibles ou les configurations multi-étages.

2.Ne déplacez pas la station de charge aprés la cartographie, car cela nécessiterait une nouvelle cartographie. Side
grands meubles ont été déplacés chez vous, il est recommandé de refaire la cartographie de lazone affectée.

3.3 Nettoyage
Assurez-vous que le robot dispose d'une batterie suffisamment chargée avant le nettoyage. Vous pouvez vérifier le
niveau actuel de la batterie dans 'App.

Sélection du Mode Nettoyage

Le robot dispose de quatre modes de nettoyage intégrés : Aspiration, Lavage des sols, Aspiration et lavage des sols, et
Aspiration puis lavage des sols. Vous pouvez sélectionner chaque mode et personnaliser ses paramétres, notamment
les cycles de nettoyage, la puissance d’aspiration et le niveau d’humidité de la serpilliére.

Paramétres Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsque la fonction « Freo Mind » est activée, le robot configure
intelligemment les paramétres de nettoyage. Ainsi, vous n'avez pas besoin de tout régler manuellement.

Vous pouvez choisir d'activer ou désactiver Freo Mind dans I'App avant de lancer une tache de nettoyage.
Lancement d’une tache de nettoyage

Vous pouvez lancer une téche de nettoyage dans I'App ou par les méthodes suivantes :

+ Appuyez briévement sur le Bouton (1 [Marche/Arrét| du robot. Le robot entrera alors par défaut en Mode Aspiration ;
« Appuyez briévement sur le Bouton|> [Marche/Arrét| de la station de charge autonettoyante pour lancer le
nettoyage. Le robot entrera alors par défaut en Mode Aspiration et lavage des sols.

Remarque : Vous pouvez ajuster les modes de nettoyage et définir des paramétres de nettoyage supplémentaires
dans I'App.

Ne touchez pas les deux cotés du module de lavage des sols pendant le fonctionnement du robot.

Mettre en pause/Reprendre une tache

Vous pouvez mettre en pause ou reprendre une tache dans I'App ou par les méthodes suivantes :

« Appuyez briévement sur le Bouton () [Marche/Arrét] durobot ;

« Appuyez briévement sur le Bouton |[>[Marche/Arrét] de la station de charge autonettoyante.

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tache de nettoyage lancée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris du
compartiment & poussiére du robot vers le sac & poussiére de la station.

Vous pouvez lancer le vidage de la poussiére manuellement dans I'App.

Nettoyage de la serpilliére

Lorsque plusieurs cycles de lavage des sols sont programmés ou que la zone de nettoyage dépasse les dimensions
standards, le robot retourne automatiquement a la station de charge autonettoyante pour nettoyer la serpilliere
pendant son fonctionnement.

Avant de lancer une tache de nettoyage, vous pouvez ajuster le nombre de lavages des sols et la fréquence de lavage
automatique de la serpilliére dans I'App. Ces paramétres ne peuvent pas étre modifiés lors d'une tache de nettoyage
en cours. Vous pouvez également lancer manuellement une tache de nettoyage de la serpilliére dans I'App ou par les
méthodes suivantes :

« Appuyez deux fois sur le Bouton > [Lavage de la serpilliére] de la station de charge autonettoyante.

Remarque : Ne retirez pas le robot de force pendant le nettoyage normal de la serpilliére pour éviter dendommager ses
composants.

Find’une tache

Le robot retournera automatiquement a la station de charge autonettoyante aprés avoir terminé un cycle de
nettoyage. Vous pouvez consulter le rapport de nettoyage actuel dans I'App.

Vous pouvez également terminer la tache manuellement dans I'App ou par les méthodes suivantes :

Appuyez briévement sur le Bouton () [Retour] durobot ;

Appuyez longuement sur le Bouton () [Marche/Arrét] du robot pendant 2s ;

Appuyez longuement sur le Bouton |~ [Marche/Arrét] de la station de charge autonettoyante pendant 2 s.
Séchage et désinfection

Aprés le dernier cycle de lavage des sols, le robot retourne a la station de charge autonettoyante pour laver et sécher
la serpilliére, ainsi que pour sécher le compartiment a poussiére.

Vous pouvez modifier les paramétres de séchage dans I'App et lancer une tache de séchage manuellement.

4. Spécifications

4.1 Spécifications du produit

Robot (modéle : YJCC040)

Station de charge autonettoyante (modéle : YJCBO40B)

Connectivité sans fil : Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Entrée nominale (charge) :8417,8V==0,243,5A

Entrée nominale : CA 2204240 V~, 504 60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(Lentrée nominale réelle est basée sur les informations

figurant sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W

Sortie:8417,8V=—=0,2a3,5A

Tension nominale (fonctionnement) :14,4V ===
(batterie au lithium = 5300 mAh)

Ladurée de charge est d'environ 3 heures &
température ambiante normale.

Puissance nominale :

Charge : 65W

Chauffage de 'eau : 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Vidage de la poussiére : 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Séchage : 100 W

Remarque : La puissance de séchage nominale correspond a la puissance

de séchage de la serpilliére lorsque la batterie est entiérement chargée.

Batterie (Robot)

Quantité de blocs-batterie par paquet :

1piéce

Type de batterie : Batterie Lithium-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4V =
Quantité de cellules de batterie par bloc-batterie : 8piéces

Capacité nominale, énergie nominale :

5900 mAh, 84,96 Wh




Disponibilidad regional y compatibilidad

Con base en la consideracion de la experiencia del usuario y los requisitos legales y de conformidad relevantes, los productos Narwal
normalmente vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) solo estan disponibles para su uso y el servicio de asistencia posventa
en el pais o region en el que se vendieron originalmente. Si un producto se envia a otros paises o regiones, es posible que no pueda utilizar
la aplicacion Narwal para vincular el producto o realizar operaciones pertinentes. Recomendamos que adquiera la version local del producto
Narwal directamente de Narwal o de sus distribuidores autorizados para obtener la mejor experiencia de uso del producto y de servicio
Afin de evitar dudas, los productos Narwal vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) en la Republica Popular China solo estan
disponibles para su uso y la asistencia del servicio posventa en la Repablica Popular China (para esta finalidad, Hong Kong, Macao y Taiwan
noincluidos)

1. Producto de un vistazo

1.1 Contenido del embalaje
Accesorios del cuerpo principal

Robot x 1
(con contenedor para polvo preinstalado x 1y
modulo de mopa de oruga x 1)

Estacion de carga con autolimpieza x 1
(Incluida base de limpieza x 1, deposito de agua limpia
x1, deposito de aguas residuales x 1, bolsa para el
polvo x 1y filtro de limpieza reemplazable x 1)

Accesorios

Cable de alimentacion =1  Cepillo lateral antienredos x 1 Filtro del contenedor parapolvox1  Solucién de limpieza x 1

o]

Bolsa para polvo x 1 Inhibidor de incrustaciones x 1

1.2 Componentes del robot

Parte frontal del robot (cubierta superior cerrada)

Boton para iniciar/detener

Sensor de radar

. Matriz del micréfono
Boton deretorno

Sensor de evitacion de
obstaculos mediante
vision binocular

Sensores de colision frontal

Sensor de bordes de luz
estructurado

Parte frontal del robot (cubierta superior abierta)

Cubierta superior del robot

Filtro del contenedor
para polvo

Parte inferior del robot

Sensor anticaidas

Placa del robot

(incluido el nimero de serie) Cepillo lateral antienredos

Flujo de aire ciclénico Cepillo de rodillo = N Rued "
antienredos LL j ueda motriz
Mbdulo de mopa de oruga ‘7 vu/

@ Rueda giratoria

Extension de la mopa de oruga



1.3 Componentes de la estacion de carga con autolimpieza 1.4 Botones e indicadores

Parte frontal de la estacion de carga (cubierta superior cerrada) Controles de botén del robot
Boton Operacion Funcién
/ Iniciar/detener Pulsacion corta Iniciar/Pausar/Reanudar una tarea
Boton para iniciar/detener i€ s ) Indicador de estado Pulsacion larga durante 2 s Encender/apagar, finalizar una tarea
Pulsacion larga durante 10 s Forzar el apagado del robot
Triple clic Activar/desactivar el bloqueo para nifos
Retorno () Pulsacion corta Elrobot regresaa la estacion de carga con autolimpieza

Pulsacion larga durante 5 s antes de soltar Entrar en el modo de vinculacion

Pulsacion larga durante 15 s Restablecer la version del sistema y borrar los
datos de usuario

Filtro de impieza reemplazable Botones de la Estacion de carga con autolimpieza

Botdn Operacion Funcién
> Pulsacion corta Iniciar/Pausar/Reanudar una tarea
——/— Estaciondelimpieza Doble toque Iniciar/cancelar el lavado de la mopa
Pulsacion larga durante 2s Finalizar una tarea
Pulsacion larga durante 5s Entrar/salir del modo de vinculacion

Efectos del indicador del robot

Efectos de luz Significado
Blanco Estado inactivo/modo en espera
Azul Estado de la tarea en curso/estado de
——— Filtro del depdsito respuesta de voz
Cubierta superior de la de agualimpia Rojo Anomalias
estacion de carga - — —
P Naranja Estado de vinculacion/actualizacion

Depbsito de aguas
residuales

Indicadores de la estacion de carga con autolimpieza

Efectos de luz Significado

Apagado Estado inactivo

Siempre encendido Estado de tarea en curso

Parpadeo lento Estado de tarea en pausa/vinculacion/actualizacion
Parte trasera de la estacion de carga con autolimpieza Parpadeo rapido Anomalias

2. Preparacion antes del uso

(1) Preparar accesorios del robot

Interfaz de alimentacion

« Retire el cable de alimentacion del embalaje.
« Extraiga el cepillo lateral y la solucion de limpieza del dep6sito de agua limpia.




(2) Instalar el cepillo lateral

Presione fuertemente el cepillo lateral en laranura de
montaje hasta que escuche un "clic’, que indica la
correcta instalacion.

Recordatorio: Guardar el cepillo lateral en el deposito de
agua limpia.

Noinstalado

(4) Extraer el soporte del parachoques
Extraiga el soporte del parachoques que fija el robot
dentro de la estacion de carga.

(6) Instalar la bolsa para polvo

- Extraiga el deposito de aguas residuos

« Abrala cubierta del compartimento para polvo.

« Inserte una nueva bolsa para polvo en laranura, como
se muestra. Compruebe que esté bien colocadaenla
parte inferior de laranura

« Vuelva acolocar la cubierta del compartimento para
polvo correctamente

(Sila bolsa para polvo ya esta instalada, omita este paso).

Nota: Empujar la bolsa para polvo en la ranura hasta que

escuche un “clic’, lo que indica una instalacion correcta.

(8) Aiadir agua limpia

« Abra la hebilla del deposito de agua limpia y rellénelo
con agua limpia.

«Fije firmemente la cubierta del depésito de agua
antes de volver ainstalarlo en la estacion de carga
con autolimpieza.

Nivel de agua max

(3) Retirar la tira de espuma de proteccion

« Levante el adhesivo de guia en la cubierta superior del
robot para abrirlay retirala tira protectora de espuma.

« Cierre la cubierta superior del robot.

(5) Colocar la estacion de carga con autolimpieza

« Inserte el cable de alimentacion en el puerto de la parte
trasera de la estacion de cargay conectarlo ala fuente
de alimentacion.

+ Deje un espacio despejado de 0,45 m sin caida delante
dela estacion de carga para permitir el acceso del robot.
Recordatorio: « No coloque la estacion de carga cercade
fuentes de calor.

+ Asegurese de que el cable de alimentacion y la
estacion de carga estén correctamente instalados antes
de conectar alafuente de alimentacion.

(7) Instale el mddulo inhibidor de incrustaciones
Cologue el modulo inhibidor de incrustaciones en el
deposito de agua limpia como se muestra, alineandolo con
la hebilla inferior. El modulo inhibidor de incrustaciones
estainstalado correctamente si no hay tambaleo.

— T
Deposito de agua limpia

(9) Afadir solucion de limpieza
MAsegrese de que el deposito de agua limpiaestéllenoy, a
continuacion, mida la cantidad adecuada de solucion de
limpieza con un tapon de botellay viértalaen el deposito. Cierre
firmemente la tapa del depdsito y remueva con cuidado para
que se mezcle bien.
Recordatorio: + Utilice la solucion de limpieza reconocida
oficialmente por Narwal para evitar posibles fallos de
funcionamiento del dispositivo.
« Utilice un tapon de botella para medir la cantidad adecuada de
solucion de limpieza. Consulte la seccion “Instrucciones de uso”
especificada enla botella para obtener directrices concretas.

Deposito de agua
limpia

(10) Encender el robot inicialmente

Compruebe que el cepillo lateral y la cdmara apunten
hacia fueray, a continuacién, inserte con cuidado el robot
en la estacion de carga. El indicador de carga se
encendera durante 3 s cuando el robot y la estacion de
carga se alineen correctamente. Espere 30 s y el robot se
encendera automaticamente.

3. Uso del producto

(11) Conectar y vincular el robot a través
de laaplicacion

Escanee el codigo QR para descargar la aplicacion Narwal
Freoy siga las instrucciones de la aplicacion para
completar el proceso de conexion y vinculacion.

Nota: En la pagina del dispositivo en la aplicacion, toque
“Ajustes” > "Dispositivo” y luego mantenga pulsado
“Reiniciar Robot” durante 10 segundos para
activar/desactivar el modo de ahorro de energia.
_Elmodo de ahorro de energia solo esta disponible en
Norteamérica.

Antes de utilizar nuestro producto, asegUrese de que el robot esté bien instalado y que la estacion de carga con
autolimpieza esté configurada de acuerdo con las instrucciones del Capitulo 2.

3.1 Preparacion del entorno doméstico
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A. Retire del suelo cables sueltos, trapos, zapatillas,
ropa, libros y demés trastos.

L]
o

C.Cierre las puertas a areas que no se deban limpiar.
Establezca vallas virtuales para evitar que el robot entre
en espacios elevados o con espacio libre reducido.

B. Abralas puertas al rea que se va a limpiar, coloque
los muebles adecuadamente y maximice el espacio de
suelo para optimizar la cobertura de la limpieza.

D. Evite ponerse delante del robot, en umbrales de
puertas o en pasillos estrechos para evitar que se
omitan zonas durante lalimpieza.



3.2 Mapeo

Durante la primera limpieza en un entorno nuevo, se recomienda dejar que el robot explore y cree el mapa del area
rimero. El robot iniciara la limpieza una vez creado el mapa. Antes de la limpieza inicial, pulse brevemente el boton >

’[)\niciar/detener] de la estacion de carga con autolimpieza o toque “Iniciar mapeo” en la aplicacion para iniciar el mapeo.

Precauciones:

1.Una vez completado el mapeo, puede editar y gestionar los mapas desde la aplicacion, asi como crear mapas

secundarios para areas inaccesibles o disefios de varias plantas.

2.No cambie la ubicacion de la estacion de carga después de crear el mapa; si no seré necesario repetir el mapeo. Si

cambia de sitio muebles grandes en su casa, se recomienda volver a crear el mapa de esa area.

3.3 Limpieza
Asegurese de que el robot tenga suficiente nivel de bateria antes de limpiar. Puede comprobar el estado de la
bateria actual en la aplicacion.

Seleccion del modo de limpieza

Elrobot integra cuatro modos de limpieza: aspiracion, fregado, aspiracion y fregado, y aspiracion antes del fregado.
Puede seleccionar cada modo y personalizar sus paréametros, incluidos los ciclos de limpieza, la potencia de succiony el
nivel de humedad de la mopa.

Configuracion de Freo Mind

Freo Mind es una funcion de limpieza inteligente. Cuando Freo Mind esté activada, el robot configuraréa los parémetros
de limpieza de forma inteligente. De esta manera, no tendré que configurar varios ajustes manualmente.

Puede elegir si quiere activar Freo Mind o no en la aplicacion antes de iniciar una tarea de limpieza.

Iniciar unatarea de limpieza

Puede iniciar una tarea de limpieza desde la aplicacion o mediante uno de los siguientes métodos:

« Pulse brevemente el boton ¢h [Iniciar/detener] del robot. Con ello, el robot entraré en el modo Aspiracion de forma
predeterminada.

« Pulse brevemente el boton I [Iniciar/detener] de la estacion de carga con autolimpieza para iniciar la limpieza. Con
ello, el robot entraré en el modo Aspiracion y fregado de forma predeterminada.

Nota: Puede ajustar los modos de limpieza y establecer parametros de limpieza adicionales en la aplicacion.

No toque los lados del médulo de lamopa mientras el robot esté en funcionamiento.

Pausar/reanudar una tarea

Puede pausar/reanudar una tarea de limpieza desde la aplicacion o mediante los siguientes métodos:
« Pulse brevemente el boton ¢4 [Iniciar/detener] del robot.

« Pulse brevemente el boton > [Iniciar/detener] de la estacion de carga con autolimpieza.

Vaciado de polvo de la estacion de carga con autolimpieza

Cuando se inicie una tarea de limpieza, la estacion de carga con autolimpieza transferira automaticamente los residuos
del compartimento para polvo del robot a la bolsa para polvo de la estacion.

Puede iniciar el vaciado de polvo desde la aplicacion.

Limpieza con mopa

Cuando se programen varios ciclos de fregado o el area de limpieza exceda las dimensiones estandar, el robot
regresara automaticamente a la estacion de carga con autolimpieza para limpiar lamopa durante la ejecucion de la
tarea.

Antes de que seinicie la tarea de limpieza, puede ajustar las pasadas de lamopa y la frecuencia de autolavado en la
aplicacion. Estos ajustes no se pueden modificar cuando hay una tarea de limpieza en curso. También puede iniciar
manualmente una tarea de limpieza con mopa desde la aplicacion o mediante los siguientes métodos:

« Togue dos veces en el boton > [Lavado de la mopa] de la estacion de carga con autolimpieza.

Nota: Noretire ala fuerza el robot durante una limpieza con mopa normal para evitar dafnos en los componentes.

Finalizar unatarea

TElrobot regresara automaticamente a la estacion de carga con autolimpieza tras completar un ciclo de limpieza.
Puede comprobar el informe de limpieza actual en la aplicacion.

También puede terminar manualmente la tarea desde la aplicacion o mediante los siguientes métodos:

« Presione brevemente el boton () [Retorno] en el robot;

« Mantenga presionado el boton ¢y [Iniciar/Detener] en el robot durante 2s;

« Mantenga presionado el boton > [Iniciar/Detener] en la estacion de carga con autolimpieza durante 2s.

Secado y desinfeccion

Tras completar el ciclo de fregado final, el robot regresaré a la estacion de carga con autolimpieza para lavar y secar la
mopa, asi como para secar el compartimento para polvo.

Puede modificar los ajustes de secado en la aplicacion e iniciar manualmente una tarea de secado.

4. Especificaciones

4.1 Especificaciones del producto

Robot (Modelo: YJCC040)

Estaci6n de carga con autolimpieza (modelo: YJCB0O40B)

Conectividad inalambrica: Admite Wi-Fi de
2,4 Ghz/5GHz

Entrada nominal (estado de carga): 8-17,8
V.  02=35A

Entrada nominal: CA 220-240V, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(La entrada nominal real se basa en la informacion de la placa
del producto).

Potencia nominal: 65 W

Salida: 8-17,8V ==0,2-3,5A

Tension nominal (estado de funcionamiento):14,4 V==
(bateria de litio = 5900 mAh)

Laduracion delacargaes de
aproximadamente 3 h en condiciones de
temperatura ambiente normal.

Potencia nominal:

Carga: 65 W

Calentamiento de agua: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Vaciado de polvo: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Secado: 100 W

Nota: La potencia nominal de secado se refiere a la potencia de

secado de lamopa cuando la bateria esta completamente cargada.

Bateria (Robot)

Cantidad de paquetes de baterias por paquete:

1pza

Tipo de bateria: Bateria recargable de iones de litio
Tension nominal: 14,4V =

Cantidad de celdas de bateria por paquete

de baterias: 8pzas

Capacidad nominal, energia nominal:

5900 mAh, 84,96 Wh




PeruoHanbHas AOCTYMHOCTb U COBMECTUMOCTb

C y4eTOM M0M1b30BATENECKOrO OMbITa M COOTBETCTBYIOWIMX OPUANHECKYX U HOPMATHBHBIX TPEBOBAHMIA, MPOAYKTs! Narwal, 06b14HO
nponasaemsie Narwal (v €ro aBTOp130BaHHbIMY AMNEpami), AOCTYMHbI N5 UCNIONB30BAHNS M MOCNENPOAAXHOr0 OBCNYXMBAHNS TONLKO B
CTpaHe Un¥ PervioHe, rae OHy Gbiv NepBOHaYaNbHO NPOAaHS!. ECN NPOAYKT OTMPaBNEH B APYrie CTPaHb! MMM PErvoHbI, Bbl He CMOXeTe
1Cnonb30BaTh NpunoxeHue Narwal Ans NpUBA3kY TOBapa U BLINONHEHMA COOTBETCTBYIOAX ONepaLvii. Mbl pekoMeHayeM NpyobpeTaTs
nnokanbHyio Bepcuio npoaykTa Narwal y Narwal unm ero asTopu3oBaHHbIX AWNEpOB, YTO6LI NONYUNTb MUl ONbIT UCMONL30BaHNA 1
OBCIyXMBaHMS MPOAYKTa

Bo u3bexaHe HenopasymeHwit, NpoaykTsl Narwal, nponasaembie Narwal (1 ero aBTopusosaHHbIMM Annepami) 8 KHP, [0CTynHbI Anst
MCTIONb30BaHIA U MOCNIENPOAAKHOTO OBCIYXUBAHHS TONbKO B KHP (Ans 3TOV Lienu 3a uckioueHreM CaHrara, AOMaHs 1 Talsars)

1. O630p Uspnenus

1.1 ConepxuMoe ynakoBku
MpuHaanexHoCcTn rnaBHoro Kopnyca

Po6oT-nbinecoc x 1
(C npenycTaHOBNEHHbIM NbINECE0PHUKOM * 11
MOZYNEM ryCeHUYHOM WBaBpbI x 1)

Camoouniatoanca sapsaHas cTaHums x 1
(Bkntouas AOK-CTaHLMIO 715 OUUCTKM x1, 6aK AN UNCTOM
80/bl X1, 6aK ANS rPA3HON BOAbI X1, MEWOK ANA Nbim x 11

CMEHHbI GUNLTP ANS UMCTKM x 1)

MpuHaanexHocTn

Kabenb nutaHms x 1

‘

Metwwok ansa nbinu x 1

@unbTp NbinecéopHuka =1 Motowlee cpeacTso x 1

Bokosas weTka Ang npeaoTepalleHnsa
3anyTbiBaHWUSA X 1

WHrnbutop Hakunm x 1
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1.2 KoMnoHeHTbl po6oTa-nbinecoca

MepeaHsis yacTb po6oTa-nbinecoca (BepxHss KpbILKa 3aKpbiTa)

KHonka 3anycka/ocTaHoBKM
PapapHbi patumnk

MukpodoHHas pelueTka
KHonka BO3BpaTa P q) p

BMHOKYNAPHBIN AaTUMK
u3beraHus NpenaTcTaui
[aTumk rpaHuLL, Ha OCHoBE
CTPYKTYpUPOBaHHOrO cBeTa MNepenrme natuykn
CTONKHOBEHMS!

MepenHsis YacTb po6oTa-nblnecoca (BepXHAN Kpbllika OTKPbITa)

BepxHsisi Kpbillka po6oTa-nbinecoca

DUILTP NbINECEOPHUKa

HwxHasa yacTb poboTa-nbinecoca

[aTumnK 3almTel OT NafeHNs

=)
lMacnopTHas Tabnnuyka poboTa-rbinecoca BOKORAS LIETKA AN
(BKrioqas cepuiiHbIi HoMep) 0 0KoBas LeTka An
NPenoTBPALLEHS 3amyTbiBaHMS
LIMKIOHHBIN MOTOK BO3Ayxa Ponvkosas | == = | M
LIETKa C 3alUMTO OT 3anyThiBaHMA LL MpuBoaHoe koneco
Mogaynb ryceHnyHom Wweabpbl ‘— vu/
—
@ Ponvk

PaclumpeHmne ryceHnyHoi Wweabpbl



1.3 KOMMOHEHTbI cCaMoouMLLaloWeENCH 3apAAHON CTaHLMK

MepeaHsis YacTb 3apsAHON CTaHLMK (BePXHSIs KPbILKa 3aKpbiTa)

o N

KHonka 3arnycka/oCcTaHoBKN ———————————(——5 |

MHankaTop cocTosaHWa

———— CMeHHbIt GUnbTP AN YNCTKK

———/——— [1oK-CTaHUuMs aAns O41CTKN

MepenHss yacTb 3apsAHON CTaHLMM (BEPXHSA KPbILLKa OTKPbITa)

®unbTp 6aka ANA YMCTOV BOAI

BepxHAs Kpbliluka 3apsaaHomn
CTaHuum

Bak Ans rpsisHoi BoAb!

WHTepdeiic nutaHmns
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1.4 KHOMKM M HAMKaATOPbI

YnpaBneHue kHonkammu po6oTa-nbinecoca

KHonka AkennyaTtaumnsa DyHKUMA

3anyck/octaHoska () KpaTkoe HaxaTve 3anyck/nay3a/npoaomkeHune 3agaHns
[OnutenbHoe HaxaTune 2 cekyHabl TUTaHE BKIOUYEHO/BLIKIIOYEHO, 3aBeplUEHMe 3a0aHs!
OnutenbHoe HaxaTune 10 cekyHA MprHyanTenLHoe BhikMioueHWe poboTa-nbinecoca.
TpoiHoe 6biCTpoe HaxaTve BKnoUNTL/BLIKNIOUMTEL 6NOKMPOBKY OT AeTel

Boaspat () KpaTkoe HaxaThe PO6OT-NbINECOC BO3BPALLIGETCS Ha CaMOOUMLLAIOLLYIOCS

3apaaHyto CTaHUMio

[nutenbHoe HaxaTve 5 cekyHn,

Bx0A B pexyiM ConpsikeHm1s
3ateM OTFIyCTI/ITb

[nutenbHoe HaxaTve 15 cekyHA CGpOCMTb BEPCUIO CUCTEMbI M OUUCTUTL AaHHbIE

nonb3oBaTtens
KHonku camoouunwatoencs 3apsiaHo CTaHUMK
Kronka Akennyataums DyHKUMSA
> KpaTkoe HaxaTue 3anyck/nay3a/npoaomkeHne 3afaHns

[BonHoe HaxaThe 3anyck/oTMeHa NPOMbIBKM LWBaBPbLI

[OnutenbHoe HaxaTwe 2 CeKyHAbl 3aBepLLMTb 3afaHve

AOnuTenbHoe HaxaTne 5 cekyHn BXOZ1/BbIXOM M3 PEXVMA COMPSIKEHNS

CeeToBble MHAMKaTOpbl po6oTa-nbinecoca

CeeToBble 3 deKTbl 3HaueHne

Benbin PexviM oxvaaHWsa/pexiyiv npoctos

Cummit CTaTyC BbINONHEHS 3aaHns/cTaTyc
roNocoBOro OTBETa

KpacHbii HevicripasHocTu

OpaHxesblit Cratyc conpshkeHns/obHoBneHmns

WHAankaTopb! camoouuLlatolencs 3apﬂl1H0l7I CcTaHuun

CeeToBble 3GPeKTbI 3HaueHune

BbIk/io4eHO PexuM oxvaaHms

Bcerpa BKUYEHO CTaTyC BbINONHEHUSA 3aAaHNA

3apaHve ﬂpMOCTaHOBJ’IeHO/B pexume

MeanenHo muraet conpﬂ)«equ/oSHoaneHme cratyca

BbicTpo MuraeT HewucnpasHocTn

2. MoaroTtoBKa K UICMOJIb30BaHUIO

(1) NMoAroToBMTL NPUHaANEXHOCTHU ANS po6oTa-nbinecoca

+ BblHbTe Kabenb NUTaHws 13 yNakoBKu.
- /13BnekuTe 60KOBYIO LWETKY M MOKOLLEe CPeaCTBO U3 6aKa Ans YMCTOM BOAbI.



(2) YcTaHOBUTb 60KOBYIO WETKY

MNOTHO HaXMKTE GOKOBYIO LIETKY B MOHTaXHbI Na3 A0
LLIENYKa, YKa3blBaIoLIEro Ha NPaBUbHYHO YCTaHOBKY.
HanomuHaHve: XpaHuTe 60K0BYI0 LIETKY B 6aKe ANS YACTON BOAbI

HeycranosneHo
(4) CHaTb Onopy-amMopTu3aTop

CHMMM1TE OMopy-amMopTM3aTop, KOTOPbIV GUKCHpyeT
POBOT-MbINECOC BHYTPY 3aPSAHOM CTaHLMM.

(6) YcTaHOBUTL MELLOK ANS Nblnn

« BbiHbTe 6ak NS rpsasHor Boab!

« OTKpoWTE KPbILLKY NblNec6opHMKa

+ BCTaBbTe HOBbIV MELLOK ANS MbINW B Na3, kak
rokasaHo Ha cxeme. Y6eanTech, YTO OH BCTaBNeH A0
yrnopa B na3s

« MNOTHO 3aKPOWTE KPbILIKY NbiNeC60pHUKa

(ECnv MeLLoK ANs Mbink yXe YCTaHOBINEH, 3TOT Wwar
MOXHO MPOMyCTUTb)

anMe‘laHMe: BcTaBbTe MeLwoK ANs Nbinv B CNOT A0 Tex nop,

MNOKa He yCrbllWnTe LWen4ok, YKaEbIBaKJU.LMLZ Ha npasubHYylo

YCTaHOBKY

(8) HanuTb uncTyto BOAY

- OTkpoWiTe purkcaTop 6aka AN YMCTON BOALI U
HanonHWTE ero Y4CToM BOAOW.

- HanexHo 3akpenuTe KpbllKy 6aka Ans 8oabl A0 TOro,
KaK MOBTOPHO YCTaHOBWTb €ro Ha
CaMOOUMILAIOLLYIOCS 3aPSIHYI0 CTaHLMIO.

MaKchmansHei
L/ yposersaons

(3) YoanuTb 3alumMTHYIO NEHOMNACTOBYIO NONoCy

« MoAHUMUTE HaNPaBNSIOLLLYIO HaKNEeKy Ha BEpXHEN
KPbllLke POBOTa-TbINECOCa, UTOBLI OTKPLITL €€, 1
V3BIEKVTE 3aILMTHYIO MEHOM/NACTOBYIO MONoCY.

« 3aKpoViTe BePXHIOHK KPbILLKY po6oTa-nbinecoca.

(5) PaaMecTuTb camooumwwatowyocs

3apsaHylo CTaHUuo

+ BeTasbTe kabenb MuTaHus B pasbem Ha 3aHed naHenu
3PSIHOM CTaHLIM M MOAKITKOHTb €10 K NCTOUHIKY MUTaHMS.

+ ObecrieybTe CBOGOAHOE MPOCTPaHCTBO He MeHee 0,45 m 6e3
06pblBa nepen 3apANHON CTaHLVeN Ans 6eCrpensiTCTBEHHOrO
[OCTyna poboTa-Tbinecoca.

HanomMuHaHKe: + He pasmeLLiaitTe 3apsaaHyio CTaHLIMIO PAIOMC
UCTOYHVKamu Tenna.

* Y6enuTech, UTo Kabenb N TaHs U | 3apAaHas CTaHUMA YCTaHOBNEHbI
TPABUEHO MEPEA MOLKTIOUYEHVEM K UCTOUHMKY MUTaHMS.

roMecTnTe Moaynb UHrMBUTOPa Hak1Mn B 6aK Ans
YMCTON BO/bI, KaK NMOKa3aHO, COBMECTMB €0 C HKHEN
3aLLENKON. ECNM HET NoKauvBaHWs, 3HaUnT, MOAYNb
WHMBUTOPA HaKWMK YCTaHOBNEH NPaBUIbHO.

o N
Bak ans umcTo BoAb!

(9) Oo6aBnTH MoIOLLEE CPEACTBO
Y6enutecs, UTo 6aK N9 YMCTON BOAbI 3ar0NHEH, 3aTeM C
MOMOLLBIO KPbILIKV OT By Thinkvt OTMEPLTE HEOBXOAVMOE
KOMMUECTBO MOKOLLErO CPEACTBa v HaneiiTe ero B 6ak. MnoTHo
3aKPOWATE KPbLLKY 6aKa 11 akkypaTHO BCTPSXHWTE Ans
PaBHOMEPHOTO CMELLMBAHNS.
HanomuHakme: « Vicnonb3yiiTe MokoLLee CPEACTBO, 0pULMaNEHO
npu3aHaHHoe Narwal, UTo6bl IPeAOTBPATUTL BO3MOXHbIE
HECTIPaBHOCTM YCTPOICTBa.
+ Vcnonb3yviTe KpbiLliky OT Gy Teinki ANt I03MPOBaHYA MOIOLLIETO
cpencTsa. 03HaKOMBTECH C PA3AENoM «/IHCTPYKLIMM MO MPUMEHEHHIO»
Ha By Thinke An8 NoMyyeH1s NOAPOBHbIX PEKOMEH AL
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(10) BkniounTb po60T-MbiNecoC B NepBbli pa3

Y6eanTecs, 4to 6okoBas LEeTKa 1 KaMepa HanpasneHb!
Hapy>xy, 3aTem NNnasHo 3aAB1HbTE POGOT-NbINECOC B
3apsaHYI0 CTaHLMIO. NPy NPaBKbHOM BbIpaBHUBaHN
po6oTa-nbinecoca 1 3apsaAHON CTaHLMM MHAVKATOP
3apaaKky 3aropuTcs Ha 3 cekyHabl. MoaoxanTe 30
CEeKyHA, M POBOT-MbINECOC BKIOUMTCS aBTOMATUUECKM.

(11) MoaknouUMTL 1 NPUBA3aTL POBOT-MbINECOC
K MOBUIBHOMY MPUIOXEHMIO

OrtckaHupynTe QR-koa Ans ckaumsaHus
npunoxeHusa Narwal Freo, 3atem cneayinte
MHCTPYKLUMSIM B NPUNOXEHUM NS 3aBEPLIEHMS
npoLecca NoaKNOUEHUS U NPUBA3KN.
MpuMeyaHme: Ha CTpaHuLLEe YCTPOVCTBA B MPUMOXKEH
HaXmmTe «<HacTpoki» > «YCTPONCTBO», 3aTeM
ynepxueaiTe «[lepesanyck poboTa-nbinecoca» B
TeueHue 10 CeKyHL, UTOBbI BKIIOUNTL/BBIKIIIOUUTE PEXMM
3HEeprocepexeHmns.

__PexuM 3HeprocepexeHns 10CTyNeH TONbKo B
CeBepHoit AMepyike.

3. Ucnonb3oBaHue npoayKTa

I‘Iepe/:l WCNonb30BaHWeM Hallero nsaenus yﬁel:lMTer. uTo pOGOT’I'IbIﬂeCOC NpaBunNbHO YCTaHOBNEH, a8
caMooumLLaloLLancs 3apaaHas CTaHUMA HaCTpOeHa CornacHO UHCTPYKUMAM B [nage 2.

3.1MoaroToBka nomelleHUs

g

/7 A NN / X

0 B e

S/ S/

A.Y6epuTe € nona cBO604HO nexaluve kabenu,
TPSINKM, TANOUKM, OAEXAY, KHUMM U APYrue NPeaMeThI.

L]
o

C. 3akpoiiTe ABepY B 30HaX, B KOTOPbIX HE NNaHMpyeTcs
y6opka. HacTpoiiTe BUPTYyanbHble OrpaaeHUs, UTo6bI
NpeaoTBPaTUTh NonaaaHWe po6oTa-Mblnecoca B 30HbI C
nepenazamm BbICOTbI UM HU3KVM MPOCBETOM.

B. OTkpoliTe ABepy B 30HaxX NpoBeaeHs y6opki,
MPaBUbHO paccTaBbTe MeBerb M 0cBoGoANTE
MaKCcUManbHyto NnoLaak nona ans adpdeKT1BHoM Y6opKU.

D. Mo BO3MOXHOCTY He CTOTE Ha nyTny poboTa-nbinecoca,
Ha roporax ABEpei U B y3k1X NPoxofiax, YTo6bl 3bexaTb
MPOMYLLEHHbIX Y4aCTKOB NPU YBOPKe.



3.2 KapTorpapupoBaHue

IMpu NepBoit y6opke B HOBOM MOMELLIEHIM PEKOMEHYEeTCS CHaYana AaTb POBOTY-MbNecocy 1ccneaoBaTh v MOCTPOUTL
KapTy 30Hbl yBOPKK. POBOT-MbINEcoC HauHeT y6opKy nocne co3aaHms kapTbl. [1o nepsoi yopky HE06X0anMo KpaTkoe
HaaTue Ha KHOMKy [[> [3anyck/OcTaHoBKa | Ha CaMOOUMLLEIOWLENCS 3aPSAHOM CTaHLMM, IMBO Hy)XHO BbiGpaTh «<HauaTb
KapTorpapupoBaHiie» B MOBMMLHOM MPUMOXEHU AN 3anycka NPoLLecCa KapTorpaprpoBaHKs.

Mepbl NpenocTopoXHOCTH:

1.Tlocne Toro kak kapTa 6yAeT Co3aaHa, Bbl CMOXETe PeAaKTIPOBATb W YNPaBNATL KapTami B MPUIOKEHNM, a Takke
C03AaBaTb BCIOMOraTelbHbIE KapTbl ANS HEAOCTYMHBIX 30H WM MHOTO3Ta)HbIX MOMELIEHMA.

2. He nepemelLiaiiTe 3apsaHYI0 CTaHLMIO NOCne KapTorpadupoBaHKs, Tak Kak 3T0 NoTpebyeT NoOBTOPHOro
KapTorpadvpoBaHus. ECnu B nometLeHny Gbina nepeasuHyTa KpynHasi Meberb, PEKOMEHAYeTCA NOBTOPHO Co3aaTb
KapTy NOMeLLeHNs..

3.3 Y6opka

Y6eantech, 4To y poboTa-rbliecoca A0CTaTOUHbIN YPOBEHD 3apsaaa akkyMyiaTopa nepea ybopkon. AKTyanbHbIN
YPOBEHb 3apsifa akkyMynsTopa MOXHO MPOBEPUTH B MPUNOXEHNM.

Bbi60p pexvma y6opku

POBOT-MbINECOC OCHALLIEH YETbIPbMS BCTPOEHHbIMM PEXVIMaMM YEOPKM: TOMBKO MINECOC, TONBKO BaxHas YEOpKa, Mbinecoc 1
BaxHas y6opKa BMECTe, a TakKe NbiNecoc nepe/ BnaxHo yGOpKoi. Bel MoxeTe BbibpaTh N060i PEXM 1 HACTPOUTL
napaMeTPbl, BKMoYas KONMUYECTBO LKIOB YGOPKM, MOLIHOCTb BCACbIBaHS M YPOBEHb YBNaXKHEHMS LIBAGPbI.

HacTpoitku Freo Mind

Freo Mind — 370 yMHas GyHKUMSA Y60pKU. MK BKKOUEHHO GyHKLIMM Freo Mind poBoT-nbinecoc asTomMaTuJecku noabupaet
napameTpbl yBOpKiA, 136aBNss BaC OT HEOGXOAUMOCTY BPYUHYHO HAaCTPanBaTh MHOXECTBO NapaMeTpoB.

IMepen HauanoM y6opKM Bbl MOXETE BbIBGpaTh B MPUIOKEHNM, aKTMBIMPOBATL 1 Freo Mind

Hauatb y6opky
Y60pKY MOXHO HauaTb C MOMOLLLO MPUNOKEHMS U OIHIM 13 CTIEAYHOLLINX CTIOCOBOB:
+ KpaTkoe HaxaTve kHonky (1 [3anyck/OcTaHoBka] Ha kopnyce poboTa-Mbinecoca no yMOMUaHMio 3anyCTHT PEXUM «ToNsko
MbINEecoc»;
+ Kparkoe HaxaTvie kHorkm > [3anyck/OcTaHoBKa) Ha CaMoouMLAILLENCS 3apAAHOM CTaHLMM NS Havana y6opKiA. Mo
HmonuaHmo 3aNYCTUT PEXIM «[ TbINECOC + MbITbEY.
IpyMeUaHyie: Bul MOXETE N3MEHMTL PEXUMbI YGOPKM V1 331aTb A0MONHUTENbHbIE NaPaMETPbI B MPUMOXEHIM
He npykacaliteck k 06e1M CTOpOHaM MOAYS BNaxHOM Y60pki BO Bpems paboTbl poboTa-nbinecoca.

Maysa/npoaomxkeHune 3apaHus

Y60PKY MOXHO MOCTaBNTb Ha May3y/MPOAOKUTH C MOMOLLBIO MPUIOXEHUS UK CIEAYIOLIMMI CNIocoBamm:
- Kparkoe HaxaTvie krorku (D [3anyck/OcTarHoBka) Ha kopnyce po6oTa-nbinecoca;

+ KpaTkoe HaxxaTve KHOMKy |[> [3anyck/OcTaHoBKa)] Ha CaMOOUMLLAIOLLENCA 38PARHON CTaHLMN.

OnopoXHEeHMe Mbinec60pHMKa CaMOOUMLLAIOLLENCSA 3apSAHON CTaHLIMK

Mocne 3anycka 3aaaHvs VGOpKM caMoouMLLaKoLLaACcs 3apsiaHasn CTaHUMA aBTOMaTU4YeCcku NepeHoCUT Mycop U3 I'IbH'IeCGOpHMKa
pOﬁOTa*HbIHECOCa BMELWOK AN NblN CTaHUMK.

Bbl Takke MoxeTe BPYUYHYIO 3anyCTUTb NPOLLECC OMOPOXHEHUS HblﬂeCﬁOpHMKa Yepes npunoxeHue.

Y6opka weabpo

Koria 3annaH1poBaHO HECKOMbKO LIVKIIOB MbITbSt MOMa Ak NOLLAAL yGOPKM MPEBLILIAET CTaHAAPTHbIE Pa3Mep,
POBOT-MbINECOC aBTOMATUYECKMN BO3BPALIAETCA Ha CaMOOUMLLIAIOLLYIOCS 3aPAAHYHO CTAHLMIO NS OUMILEHMS LUBAGPLI BO BpEMS
paboTbl.

Tepen Hauanom y6opky Bbl MOXETE HAaCTPONTH KONMUECTBO MPOXO/OB BaXHOI YGOPKY M YaCTOTy aBTOMATUUYECKON OUACTKM B
MPUMOXEHIU. BTV HACTPOIIKI HENMb3S1 UMEHSITH BO BPEMS BINONHEHIS 3aaaHst Mo Y6opKe. YBOPKY MOXHO TakoKe HauaTb
BPYUHY!O C MOMOLLIGO MPUNOKEHIS UMV CNIEAYIOLLVMM CNOCOGaMu:

+ [1BaX[ibl HAXMUTE KHOMKY > [CTypKa LWBaBpbi] Ha CaMOOUMLLAIOLIECA 3aPAAHON CTaHLYN.

MpuMeyaHvie: He n3enekaiTe poboT-NbiNeCcOC NPUHYAUTENBHO B MPOLIECCE 06bIYHOM NPOMBIBKY LIBAGPbI = 3TO MOXET NPUBECTY
K MOBPEX/AEHIO KOMMOHEHTOB.

3aBepwuTb 3a8aHue

IMocne oKoHYaHWs Umkna y6opky POBOT-MbINECOC aBTOMATUHYECKN BEPHETCA Ha CAMOOUMLLAIOLLYIOCS 3apAAHYIO CTaHLMIO. Bbl
MOXETE NOCMOTPETH TEKYLLUMA OTUET 06 YEOPKE B MPUMOKEHNM.

YBOPKY MOXHO TaloKe 3aBEPLIMTE BPYUHYIO C MOMOLLLIO MPUMIOKERNS UMW CREAYHOLLMMY CIocoGaMu:

KpaTkoe HaxaTiie KHomkv () [BossparT] Ha poBoTe-nbinecoce;

AnUTEnsHOE HaxaTve kHomku () [3anyck/ocTaHoBKa] Ha pOBOTE-TbINECOCE B TEUEHNE 2 CEKYH;

ANUTENBHOE HaxaTVE KHOMKM[> [ 3anyck/0CTaHOBKa] Ha CaMOOUMLLAIOLLEVICS 3apSIIHON CTAHLIVM B TEUEHIE 2 CEKYHAL.

Cywwka v nesnHdekums

[Mocne nocneaHero Uvkna BnaxHomn \/60pKM pOGOT*I'IbIﬂeCOC BO3BpaLLaeTCs Ha CaMOOUMLLAIOLLYIOCSH 3apAAHYIO0 CTaHLMIO Ans
MbITbS U CYLLKN IiJBaﬁpbl‘ aTakke CyLIKN nb\nec60pr<a.

Bbl MOXeETE U3MEHWTL Hac‘rpohm CYLUKW B MPUNOXEHWI U BPYYHYIO 3aMyCTUTb 3aaHne CYLLIKW.

4. Cneumndukaumm

4.1 Cneumndukaumm nspenus

Po6oT-nbinecoc (Mogenb: YJCC040)

CaMooumLaloWwascs 3apsaHas CTaHums
(Moaenb: YJCB0O40B)

BecnposoaHoe noaknoveHre: NMoanepxka
Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

HoMuHanbHoe BxoaHoe HanpshkeHne (npn
3apaake): 8-17,8 V==0,2-3,5 A

HomuHanbHoe BxoaHoe Hanpsxerue: AC 220-240V, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(PakTyeckoe HOMMHarbHOE BXOAHOE HaNPsHKEHE OCHOBAHO

Ha MHGOPMALWMM C NacnopTHOM TaBMNYKM NPOAYKTA.)

HoMMHanbHas MOWHOCTL: 65 W

Rated output: 8-17.8V — 0.2-3.5A

HoMuHanbHoe pa6ovee HanpsikeHue (8
pabouem pexume): 14,4V —
(nMTveBbIN akkyMynsTop, = 5900 mAh)

BpeMsi 3apsiaku CoCTaBNSET NpUMEPHO 3 yaca
MY HOPMarbHO TEMMEPaType OKPYXKatoLLen
cpensl

HomuHanbHas MOWHOCTb:
3apsnka: 65 W
Mopnorpes Boabl: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)
OnopoxHeHwe nbinec6opHyika: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
Cyuwka: 100 W
I'\preuaHMe: HomwHanbHas MOLWHOCTL CYLUKM OTHOCUTCA K MOLLHOCTK
CywKkn UJBa6phl NPV NONHOCTbIO 3aPAXKEHHOM aKKyMYNATOPE.

AkkymynsTop (po6oT-nbinecoc)

KonunyecTtBo akkyMynaTopHbix 6aTapeit B
KaX[oW ynakoBke:

Twr.

Tun akkymynsTopa:

MepesapsaeMbiit TUTUIA-MOHHbIA aKKyMyNATOp

HomuHansHoe HanpsxeHue:

14,4 V=

Konn4ecTso an1eMeHTOoB B Kaxaomn
aKKyMynaTopHow 6aTapee:

8uwr.

HoMvHanbHas EMKOCTb, HOMVUHanbHast JHeprus:

5900 mAh, 84,96 Wh
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A 12 AC 220-240V, 50-60Hz
100-127V~, 50-60Hz
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1 65W
t<: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
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4.1 ERIRE

A (B3R : YJCCO40) BiERFTEL (B35 : YJCB040B)

SEAREAR © 24E 2.4 GHz/5 GHz Wi-Fi
HEBA (FTEMRE) -

FEEHA 1 AC 220-240 V~50-60 Hz
100-127V~50-60Hz
BRREHANEBAERBISRTEARE o

8-17.8V=—=0.2-35A

FEEWE 1 65 W it : 8-17.8V0.2-=02-3.5A
EEEE (TIERE) © 144V — BENE
(387%5th> 5900 mAh) B 65W

*E

JKINZA : 1350 W(220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100 127V~, 50-60Hz)

£ 450 W (220-240V~, 50-60HZ)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

JtEz 1 100 W

i EEMEIRIERBRE TR REINE -

EIERBSRRET - B 3/

it (KA

SOETHARE : 1

St - TRBEHTEY

EEEE : 144V =

SEEHENNESYE : 8t

HERE  FTHE: 5900 mAh - 84.96 Wh
42ERPESYESE

RAMESEEIETEAE
Declaration of the Presence Condition of the Restricted Substances Marking

B BEquipment name : #EiF—EEH 28 ARobot Vacuum and mop

Bk (B) Type designation (Type) : YJCC040 (with Multifunctional dock YJCB040B)

Bt [RAMERELBRTR

Unit Restricted substances and its chemical symbols
) R 2] 7N fESE EL L2 ZRZFKB
Lead Mercury Cadmium Hexavalent Pol\{)l;rominated Polybrominated
(Pb) (Hg) (cd) chromium iphenyls diphenyl ethers

(Cr+6) PBB)

BEEMR - O O O O O

SEH - O O O O O

e O O O O ©] O

Bt O O O O O O

[t o (@] @] (@] O O

HELEBHO0.1 wt %" K BH0.01 wt %’ (RIERAYECEA LS BBHAD LS BR%EE -

Note 1 : “Exceeding 0.1 wt %”and“exceeding 0.01 wt %”indicate that the percentage content of the
restricted substance exceeds the reference percentage value of presence condition.

BEL O RIEZERAYECES LS ERBHEN LS BEERE -

Note 2 : “O”indicates that the percentage content of the restricted substance does not exceed the
percentage of reference value of presence.

faE3. ’—‘ﬁ@auﬁl‘iﬁﬁ%ﬁ%ﬁkl’?lﬁﬁ °

Note 3 : The“—"indicates that the restricted substance corresponds to the exemption.SJ/T1136489#1E 4! ©



Bolgesel Kullanilabilirlik ve Uyumluluk

Kullanici deneyimi ve ilgili yasal ve uyumluluk gereklilikleri g6z 6ntinde bulundurularak, Narwal tarafindan (ve yetkili saticilar tarafindan) satilan
Narwal UrGnleri, yalnizca ilk satildiklari Glke veya bolgede kullanim ve satis sonrasi servis destegi igin mevcuttur. Bir Grin baska bir Glkeye veya

bolgeye génderilirse, Narwal Uygulamasini kullanarak Urlin baglayamayabilir veya ilgili iglemleri gergeklestiremeyebilirsiniz. Eniyi Grn

kullanim ve servis deneyimini elde etmek igin Narwal Grininin yerel versiyonunu Narwal'dan veya yetkili saticilarindan satin almanizi éneririz.
Suipheye yer birakmamak igin, Narwal tarafindan (ve yetkili saticilari tarafindan) Gin Halk Cumhuriyeti'nde satilan Narwal trlnleri yalnizca Gin

Halk Cumhuriyeti'nde (bu amagla Hong Kong, Makao ve Tayvan harig) kullanim ve satis sonrasi servis destegiigin meveuttur.

1. Urline Genel Bakis

11 Ambalaj igerigi
Ana Govde Aksesuarlari

Robot x 1 i ini i i
. . Kendi kendini temizleyen sarjistasyonu x 1
(Onceden takilmis toz haznesi x 1ve (Temizleme rampasi x 1, temiz su tanki x 1, kirli su
rayli paspas modulu  Tile) tanki x 1 dahil Toz torbas x 1 ve degistirilebilir

temizleme filtresi x 1)

Aksesuarlar

GUg kablosu x 1 Dolasmayi énleyen yan firga x 1 Toz kutusu filtresi x 1

<<
‘

Toz torbasi x 1 Olgek inhibitéri 1

o]

Temizlik soltsyonu x 1

34

1.2 Robot Bilesenleri
Robotun Onii (Ust Kapak Kapali)

Baslat/durdur digmesi
Radar sensoru
e . . Mikrofon dizisi
Donls dugmesi - //
> Binokdler géris engellerden
kaginma sensori
Yapisal 1sik kenar sensért On carpigma sensérleri

Robotun Onii (Ust Kapak Agik)

Robot Ust kapagi

Toz kutusu filtresi

Robot Alt Kisim

Dusme dnleyici sensor

Robot isim plakasi == Sa
Ny . ¢ dolagmasini
(Serinumaras dahil) %@Y [ énleyiciyan firga
Siklon hava akisi Dolagmayan rulo firca FTELE M
$ $may. G LL = o Tahrik tekerlegi
Paletli paspaslama moduli ‘— vu/
@ Tekerlek

Paspas uzatma aparati



1.3 Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Bilesenleri
Sarjistasyonunun On Yiizii (Ust Kapak Kapali)

Baslat/durdur digmesi

Durum gostergesi

Degistirilebilir temizlik filtresi

Temizlik iskelesi

———— Temiz sudeposu filtresi
Sarjistasyonunun Ust kapagi

Kirli su tanki

Gug Arayuzu

35

1.4 Digmeler ve Gostergeler

Robot Diigme Kontrolleri

Digme Operasyon islev
Baslat/durdur Kisa basma Bir gorevi baglatma/duraklatma/devam ettirme
2 Saniye boyunca uzun basin Gug agma/kapama, gérevi sonlandirma
10 Saniye boyunca uzun basin Robotu zorla kapatin
Uglt tiklama Gocuk kilidini agma/kapatma
Gerigagir O Kisa basma Robot, kendikendini temizleyen sarj istasyonuna geri doner.

Birakmadan énce 5 saniye boyunca
uzun basin

Eslestirme moduna girin

15 saniye boyunca uzun basili tutun Sistem strmun sifirla ve kullanici verilerini temizle

Kendi kendini temizleyen sarj istasyonu butonlari

Digme Operasyon islev
> Kisa basma Bir gorevi baglatma/duraklatma/devam ettirme
Cift dokunma Paspas yikamay baslat/iptal et

2 Saniye boyunca uzun basin Bir Gorevi Sonlandir

5 Saniye boyunca uzun basin Eslestirme moduna girme/gikma

Robot gosterge etkileri

Isik efektleri Anlami

Beyaz Bosta galisma durumu/bekleme modu

Mavi Devam eden gérev durumu/sesli yanit durumu
Kirmizi Anormallikler

Turuncu Eslestirme/gUncelleme durumu

Kendi kendini temizleyen istasyonunun géstergeleri

Isik efektleri Anlami

Kapali Bosta galigma durumu

Her zaman agik Devam eden gérev durumu

Yavasga yanip sénin Gorev duraklatildi/eslestirme/glncelleme durumu

Hizli yanip sénme Anormallikler

2. Kullanimdan Once Hazirlik

(1) Robot Aksesuarlarini Hazirlayin

+ GUg kablosunu ambalajindan gikarin.
« Yan firgayi ve temizleme solUsyonunu temiz su tankindan gikarin.



(2) Yan Firgayi Takin

Dogru kurulumu gosteren bir "tiklama” sesi duyana kadar
yan firgayl montaj yuvasina sikica bastirin.

Hatirlatma: Yan firgayi temiz su tankinda saklayin

TN
()
N

Dogru kuruldu

NTiklayin ‘~ >

Ykl degil

(4) Tampon Destegini Gikarin
Sarjistasyonunun igindeki robotu sabitleyen tampon
destegini gikarin.

(6) Toz Torbasini Takin

« Kirli su deposunu gikarin.

« Toz haznesinin kapagini agin.

« Gosterildigi gibi yeni bir toz torbasini yuvaya
yerlestirin. Istasyonun alt kismina tam olarak
oturdugundan emin olun

« Toz haznesinin kapagini sikica yerine geri takin.

(Toz torbasi zaten takiliysa bu adimi atlayin)

Not: Dogru kurulumu gésteren bir "tiklama” sesi
duyana kadar toz torbasini yuvaya,itin

(8) Temiz Su Ekleyin

« Temiz su tanki tokasini agin ve temiz suyla doldurun.

« Kendi kendini temizleyen sarj istasyonuna yeniden
takmadan 6nce su deposu kapagini guvenli bir
sekilde sabitleyin.

Maksimum su seviyesi

(3) Koruyucu Képiik Seridi Gikarin

« Robotun Ust kapagindaki kilavuz etiketini kaldirarak
kapagi agin ve koruyucu kopuk seridi gikarin.

+ Robotun Ust kapagini kapatin.

(5) Kendi kendini temizleyen sarjistasyonunu yerlestirin

« GUg kablosunu sarjistasyonunun arka tarafindaki baglanti
noktasina takin ve glic kaynagina baglayin.

« Robotun sarjistasyonuna erigebilmesiicin 6niinde ugurum
olmayan 0,45 m'lik bir agiklik oldugundan emin olun.
Hatirlatma: - Sarjistasyonunu isi kaynaklarinin yakinina koymayin.
« Gl kaynagina baglamadan énce gug kablosunun ve sarj
yuvasinin dogru sekilde takildigindan emin olun.

)
(7) Kireg Onleyici Modiilii Takin
Kireg 6nleyici modult, gosterildigi gibi temiz su tankina
yerlestirin ve alt tokaya hizalayin. Sallanma yoksa kireg
onleyici modul dogru sekilde takilmigtir.

&=

I

Temiz su tanki
(9) Temizlik Soliisyonu Ekleyin
Temiz su deposunun dolu oldugundan emin olun, ardindan
sise kapadini kullanarak uygun miktarda temizleme
sollisyonunu 6lgin ve depoya dékin. Depo kapadini sikica
kapatin ve esit sekilde karistirmak igin hafifce sallayin.
Hatirlatma: « Olasi cihaz arizalarini 6nlemek igin IGtfen
Narwal tarafindan resmi olarak onaylanmig temizleme
sollsyonunu kullanin.
+ Uygun miktarda temizleme solUsyonunu dlgmek igin sise
kapagini kullanin. Ozel rehberlik igin Iutfen sisede belirtilen
"Kullanim Talimatlari” bélamdne bakin.

Temiz su tanki

(10) Robotu ilk Olarak Galistirin

Yan firganin ve kameranin disa dogru baktigindan emin
olun ve ardindan robotu yavasga sarj yuvasina itin.
Robot ve sarj istasyonu dogru sekilde hizalandiginda
sarj gostergesi 3 saniye boyunca yanacaktir. 30 saniye
bekleyin. Robot otomatik olarak agilacaktir.

3. Urain Kullanimi

(11) Robotu Uygulama Araciligiyla Baglayin

ve Eslestirin

QRkodunu tarayarak Narwal Freo uygulamasini indirin ve
ardindan uygulamaici talimatlari izleyerek baglanti ve
bagdlama islemini tamamlayin.

Not: Uygulama cihaz sayfasinda, “Ayarlar” > “Cihaz"
segenegine dokunun ve ardindan gl tasarrufu modunu
agmak/kapatmak igin "Robotu Yeniden Baslat” digmesine
10 saniye basili tutun.

_GUg tasarrufu modu yalnizca Kuzey Amerika'da mevcuttur.

Uriinimiizti kullanmadan 8nce robotun dogru sekilde kuruldugundan ve kendi kendini temizleyen sarj istasyonunun

BoIUm 2'deki talimatlara gére yapilandiridigindan emin olun.

3.1 Ev Ortamina Hazirlik

A. Yerdeki gevsek kablolari, pagavralari, terlikleri,
kiyafetleri, kitaplari ve dider olasiliklari siralayin.

C. Temizlik yapilmayan alanlarin kapilarini kapatin.
Robotun ylksek veya algak gegisli alanlara girmesini
engellemekigin sanal gitler ayarlayin.
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B. Temizlenecek alanin kapilarini agin, mobilyalari uygun
sekilde dizenleyin ve optimum temizlik kapsami igin
zemin alanini en Ust dizeye gikarin.

D. Temizlik sirasindaki eksiklikleri nlemek igin robotun
6nunde, kapi esiklerinde veya dar gegitlerde durmaktan
kaginin.



3.2 Haritalama

Yeni bir ortamda ilk temizlik sirasinda, robotun 6nce alani kesfetmesine ve haritalandirmasina izin verilimesi 6nerilir. Harita
olusturulduktan sonra robot temizlige baslayacaktr. Ik temizlemeden énce, haritalama islemini baglatmak igin kendi kendini
temizleyen sarjistasyonundaki > [Baslat/Durdur] diigmesine kisa siire basin veya uygulamada “Haritalamayi Baslat"
segenegine dokunun.

Tedbirler:

1. Haritalama tamamlandiginda, uygulamada haritalari diizenleyebilir ve yonetebilir, ayrica ulagilamayan alanlar veya gok katl
yapilar igin ikincil haritalar olusturabilirsiniz.

2. Haritalama isleminden sonra sarj istasyonunu baska bir yere tasimayin, aksi takdirde yeniden haritalama iglemi
gerekecektir. Evinizde blyUk mobilyalarin yerleri degistirildiyse, alanin yeniden planlanmasi énerilir.

3.3 Temizlik

Temizlik yapmadan énce robotun pil seviyesinin yeterli oldugundan emin olun. Uygulamada mevcut pil durumunu
kontrol edebilirsiniz.

Temizleme Modu Segimi

Robot, Paspaslamadan Once Vakumlama, Paspaslama, Vakumlama ve Paspaslama ve Vakumlama dahil olmak tzere
dort yerlesik temizleme moduna sahiptir. Her modu secebilir ve temizleme dénguleri, emis glict ve paspas nem
seviyesi dahil parametrelerini 6zellestirebilirsiniz.

Freo Mind Ayarlari

Freo Mind akilli bir temizleme fonksiyonudur. Freo Mind etkinlestirildiginde, robot temizleme parametrelerini akillica
yapilandiracaktir, béylece birden fazla ayari manuel olarak ayarlamaniza gerek kalmaz.

Temizlik gérevine baglamadan énce uygulamada Freo Mind'i etkinlestirip etkinlestirmemeyi segebilirsiniz.

Temizlik Gérevine Basla

Temizlik gorevini uygulamadan veya asagdidaki yontemlerden birini kullanarak baslatabilirsiniz:

+ Robotun tizerindeki () [Baslat/durdur dugmesine kisa basin. Bunu yaparak, robot varsayilan olarak
Vakumlama moduna girecektir;

« Temizleme islemini baslatmak igin, kendi kendini temizleyen sarj yuvasindaki [>> [Baslat/Durdur] diigmesine
kisa sire basin. Bunu yaparak, robot varsayilan olarak Vakumlama ve Paspas moduna girecektir.

Not: Uygulamada temizleme modlarini ayarlayabilir ve ek temizleme parametrelerini ayarlayabilirsiniz.

Robot ¢aligirken paspas modulUniln her iki tarafina dokunmayin.

Bir Gérevi Duraklat/Devam Ettir

Uygulamada veya asagidaki ydntemlerle bir gérevi duraklatabilir/devam ettirebilirsiniz:

+ Robot Uizerindeki ¢y [Baslat/durdur] dugmesine kisa basin;

« Kendi kendini temizleyen sarj yuvasindaki|> [Baslat/Durdur] digmesine kisa siire basin.

Kendi Kendini Temizleme $arjIstasyonu Toz Bosaltma

Temizlikislemi basladiginda, kendi kendini temizleyen sarjistasyonu, robotun toz haznesindeki dokuntuleri otomatik
olarak istasyonun toz torbasina aktarir.

Uygulamada toz bosaltmayi manuel olarak baslatabilirsiniz.

Paspas Temizligi

Birden fazla paspaslama déngusu planlandidinda veya temizleme alani standart boyutlari agtiginda, robot galisma
sirasinda paspasl temizlemek igin otomatik olarak kendi kendini temizleme sarj istasyonuna geri doner.

Bir temizlik gorevi baglamadan énce, uygulamadaki paspas gegislerini ve otomatik yikama sikligini ayarlayabilirsiniz.
Devam eden bir temizleme goérevi sirasinda bu ayarlar degistirilemez. Uygulamada veya asagidaki yontemlerle bir
paspas temizleme gérevini manuel olarak da baslatabilirsiniz:

« Kendi kendini temizleyen sarj istasyonundaki I> [Paspas yikama] dugmesine iki kez dokunun.

Not: Bilesen hasarini dnlemek igin normal paspas temizligi sirasinda robotu zorla gikarmayin.

Bir Gérevi Sonlandir

Robot, temizlik déngUstini tamamladiktan sonra otomatik olarak kendi kendini temizleyen sarjistasyonuna geri
dénecektir. Uygulamadaki mevcut temizlik raporunu kontrol edebilirsiniz.

Goreviuygulamada veya asadidaki ydntemlerle manuel olarak da sonlandirabilirsiniz:

« Robot Uizerindeki ('} [Geri D6n] diigmesine kisa sire basin;

« Robot tizerindeki () [Baglat/Durdur] diigmesine 2 saniye boyunca uzun siire basin;

+ Kendi kendini temizleyen sarj istasyonundaki [> [Baslat/Durdur] digmesine 2 saniye boyunca uzun stire basin.

Kurutma ve Dezenfeksiyon

Son paspaslama déngustinden sonrarobot, paspasi yikamak ve kurutmak ve toz kabinini kurutmak igin kendi kendini
temizleyen sarj istasyonuna geri dénecektir.

Uygulamadaki kurutma ayarlarini degistirebilir ve bir kurutma gérevini manuel olarak baslatabilirsiniz.
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4. Ozellikler
41 Urain Ozellikleri

Robot (Model: YJCC040)

Kendi Kendini Temizleme $arj Istasyonu
(Model: YJCBO40B)

Kablosuz Baglanti: 2.4 GHz/5 GHz Wi-Fi destegi

Nominal Girig ($arjDurumu): 8-17,8V ==0,2-3,5 A

Nominal Girig: AC 220-240V, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Gergek derecelendirilmis girig, Urtn isim plakasi bilgilerine
dayanmaktadir.)

Nominal Gug: 65 W

Cikig: 8-17,8V = 0,2-3,5 A

Nominal Gerilim (Galisma Durumu):14,4 V ==
(Lityum Pil, = 5900 mAh)

Normal ortam sicakliginda sarj suresi yaklagik 3
saattir.

Nominal GUg:

SarjEtme: 65W

SuIsitma: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Toz Bosaltma: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Kurutma: 100 W

Not: Nominal kurutma gucd, pil tamamen sarj oldugunda paspasin
kurutma guicnG ifade eder.

Pil (Robot)

Paket Basina Pil Takimi Miktari:

Tadet

Pil TUrG: Sarj edilebilir Li-ion Pil
Nominal Gerilim: 14,4V=
Pil Takimi Basina Pil Hiicresi Miktari: 8adet

Nominal Kapasite, Nominal Enerji:

5900mAh, 84,96Wh




b PPN i I

W oparciuo ia uzytkownikow oraz ie wymogi prawne i zgodnosciowe, produkty Narwal sprzedawane zazwyczaj
przez Narwal (i jego autoryzowanych sprzedawcow detalicznych) sg dostgpne do uzytku i obstugi posprzedazowej wytgcznie w kraju lub
regionie, w ktérym zostaty pierwotnie sprzedane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, korzystanie z aplikacji Narwal
w celu powigzania produktu lub wykonania odpowiednich czynnosci moze by¢ niemozliwe. Aby moc w petni korzystac z produktu i uzyskac
najlepsza obstuge, zalecamy zakup lokalnej wersji produktu Narwal od firmy Narwal lub jej autoryzowanych sprzedawcow.

W celu uniknigcia watpliwosci, produkty Narwal sprzedawane przez firmeg Narwal (i jej autoryzowanych sprzedawcow detalicznych) w
Chinskiej Republice Ludowej s3 dostepne wytacznie do uzytku i obstugi posprzedazowej w Chiniskiej Republice Ludowej (z wytaczeniem
Hongkongu, Makau i Tajwanu)

1. Prezentacja produktu

11 Zawartos¢ opakowania
Akcesoria jednostki gtownej

Robot x 1
(z fabrycznie zainstalowanym pojemnikiem na
kurz x 1i modutem mopujacym ggsienicowym x 1)

Samoczyszczaca stacja tadujgca 1
(zawierajaca stacje czyszczaca x 1, zbiornik czystej
waody x 1, zbiornik na brudng wode x 1, worek na kurz = 1,
wymienny filtr czyszczacy x 1)

Akcesoria

Kabel zasilajgcy * 1 Srodek czyszczacy x 1

S ]
‘

Szczotka boczna zapobiegajaca  Filtr pojemnika nakurz x 1

plataniu wtosow x 1

o]

Worek nakurz x 1 Srodek przeciw osadom kamienia x 1
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1.2 Komponenty robota

Przod robota (gérna pokrywa zamknigta)

Czujnik radarowy

Przycisk Zacznij/zatrzymaj

Przycisk przywotania

Zestaw mikrofonow

Czujnik unikania przeszkod

Czujnik Swiatta strukturalnego

z widzeniem obuocznym

Przdd robota (gérna pokrywa otwarta)

Gorna pokrywa robota

Spod robota

Czujnik przeciwupadkowy —————————————————

Tabliczka znamionowa robota
(wraz z numerem seryjnym) )

Szczotka watkowa zapobiegajgca

Przeptyw powietrza typu cyklonowego FTELE
plataniu sig wtosow LL

Modut mopujgcy ggsienicowy ‘— vu/

Czujniki przednie kolizji

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna zapobiegajgca
plataniu wtosow

Koto napedowe

Rozszerzenie mopa
gasienicowego

Koto obrotowe



1.3 Elementy samoczyszczacej stacji tadujgce;j

Przdd stacji tadujacej (gérna pokrywa zamknigta)

o N

Przycisk Zacznijizatrzymaj ————————(——=5 )

Wskaznik statusu

————— Wymienny filtr czyszczacy

———/———— Stacjaczyszczaca
Przbd stacji tadujacej (gérna pokrywa otwarta)

Zbiornik czystej wody

7

——— Filtr zbiornika czystej wody
Gorna pokrywa stacji tadujgcej

Zbiornik na brudng wode

Tyt samoczyszczacej stacji tadujgcej

Interfejs zasilania
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1.4 Przyciski i wskazniki
Sterowanie przyciskami robota

Przycisk Dziatanie

Funkcja

Zacznij/zatrzymaj iy Krotkie nacisnigcie

Rozpocznij/wstrzymaj/wznéw zadanie

Dtugie nacisnigcie przez 2 s

Witgcz/wytgcz zasilanie, zakoncz zadanie

Dtugie nacisnigcie przez 10 s

Wymus wytgczenie robota

Potrojne kliknigcie

Wigcz/wytgcz blokade rodzicielskg

Przywotanie Krotkie nacisniecie

Robot wraca do samoczyszczacej stacji tadujace]

Dtugie nacisniecie przez 5 s
przed zwolnieniem

Wejdz w tryb parowania

Dtugie nacisnigcie przez 15 s

Przyciski samoczyszczacej stacji tadujacej

Przycisk Dziatanie

Zresetuj wersjg systemu i wyczyS¢ dane uzytkownika

Funkcja

> Krotkie nacisnigcie

Rozpocznij/wstrzymaj/wznow zadanie

Podwojne dotknigcie

Zacznij/anuluj mycie mopa

Dtugie nacisnigcie przez2's

Zakoncz zadanie

Dtugie nacisnigcie przez 5 s

Efekty wskaznika robota

Efekty Swietine

Wejdz/wyjdZ z trybu parowania

Znaczenie

Biaty Status bezczynnosci/tryb gotowosci

Niebieski Status zadania w toku/status odpowiedzi gtosowej
Czerwony Nieprawidfowosci

Pomaranczowy Status parowania/aktualizacji

Wskazniki samoczyszczacej stacji tadujacej

Efekty Swietine Znaczenie

Wyt Status bezczynnosci

Zawsze wt. Status zadania w toku

Miga powoli Status zadania wstrzymanego/parowania/aktualizacji
Miga szybko Nieprawidtowosci

2. Przygotowanie do uzycia

(1) Przygotowanie akcesoriow robota

« Wyjmij kabel zasilajgcy z opakowania

« Wyjmij szczotke boczng i pozostate akcesoria ze zbiornika czystej wody.



(2) Instalowanie szczotek bocznych

Mocno dociénij szczotke boczng do gniazda montazowego,
az ustyszysz .kliknigcie" wskazujgce na prawidtowg instalacjg.
Przypomnienie: Przechowuj szczotkg boczng w zbiorniku
czystejwody

_/
Nie zainstalowano

(4) Usunh wspornik zderzaka

Usun wspornik zderzaka, ktory zabezpiecza robota
wewnatrz stacji tadujacej.

(6) Instalacja worka na kurz

« Wyjmij zbiornik na brudng wode

« Otworz pokrywe komory na kurz

» W16z nowy worek na kurz do gniazda, jak pokazano na
rysunku. Upewnij sig, ze jest on w petni osadzony na
dnie gniazda

« Zamocuj bezpiecznie pokrywe komory na kurz

(jesli worek nakurz jest juz zainstalowany, pomif ten krok)

Uwaga: Wsuwaj worek na kurz do gniazda, az ustyszysz

.Kliknigcie”, wskazujgce na prawidtowa instalacje

(8) Dodaj czystg wode

- Otworz zatrzask zbiornika czystej wody i napetnij go
czystg wodg.

- Bezpiecznie zamocuj pokrywe zbiornika przed
ponownym zainstalowaniem go w samoczyszczacej
stacji tadujgce;.

Maksymalny poziom wody

(3) Usun ochronny pasek z pianki

« Podnie$ naklejke z instrukcjg na gérnej pokrywie robota, aby
jgotworzy€, anastgpnie zdejmij ochronny pasek z pianki.

« Zamknij gorng pokrywe robota

!
(5) Umieszczanie samoczyszczacej stacji tadujacej

« W16z kabel zasilajgcy do portu z tytu stacji tadujgcej i
podtacz jg do Zrodta zasilania.

« Zapewnij wolng przestrzen 0,45 m z przodu stacji
tadujgcej bez uskoku, aby umozliwi€ dostgp robotowi.
Przypomnienie: - Nie umieszczaj stacji tadujgcej w poblizu
Zrodet ciepta
« Przed podtgczeniem do Zrodta zasilania nalezy upewnic sig, ze
kabel zasilajacy i stacja tadujgca sg prawidtowo zainstalowane.

(7) Zamontuj modut zapobiegajacy
osadzaniu sig kamienia

Umies¢ modut zapobiegajacy osadzaniu sig kamienia w

zbiorniku czystej wody zgodnie z ilustracjg, dopasowujac go

do dolnej klamry. Modut zapobiegajgcy osadzaniu sig

kamienia jest zamontowany prawidtowo, jesli nie chwieje sie.

— T
Zbiornik czystej wody

(9) Dodawanie srodka czyszczacego
Upewnij sie, ze zbiornik czystej wody jest petny, a nastegpnie
odmierz odpowiednig iloS¢ Srodka czyszczacego zapomocy
nakretki butelki i wlej go do zbiornika. Bezpiecznie zamknij
pokrywe zbiornika i delikatnie wstrzgsnij, aby rownomiernie
wymieszac.
Przypomnienie: - Prosimy o stosowanie Srodka czyszczacego
oficjalnie zatwierdzonego przez firmg Narwal, aby zapobiec
ewentualnym awariom urzgdzenia
« Uzyj nakretki butelki do odmierzenia odpowiedniej ilosci Srodka
czyszczgcego. Szczegotowe wskazowki znajdujg sie w sekcji
»Instrukeja uzycia® podanej na butelce.
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(10) Pierwsze wiaczenie robota

Upewnij sig, ze szczotka boczna i kamera sg skierowane
nazewnatrz, a nastepnie delikatnie wepchnij robota do
stacji tadujgcej. Wskaznik tadowania bgdzie Swiecit
przez 3 s, gdy robot i stacja tadujgca zostang
odpowiednio ustawione. Poczekaj 30 s, a robot wigczy
sig automatycznie.

3. Uzytkowanie produktu

(11) kaczenie i powigzanie robota z aplikacjg

Zeskanuj kod QR, aby pobrac aplikacje Narwal
Freo, a nastgpnie postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby dokonczy¢ proces tgczenia i
powigzywania.

Uwaga: Na stronie urzgdzenia w aplikaciji stuknij
»Ustawienia” > .Urzadzenie’, a nastepnie przytrzymaj
»Uruchom ponownie robota” przez 10 s, aby
wigczyClwytgczyC tryb oszczedzania energii.

Tryb oszczedzania energii jest dostepny wytgcznie w
Ameryce Potnocne;j.

Przed uzyciem naszego produktu upewnij sig, ze robot zostat prawidtowo zainstalowany, a samoczyszczaca stacja
tadujgca skonfigurowana zgodnie z instrukcjami w Rozdziale 2.

3.1 Przygotowanie Srodowiska domowego

A. Posprzataj luzne kable, szmatki, kapcie, ubrania,
ksigzkiiinne drobiazgilezgce na podtodze.

C. Zamknij drzwi do obszaréw, ktére nie majg by¢
czyszczone. Ustaw wirtualne Sciany, aby zapobiec
wijezdzaniu robota na podwyzszone lub obnizone
przestrzenie.

B. Otworz drzwi do obszaru do sprzgtania, odpowiednio
ustaw meble i zmaksymalizuj przestrzen na podtodze,
aby uzyskac optymalny zasigeg czyszczenia.

D. Unikaj stania przed robotem, w progach drzwi lub w
waskich przejsciach, aby zapobiec pominigciom
podczas czyszczenia.



3.2 Mapowanie

Podczas pierwszego czyszczenia w nowym otoczeniu zaleca sig, aby najpierw pozwoli€ robotowi zbadac i zmapowac
obszar. Robot rozpocznie czyszczenie po utworzeniu mapy. Przed pierwszym czyszczeniem nacisnij krotko przycisk >
[Zacznijizatrzymaj] na samoczyszczacej stacji tadujace] lub dotknij »Rozpocznij mapowanie” w aplikacii, aby zainicjowaé
mapowanie.

Srodki ostroznosci:

1. Po zakonczeniu mapowania mozesz edytowac mapy i zarzagdzac nimi w aplikacji, a takze tworzy€ mapy pomocnicze dla
niedostepnych obszaréw lub uktadow wielopigtrowych.

2. Nie przenos stacji tadujgcej po zakoriczeniu mapowania, poniewaz bedzie to wymagato ponownego mapowania. Jesli w
Twoim domu przestawiono duze meble, zaleca sig ponowne mapowanie obszaru.

3.3 Sprzatanie
Przed rozpoczeciem czyszczenia upewnij sig, Ze robot ma wystarczajgcy poziom natadowania baterii. Aktualny stan
baterii mozna sprawdzi€ w aplikacji.

Wybor trybu czyszczenia

Robot posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia, w tym odkurzanie, mopowanie, odkurzanie i mopowanie oraz
odkurzanie przed mopowaniem. Mozesz wybrac kazdy tryb i dostosowac jego parametry, w tym cykle czyszczenia, moc
ssania i poziom wilgotnosci mopa.

Ustawienia Freo Mind

FreoMind to funkcja inteligentnego czyszczenia. Gdy funkcja Freo Mind jest wtgczona, robot inteligentnie skonfiguruje
parametry czyszczenia, dzigki czemu nie musisz recznie dostosowywac wielu ustawien.

Mozesz wybrag, czy chcesz wigczy€ Freo Mind w aplikacii przed rozpoczeciem zadania czyszczenia.

Rozpocznij zadanie sprzagtania

Mozesz rozpocza€ zadanie czyszczenia w aplikacii lub w jeden z nastepujacych sposobow:

« Krétko nacisnij przycisk () [Zacznij/zatrzymaj] narobocie. W ten sposéb robot domysinie przejdzie w tryb odkurzania;

« Krétko nacisnij przycisk > [Zacznij/zatrzymaj] na samoczyszczacej stacii tadujacej, aby rozpoczac czyszezenie. Wten
sposob robot domysinie przejdzie w tryb odkurzania i mopowania.

Uwaga: Mozesz dostosowac tryby czyszczenia i ustawic dodatkowe parametry czyszczenia w aplikacji.

Nie dotykaj obu stron modutu mopujgcego, gdy robot jest w trakcie pracy.

Wstrzymaj/wznoéw zadanie

Mozesz wstrzymac/wznowic zadanie w aplikacji lub za pomoca nastepujacych metod:
« Krétko nacisnij przycisk (O [Zacznijizatrzymaj] narobocie;

« Krotko nacisnij przycisk > [Zacznij/zatrzymaj] na samoczyszczgcej staci tadujace).

Wstrzymaj/wzndéw zadanie

Oproznianie kurzu w samoczyszczacej stacji fadujgcej

- Porozpoczeciu zadania czyszczenia, samoczyszczaca stacja tadujgca automatycznie przenosi zanieczyszczenia z
komory na kurz robota do worka na kurz w stacji.

» Mozesz recznie zainicjowac oproznianie kurzu w aplikacii.

Czyszczenie mopem

Gdy zaplanowano wiele cykli mopowania lub obszar czyszczenia przekracza standardowe wymiary, robot automatycznie
powréci do samoczyszczacej stacji fadujgcej, aby wyczyscic mopa w trakcie pracy.

Przed rozpoczeciem zadania czyszczenia mozesz dostosowac liczbe przejazddw mopowania i czestotliwose
automatycznego mycia w aplikaciji. Tych ustawien nie mozna modyfikowac w trakcie trwajgcego zadania czyszczenia.
Mozesz réwniez recznie zainicjowac zadanie czyszczenia mopa w aplikacji lub za pomocg nastgpujacych metod:

« Nacisnij dwukrotnie przycisk > [Mycie mopa] na samoczyszczacej stacji tadujace).

Uwaga: Nie usuwaj robota sitg podczas normalnego czyszczenia mopa, aby unikng¢ uszkodzenia czesci.

Zakoncz zadanie

Robot automatycznie powrdci do samoczyszczacej stacji tadujgcej po zakofczeniu cyklu sprzgtania. Aktualny raport
czyszczenia mozesz sprawdzi€ w aplikacii.

Mozesz réwniez recznie zakonczy¢ zadanie w aplikacii lub za pomoca nastepujgcych metod:

Krotko nacisnij przycisk ' [Wr6¢] narobocie;

Nacisniji przytrzymaj przycisk ¢} [Zacznijizatrzymaj] przez 2 s narobocie;

Nacisniji przytrzymaj przycisk |[> [ Zacznij/zatrzymaj| przez 2 s na samoczyszczacej stacji tadujacej.

Suszenie i dezynfekcja

Po ostatnim cyklu mopowania robot powréci do samoczyszczacej stacji dokujgcej, aby umy€ i wysuszy€ mopa, a takze
wysuszy€ komore na kurz.

Mozesz modyfikowa¢ ustawienia suszenia w aplikacijii zainicjowac zadanie suszenia recznie.

4. Specyfikacje
4.1 Specyfikacja produktu

Robot (Model: YJCC040)

Samoczyszczaca stacja dokujaca (Model: YJCBO40B)

£gcznos¢ bezprzewodowa: Obstuga Wi-Fi
2,4 GHz/5 GHz

Znamionowe wejscie (stan tadowania):
8-17,8V=-0,2-35A

Znamionowe wejscie: AC 220-240V, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(Rzeczywista moc znamionowa jest podana na tabliczce

znamionowej produktu).

Moc znamionowa: 65 W

Parametry wyjsciowe: 8-17,8 V=== 0,2-3,5 A

Napigcie znamionowe (stan pracy):14,4 V==
(Bateria litowa, = 5900 mAh)

Czas tadowania wynosi okoto 3hw
normalnej temperaturze otoczenia.

Moc znamionowa:

tadowanie: 65 W

Podgrzewanie wody: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Oproznianie kurzu: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Suszenie: 100 W

Uwaga: Znamionowa moc suszenia odnosi sig do mocy suszenia

mopa, gdy bateria jest w petni natadowana.

Bateria (robot)

llo$¢ baterii w zestawie:

1szt.

Typ baterii: Akumulator litowo-jonowy do tadowania
Napigcie nominalne: 14,4 V=
llo$¢ ogniw w zestawie baterii: 8szt.

Pojemnos¢ znamionowa, energia znamionowa:

5900 mAh, 84,96 Wh
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Kha néing Trong thich va Pham vi siv dung theo Khu v

Dua trén cac can nhéc vé tréi nghigm ngudi ding cling nhur céc yu cAu phép Iy va tuan thil ién quan, céc san pham Narwal do Narwal (va céc nha
ban 18 dugc Narwal dy quyén) phan phéi chi dugc phép st dung va duge hé tr dich vy hau mai tai quéc gia hosic khu vize noi san phim duoc ban
ban dau. Néu san pham duoc van chuyén sang quéc gia hoac khu vire khdc, ban c6 thé khong st dung dugc tng dung Narwal aé lién két san pham
hoiic thyc hign céc thao tac lién quan. Ching toi khuyén nghi ban mua phién ban Narwal danh cho thi trudng dia phuong tir Narwal hodc céc nha
ban 18 dugr Uy quydn dé 6 dugc tréi nghiém st dung va dich vy ot nhét.

D& tranh hidu nham, céc san pham Narwal do Narwal (va céc nha ban I8 duge ty quyén) ban tai Cong hoa Nhan dan Trung Hoa (PRC) chi duoc
phép si dung va dugc hé trer dich vy hau mai trong pham vi PRC (trong ngi canh nay, khéng bao gdm Héng Kéng, Ma Cao va Bai Loan).

1. Téng quan san pham

1.1. Cac thanh phan trong hop
Phu kién than may

Robot x 1
(Kém thung bui x 1 da 1&p sén
va module lau dang ranh x 1)

Tram sac tw lam sach x 1
(Bao g6m: Tram sac lam sach x 1, ngén chtra nwéc sach x 1,
ngan chira nwéc bén x 1, tai dwng bui x 1 va bd loc vé sinh
6 thé thay thé x 1)

Phu kién

(TITITY

Day ngudn x 1 Chéi canh chéng rdi x 1 B loc thung bui x 1 dung dich tay rira x 1

<]
‘

Ti dyng bui x 1 Chét chéng déng can x 1
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1.2. Cac bo phan cua robot

Mt trwére robot (khi nap trén dong)

Nut khéi dong/dirng
Cam bién radar

Mang micro

Nt quay vé dock

Cam bién tranh chuéng
ngai vat tam nhin hai mat

Cam bién canh anh sang c6 céu tric Cam bién va cham phia trwéc

Mt trwére robot (khi mé nép trén)

Nép trén robot

Thiing bui

B6 loc thuing chira bui

Mat dwéi robot

Cam bién chéng roi

Nhan tén robot
(Bao gom so sé-ri)

Ban chai canh chéng réi

Ludng gi6 xody Chdi cun chdng réi hoan toan

Banh dan dong

Mb-dun lau dang ranh ‘—

Banh xoay ty do

M& rong theo dai 16 trinh lau



1.3. Cac b phan cua Tram sac tw lam sach

Mt trwére tram sac (khi nap trén déng)

Nut khéi dong/dirng

Den bao trang thai

/————————B0 loc v& sinh ¢ thé thay thé

———/———— Tram sac ty lam sach

Mt trwérc tram sac (khi mé nép trén)

Binh chifa nudc sach

— B0 loc binh chira nuwéc sach
Nép trén tram sac

Binh chtra nwéc ban

Mat sau cua tram sac tw lam sach

Cdng ngudn

43

1.4 Cac nut va den bao
Céc nit diéu khién trén robot

Nuat Thao tac

Chirc ndng

Khéi dong/dirng () Nhén gik ngén

BAt dau/tam dirng/tiép tuc mét nhiém vu

Nhén gitr lau 2 giay

Bat/tat ngudn, két thic nhiém vy

Nhén git lau 10 giay

TAt cudng burc robot

Nhén 3 Ian lién tiép

Bat/tat khoa tré em

Quay lai O nhén gitr ngan

Robot quay vé tram sac ty lam sach

Nhén gitr 1au 5 giay réi tha

Vao ché do ghép doi

Nhén git lau 15 giay

Nut trén tram sac tw lam sach

Dat lai phién ban hé théng va xoa di liéu ngudi ding

Nut Thao tac Chirc nang
> nhén git* ngén Bat dau/tam dirng/tiép tuc mét nhiém vu
Nhén dap Bét dau/hty riva gié lau

Nhén git lau 2 giay

Két thic mét nhiém vy

Nhén git lau 5 giay
Hiéu trng dén bao cuia robot

Hiéu trng anh sang

Vaolthoat ché do ghép doi

Y nghia

Tréng Trang thai cho/nghi
Trang thai dang thuc hién tac vu/trang thai phan
Xanh duong hdi bang giong néi
0o Bét thuong
Cam Trang thai ghép déi/cap nhat

Dén bao trén tram sac tw lam sach

Hiéu trng anh sang

Y nghia

Tat

Trang thai cho

Luén sang

Trang thai dang lam viéc

Nhép nhay cham

Nhiém vu tam dirng/trang thai ghép doi/cap nhat

Nhép nhay nhanh

2. Chuan bi trwée khi st dung

(1) Chudn bi phu kién ciia Robot

« LAy day ngudn ra khdi bao bi
« L&y chéi canh va dung dich vé sinh ra khdi binh chira nuéc sach.

Bét thuong



(2) Lap ban chai canh

Nhén chic chéi canh vao khe Iap cho dén khi nghe théy tiéng

"tach", b4o hiéu da Iap diing.

L&i nhic: Bao quan ban chai canh trong ngan chira nudc sach.
SN

—
Chua Iép dung

(4) Thao gia d& dém giam chéan

Thao gia d& dém giam chéan dang cb dinh robot bén trong
tram sac.

(6) Lap tai dung bui

« L4y binh chira nuéc ban ra

+ M& ndp ngén chira bui

« LAp mét tli dwng bui mai vao khe theo hinh minh hoa.
Pam bao tli dwoc dat chat xuéng day khe.

«+ Déng n&p ngan bui lai chac chan.

(Néu tti dyng bui da duoc I&p sén thi bd qua budc nay).

Ghi cha: DAy ti dwng bui vao khe cho dén khi nghe thdy

tiéng "tach", bao hiéu da I4p dung.

A

(8) Thém nwéc sach

« M& khoa binh chira nwéc sach va do nwéc sach vao.

« Day chat ndp binh chira nuéic trwde khi lap lai vao tram
sac ty lam sach.

My nudc téi da duoe
danh dAu trén binh.

(3) G& b cac dai xbp bao vé

+ Nang nhan dén hudng trén nép trén ctia robot d& mér
nép,rdi théo cac dai xop bao ve.

« Dong lai nap trén clia robot

(5) Bat Tram sac tw lam sach

+ Cam day ngudn vao cbng phia sau tram sac va két ndi
ngudn dién.

+ Dam bao khoang tréng 0,45 m phia trudc Tram sac,
khéng co mép roi, dé robot co thé tiép can.
L&i nhic: *Khéng dét Tram sac gan cac ngudn nhiét.
«Dam béo day ngudn va tram sac duoc I8p dat ding cach
trudc khi két ndi voi ngudn dién.

(7) Lap moé-dun chéng déng cén

D&t mé-dun chéng déng cén vao binh nwéc sach nhu’ hinh
minh hoa, can khép véi chdt & day. Mo-dun duoc lap ding
khi khong bi 16ng hodc rung lac.

Binh chtra nwéc sach

(9) Thém dung dich tay rira

Dam bao binh chiva nuéc sach da day, diing nap chai dé
dong lwgng dung dich vé sinh thich hop, sau do dd vao
binh chtra nuéc sach. Day kin nap binh va lac nhe dé
dung dich hoa tan déu.

L&i nhéc:- » Vui long str dung dung dich vé sinh duoc Narwal
chinh thtrc khuyén nghi dé tranh cac I6i c6 thé xay ra trén thiét bi.
« Duing nép chai dé do Ilwong dung dich phi hgp. Tham khéo chi
tiét trong muc "Huéng dan st dung” in trén chai dung dich.

Binh chira nuéc sach

(10) Kh&i dong Robot 1an dau

Dam bao chdi canh va camera ciia robot hwéng ra ngoai,
sau d6 nhe nhang déy robot vao tram sac. Bén b&o sac sé
sang trong 3 gidy khi robot va tram sac dwoc can chinh chinh
xac. Che 30 giay, robot sé tw dong khéi dong.

3. Str dung San pham

(11) Két néi va lién két robot véi Ung dung

Quét ma QR dé tai rng dung Narwal Freo, sau d6 lam theo
huéng déin trong Gng dung dé hoan tét qua trinh két néi va
lién k
Ghi chi: Luu y: Trong trang thiét bi clia (rng dung, nhan
"Cai dat" > "Thiét bi", sau d6 nhén gitr "Khdi dong lai Robot"
trong 10 gidy dé bat/tat ché do tiét kiém nang luong.

_Ché d6 tiét kiém nang luong chi kha dung tai Bac My.

Trudc khi st dung san phdm, hay dam bao robot da duoc I4p dét ding cach va tram sac tu lam sach da duoc cdu hinh

theo huéng dan & Chuong 2.

3.1 Chuén bi méi trwéng trong nha

A. Don gon day dién, gié lau, dép di trong nha, quan 4o,
sach va céc vat dung linh tinh khac trén san.

C. Béng clra nhitng khu vire khéng can lam sach. Cai dat
hang rao &o dé ngan robot di vao nhitng noi cao hodc khong
du khoang tréng.

B. M& cira nhiing khu vuc can lam sach, sap xép lai do dac
hop ly, t6i da hoa dién tich san dé robot lam sach hiéu qua.

D. Tranh dirng truréc mét robot, & ngudng clra, hodc trong
16i di hep dé khong can tré robot khi lam viéc.



3.2 Lap ban do

Trong Ian lam sach dau tién tai méi truong méi, khuyén nghi dé robot ty kham pha va lap ban db truéc. Sau khi ban @
duoc tao xong, robot sé bét dau lam sach. Trwdc khi lam sach 1&n du,nhan ngén nat > [Bat dau/dirng] trén tram sac ty
1am sach hodc nhéan "Bét dau lap ban d&" trong (rng dung dé bét du lap ban do.

Cén trong:

1. Khi qua trinh Iap ban dé hoan tt,ban cé thé chinh sira va quan Iy ban db trong (rng dung, cting nhw tao cac ban dd
thtr hai cho nhirng khu vire kho tiép can hodc so' dd nhidu tang.

2. Khéng di chuyén tram sac sau khi da Iap ban db, néu khong sé phai 1ap ban dé lai. Néu trong nha ban thay ddi vi tri d&
ndi that I6n, nén tién hanh 1ap ban db lai.

3.3 Lam sach

Dam bao robot c6 du pin trudc khi bat dau. Ban cé thé kiém tra mic pin hién tai trong (rng dung.

Lwa chon ché do lam sach

Robot cé bbn ché do lam sach duoc tich hop sdn bao gdm Hut bui,Lau nha, Hut va lau, Hat bui truwdc khi lau. Ban c6 thé
chon tirng ché d6 va tiy chinh cac théng s6 nhu s6 vong lam sach, Iyc hat, va d6 am gié lau.

Cai dat Freo Mind

Freo Mlnd la chtrc néng don dep thong minh. Khi bat Freo Mind, robot sé tw dong c&u hinh cac thong sb lam sach, ban
khong can diéu chinh thi cong nhiéu thiét lap. o
Ban c6 thé bat/tat Freo Mind trong trng dung trwdc khi bat dau nhiém vu.

Bét dau mét nhiém vu lam sach

Ban c6 thé khdi dong robot trong (rng dung hoéc bing mét trong cac cach sau:

« nhén git ngén nut () [B&t dau/dirng] trén robot. Bang cach nay, robot s& méc dinh vao ché do Hut bui;

« nhén gitr ngén nut /> [B&t dau/dirng] trén tram sac tu 1am sach dé bat day don dep. Bang cach nay, robot s& méc dinh
vao ché do Hut va lau;

Ghi cht: Ban ¢ thé diéu chinh ché do lam sach va thiét Iap thém cac théng s6 trong tng dung.

Khoéng cham vao hai bén mé-dun lau khi robot dang hoat dong.

Tam dirng/tiép tuc nhiém vu

Ban c6 thé tam ding hoic tiép tuc nhiém vu trong rng dung hodc bang cac cach sau:
+ Nhén gitr ngén nat (‘)[Bé} dau/dirng] trén robot;
« Nhén gir ngén nat|[> [BAt dau/dirng] trén tram sac tw lam sach.

Cach d6 bui cia Tram sac tw lam sach

Khi nhiém vu bét d4u, tram sac tw lam sach sé tw dong hat dwng bui ttr ngan bui ctia robot vao tui dung bui trong tram.
Ban ciing c6 thé thao tac thli cong trong trng dung dé dd bui.

Lam sach gié lau nha

Khi ¢é nhiéu chu ky lau dwoc dét lich hodc khu vic lau vurot qua dién tich tiéu chuén, robot sé ty dong quay vé tram sac ty
lam sach dé r&va gié lau trong Itic hoat dong.

Trude khi bat dau nhiém vy, ban ¢ thé diéu chinh s6 1an lau va tan suét tw dong riva trong (rng dung. Cac thiét Iap nay
khong thé thay ddi trong khi robot dang thuc hién nhiém vu lam sach. Ban ciing c6 thé khdi dong th cong nhiém vy riva gié
lau trong (*ng dung ho&c bang céch:

« Nhén hai lan nut > [Rira gié lau] trén tram sac tw lam sach.

Ghi chu: Khong dugc cudng ép thao robot ra trong qua trinh riva gié lau binh thuong dé tranh hw hong linh kign.

Két thiic mét nhiém vy

Sau khi hoan thanh mét chu ky lam sach, robot sé tw dong quay vé tram sac tw lam sach. Ban c6 thé kiém tra béo céo lam sach
trong trng dung.

Ban ciing c6 thé két thiic nhiém vy thli cong trong (rng dung hodc bang cac cach sau:

« Nhén nhanh nat 1) [Quay v&] trén robot;

« Nhén va gitr nit (') [B&t dau/Tam dirng] trén robot trong 2 giay;

« Hogc nhén va gitr nat > [B&t dau/Tam dirng] trén dé sac tw lam sach trong 2 gidy.

Sy kho va Khi triing

Sau lan lau cudi cling, robot sé& quay ve tram sac tw lam sach dé rira va séy kho gié lau, cung nhw Say kho ngan bui.
Ban co thé diéu chinh cai dat ché do séy trong tng dung va khdi dong thti cong nhiém vu sdy.

4. Thong sé ky thuat

4.1 Théng s6 ky thuat san pham

Robot (Mau: YJCC040)

Pé sac tw lam sach (Mau: YJCB040B)

Két ndi khong day: H8 tror Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Dién ap dau vao dinh mic (trang thai sac) 8-17,8
V=0,2-3,5A

bién ap d4u vao dinh murc: AC 220-240 V, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(Gia trj dién ap dau vao dinh murc thuc té dwoc xac dinh theo

thong tin trén nhan san pham.)

Cong suét dinh mrc: 65 W

Daura: 8-17,8 V=0,2-35A

Bién ap dinh murc (trang thai hoat dong):14,4 V —
(Pin Lithium, = 5900 mAh)

Thoi gian sac khoang 3 gio' trong diéu kién nhiét do|
moi truvong binh thuwong.

Coéng suét dinh mrc:
Sac: 65 W
Bun néng nudc: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)

950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)
D0 buyi: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Séy kho: 100 W
Ghi chu: Cong suét dinh mirc cho ché dé sy khd dugrc tinh trong trudng
hop pin da duoc sac day

Pin (Robot)

S6 lwgng bd pin trong méi goi: 1 chiéc

Loai pin: Pin sac Li-ion
Dién ap danh dinh: 14,4 V=

S6 lwgng cell pin trong méi b pin: 8 chiéc

Dung lugng dinh mirc, nang lugng dinh mic:

5900 mAh, 84,96 Wh
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v
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wupueg (u: YJCC040)

winasavinauazaasineg (su: YJCB040B)

msdousionuuldany: s095u Wi-Fi 2.4 GHz/5 GHz

duwaiinvus (Anuzms5a): 8-17.8 V =02-3.5A

Sunmiirivua: AC 220-240 V, 50-60 Hz
AC 100-127 V~, 50-60 Hz

SradrndoxaUINuToKA

(Buniit

dalniidimua: 65 W

wwine: 8-17.8 V = 0.2-3.5 A

usesiulwiniidmue (@nusasvinnu): 144 V=

(wusnmadaiBun > 5900 mAh)

s:usnamsmnfausanm 3 dlumslismmaiinadonng

fdslniirnmue:
515 65 W
msTianssoutia: 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Asmnuoan: 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450 W (100-127V~, 50-60Hz)
nsouure: 100 W
(wanomey A msumssuwkifuemnsiimsiaeuLvasiiouiile
wuameFTEAFNUE)

HUMRDA (Wuoue)

nunuainoFsiofiou:

14

Usanuunined:

uunotaiBun lovaunuumFadn s

wsasiu Tt

144 V=

Iunuwaduuanasiofouluninod:

8 du

ANuRTAIMUe wasuiidmue:

5900mAh, 84.96Wh
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Disponibilité régionale et compatibilité

Pour des raisons liées a I'expérience utilisateur ainsi qu'aux exigences légales et de conformité applicables, les produits Narwal normalement
vendus par Narwal (et ses détaillants autorisés) ne peuvent étre utilisés et pris en charge par le service aprés-vente que dans le pays ou la
région ol ils ont été vendus & 'origine. Si un produit est expédié dans un autre pays ou une autre région, il est possible que vous ne puissiez
pas utiliser I'application Narwal pour lier le produit ni effectuer les opérations connexes. Nous vous recommandons d'acheter la version locale
du produit Narwal auprés de Narwal ou de ses détaillants autorisés afin d'obtenir la meilleure expérience possible d'utilisation et de service.

Pour éviter toute ambiguité, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses détaillants autorisés) en RPC ne peuvent étre utilisés et pris en
charge par le service aprés-vente qu'en RPC (a cette fin, Hong Kong, Macao et Taiwan sont exclus)

1. Profil du produit

11 Contenu emballé
Accessoires de I'unité principale

Robot x 1
(Avec bac a poussiére pré-installé x 1 et module
de lavage a la vadrouille & chenilles x 1)

Station de charge autonettoyante x 1
(Comprend station de nettoyage x 1, réservoir d'eau
propre x 1, réservoir d'eau sale x 1, sac a poussiére x 1 et
filtre de nettoyage remplagable x 1)

Accessoires

(TITITY

Brosse latérale

X c Filtre dubac a poussiére x 1
anti-enchevétrement x 1

Cable d'alimentation x 1

7]

Solution de nettoyage x 1

Sac apoussiére x 1 Module antitartre x 1
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1.2 Composants du robot

Face avant du robot (couvercle supérieur fermé)

Bouton marche/arrét

Capteur radar

Réseau de microphones
Bouton retour

Capteur de vision binoculaire
d'évitement des obstacles

Capteur de bord a lumiére

structurée Capteurs de collision avant

Face avant du robot (couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac a poussiére

Dessous du robot

Capteur antichute
=)
(y compris 1o numéro de sére) Brosse ftérale
y compl J anti-enchevétrement
S C Roulette motrice

anti-enchevétrement

Flux d'air cyclonique Brosse rotative [Lr f

Module de lavage ala
vadrouille a chenilles

Roulette pivotante

Extension de la vadrouille & chenilles



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Face avant de la station de charge (couvercle supérieur fermé)

Bouton marche/arrét

Voyant d'état

~—— Filtre de nettoyage remplagable

——/——— Stationde nettoyage

Face avant de la station de charge (couvercle supérieur ouvert)

Réservoir d’ eau propre

—— Filtre du réservoir d'eau propre
Couvercle supérieur de la
station de charge

Réservoir d'eau sale

Prise d'alimentation
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1.4 Boutons et voyants
Commandes des boutons du robot

Bouton Opération

Fonction

Marche/arrét ¢ Appui court

Démarrer/mettre en pause/reprendre une tache

Appuilong pendant 2s

Allumer/éteindre, terminer une tache

Appuilong pendant 10 s

Forcer l'arrét du robot

Triple clic

Activer/désactiver le verrouillage enfant

Retour () Appui court

Lerobot retourne & la station de charge autonettoyante

Appui long pendant 5 s avant de relacher

Entrer en mode jumelage

Appuilong pendant 15 s

Boutons de la station de charge autonettoyante

Réinitialiser la version du systéme et effacer les
données de I'utilisateur

Bouton Opération Fonction
> Appui court Démarrer/mettre en pause/reprendre une tache
Double appui Démarrer/annuler le lavage de la vadrouille

Appuilong pendant2s

Terminer une tache

Appuilong pendant5s

Effets des voyants du robot

Effets lumineux

Entrer/quitter le mode jumelage

Signification

Blanc Etatinactif/mode veille

Bleu Etat de latache en cours/état de réponse vocale
Rouge Anomalies

Orange Etat jumelage/mise & jour en cours

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Signification
Eteint Etat inactif
Toujours allumé Etat tache en cours

Clignote lentement

Etat tache en pause/jumelage/mise & jour en cours

Clignote rapidement

Anomalies

2. Préparation avant I'utilisation

(1) Préparer les accessoires du robot

« Retirez le cable d'alimentation de 'emballage.

- Retirez la brosse latérale et la solution de nettoyage du réservoir d'eau propre.



(2) Installer la brosse latérale

Appuyez fermement la brosse latérale dans son logement
jusqua entendre un clic, indiquant une installation correcte.
Rappel : stockez la brosse latérale dans le réservoir d'eau
propre

/

Correctement installée

) Clic &

Noninstallée

(4) Retirer le support de butée

Retirez le support de butée qui maintient le robot &
l'intérieur de la station de charge.

(6) Installer le sac & poussiére

« Retirez le réservoir d'eau sale

« Ouvrez le couvercle du collecteur a poussiére

« Insérez un nouveau sac a poussiére dans la fente comme
illustré. Assurez-vous qu'il est bien inséré jusqu'au fond
delafente

- Remettez bien en place le couvercle du collecteur a
poussiére

(Sile sac & poussiére est déja installé, ignorez cette étape)

Remarque : poussez le sac a poussiére dans son logement

jusqu'a entendre un clic, ce quiindique qu'il est correctement

installé

(8) Ajouter de I'’eau propre

« Ouvrez le loquet du réservoir d’eau propre et
remplissez-le d’eau propre.

- Refermez solidement le couvercle du réservoir avant
de leréinstaller dans la station de charge
autonettoyante.

Niveau d'eau maximal

(3) Retirer labande de mousse de protection
« Soulevez I'autocollant guide sur le couvercle supérieur
durobot pour I'ouvrir, puis retirez la bande de mousse

de protection. _
« Refermez le couvercle supérieur du robot.

(5) Placer la station de charge autonettoyante

« Insérez le cable d'alimentation dansle port alarriere de la
station de charge, puis branchez-le aI'alimentation.

« Assurez un dégagement de 0,45 m sans dénivellation devant
la station de charge afin de permettre'accés du robot.
Rappel : - Ne placez pas|a station de charge prés de sources de
chaleur.

« Assurez-vous que le cable d'alimentation et la station de charge
sont correctement installés avant de les brancher & l'alimentation.

e
(7) Installer le module antitartre
Placez le module antitartre dans le réservoir d'eau propre,
commeillustré, enl'alignant avec l'attache inférieure. Le
module antitartre est correctement installé s'il ne bouge pas.

-
Réservoir d'eau propre
(9) Ajouter la solution de nettoyage

Assurez-vous que le réservoir d'eau propre est plein, puis
mesurez la quantité appropriée de solution de nettoyage
avec le bouchon de labouteille et versez-la dansle
réservoir. Refermez bien le couvercle du réservoir et
agitez doucement pour bien mélanger.

Rappel: « Veuillez utiliser la solution de nettoyage officiellement
approuvée par Narwal pour éviter tout risque de
dysfonctionnement de 'appareil.

« Utilisez le bouchon du flacon pour mesurer la quantité
appropriée de solution de nettoyage. Veuillez consulter la
section «Instructions d'utilisation » indiquée sur le flacon pour
obtenir des directives précises.
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(10) Premier allumage du robot

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra sont
orientées vers 'extérieur, puis poussez doucement le
robot dans la station de charge. Le voyant de charge
s'allumera pendant 3 s lorsque le robot et la station de
charge seront correctement alignés. Attendez 30 s et
le robot s'allumera automatiquement.

3. Utilisation du produit

(11) Connecter et lier le robot via I'application

Scannez le code QR pour télécharger I'application
Narwal Freo, puis suivez les instructions dans
I'application pour compléter la connexion et le
jumelage.

Remarque : dans la page Appareil de I'application,
appuyez sur « Paramétres » > « Appareil », puis appuyez
sur « Redémarrer le robot » pendant 10 s pour
activer/désactiver le mode économie d'énergie.

_Le mode économie d'énergie n'est offert qu'en
Amérique du Nord.

Avant d'utiliser notre produit, assurez-vous que le robot est bien installé et que la station de charge autonettoyante

est configurée conformément aux instructions du Chapitre 2.

3.1 Préparation de I'environnement domestique

A.Ramassez les cables, chiffons, pantoufies, vétements,

livres et autres objets trainant sur le plancher.

C. Fermez les portes des zones qui ne doivent pas étre
nettoyées. Définissez des barriéres virtuelles pour
empécher le robot d’entrer dans des espaces surélevés
ou afaible dégagement.

B. Ouvrez les portes des zones a nettoyer, disposez les
meubles correctement et libérez le plus d’espace
possible pour une couverture de nettoyage optimale.

D. Ne vous placez devant le robot, nidevant les seuils
des portes nidans les passages étroits afin d'éviter les
zones manquées lors du nettoyage.



3.2 Cartographie

Lors du premier nettoyage dans un nouvel environnement, il est recommandeé de laisser le robot explorer et
cartographier les zones d'abord. Le robot commencera a nettoyer une fois la carte créée. Avant le premier nettoyage,
faites un appui court sur le bouton > [Marche/Arrét] sur la station de charge autonettoyante ou touchez « Démarrer la
cartographie » dans I'application pour lancer la cartographie.

Précautions :

1.Une fois la cartographie complétée, vous pouvez modifier et gérer les cartes dans I'application, ainsi que créer des
cartes secondaires pour les zones inaccessibles ou les configurations a plusieurs étages.

2.Ne déplacez pas la station de charge aprés la cartographie, car cela nécessiterait une nouvelle cartographie. Si de gros
meubles dans votre maison ont été déplacés, il est recommandé de refaire la cartographie.

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot a un niveau de batterie suffisant avant le nettoyage. Vous pouvez vérifier I'état actuel de
la batterie dans I'application.

Sélection du mode de nettoyage

Le robot offre quatre modes de nettoyage intégrés, a savoir Aspiration, Lavage, Aspiration et lavage, et Aspiration
avant lavage. Vous pouvez sélectionner chaque mode et personnaliser ses parameétres, y compris le nombre de
cycles, la puissance d’aspiration et le niveau d’humidité de la vadrouille.

Paramétres Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Quand Freo Mind est activé, le robot configure intelligemment
les paramétres de nettoyage, ce qui vous permet de ne pas avoir besoin d'ajuster manuellement plusieurs réglages.
Vous pouvez choisir d'activer ou non Freo Mind dans I'application avant de commencer une tache.

Démarrer une tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer une tache de nettoyage dans I'application ou en utilisant I'une des méthodes suivantes :

« Appui court sur le bouton (b [Marche/Arrét] sur le robot. En faisant cette opération, le robot entre par défaut en
mode Aspiration;

« Appui court sur le bouton > [Marche/arrét] de la station de charge autonettoyante pour démarrer le nettoyage.
En faisant cette opération, le robot entre par défaut en mode Aspiration et lavage.

Remarque : vous pouvez régler les modes de nettoyage et définir des paramétres de nettoyage supplémentaires
dans I'application.

Ne touchez pas les deux cotés du module de lavage & la vadrouille quand le robot est en fonctionnement.

Mettre en pause/Reprendre une tache

Vous pouvez mettre en pause/reprendre une tache dans I'application ou en utilisant les méthodes suivantes :

« Appui court sur le bouton () [Marche/Arrét] sur le robot;

+ Appui court sur le bouton > [Marche/arrét] de la station de charge autonettoyante.

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tache de nettoyage démarrée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les
débris du collecteur & poussiére du robot vers le sac & poussiére de la station.

Vous pouvez lancer manuellement un vidage de la poussiére dans I'application.

Lavage de la vadrouille

Lorsque plusieurs cycles de lavage & la vadrouille sont planifiés ou que la surface & nettoyer dépasse les dimensions
standard, le robot retourne automatiquement & la station de charge autonettoyante pour nettoyer la vadrouille
pendant le fonctionnement.

Avant le démarrage d'une tache de nettoyage, vous pouvez régler le nombre de passages de lavage a la vadrouille
et la fréquence de lavage automatique dans I'application. Ces réglages ne peuvent pas étre modifiés durant une
tache de nettoyage en cours. Vous pouvez également lancer manuellement une tache de lavage de la vadrouille
dans I'application ou en utilisant les méthodes suivantes :

- Appuyez deux fois sur le bouton > [Lavage de la vadrouille] de la station de charge autonettoyante.

Remarque : ne retirez pas le robot de force pendant un lavage normal de la vadrouille afin d'éviter d’'endommager les
composants.

Terminer une tache

Le robot retourne automatiquement & la station de charge autonettoyante aprés avoir complété un cycle de
nettoyage. Vous pouvez consulter le rapport de nettoyage actuel dans I'application.

Vous pouvez également terminer manuellement la tache dans I'application ou en utilisant les méthodes suivantes :
« Appui court sur le bouton ) [Retour] du robot;

« Appui long sur le bouton () [Marche/arrét] durobot pendant 2 s;

« Appui long sur le bouton I>> [Marche/arrét] de la station de charge autonettoyante pendant 2 s.

Séchage et désinfection

Aprés le dernier cycle de lavage a la vadrouille, le robot retourne a la station de charge autonettoyante pour laver et
sécher lavadrouille, ainsi que sécher le collecteur a poussiére.

Vous pouvez modifier les réglages de séchage dans I'application et lancer manuellement une tache de séchage.
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4. Spécifications

4.1 Spécifications du produit

Robot (modéle : YJCC040)

Station de charge autonettoyante (modéle : YJCBO40B)

Connectivité sans fil : Prise en charge du
Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Entrée nominale (en état de charge) : 8-17,8
VvV 0235A

Entrée nominale : CA 220-240V, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(I'entrée nominale réelle dépend des informations figurant
sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W

Sortie : 8-17,8 V==-0,2-3,5A

Tension nominale (en état de fonctionnement)
4,4V ==
(batterie au lithium, = 5900 mAh)

La durée de charge est d’environ 3h a une
température ambiante normale.

Puissance nominale :

Charge : 65W

Chauffage de I'eau : 1350 W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Vidage de la poussiére : 450 W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Séchage : 100 W

Remarque : La puissance nominale de séchage fait référence au

séchage de la vadrouille quand la batterie est complétement chargée.

Batterie (robot)

Quantité de blocs-batterie par emballage :

1

Type de batterie : Batterie rechargeable Li-ion
Tension nominale : 14,4V =—
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8

Capacité nominale, énergie nominale :

5900 mAh, 84,96 Wh




1.2 Soucéastky robota
Pfedni éast robota (horni kryt uzavien)

a
Na zakladé zkusenosti uzivateld a relevantnich zakonnych pozadavkd je mozné produkty znacky Narwal prodavané spolecnostiNarwal (a jejimi Tlacitko start/stop
autorizovanymi maloobchodniky) pouzivat pouze v zemi i regionu, kde byly plvodné prodany, coz plati také pro poskytovani poprodejni P
servisni podpory. Pokud byl produkt dorugen do jakékoli jiné zemé &i regionu, je mozné, Ze aplikaci Narwal nebude mozné pouZit k pfifazent Radarovy snimac
produktu ¢i provadént relevantnich operaci. V zajmu co nejlepsiho pouzivani produktil Narwal a vyuzivani servisni podpory doporucujeme, - . .
abyste si zakoupili mistni verzi produktu Narwal od spolecnosti Narwal i jejiho autorizovaného maloobchodnika Tiaitko pro névrat . Mikrofonni pole
Aby nedoslo k nedorozuméni: Produkty Narwal prodavané spolecnosti Narwal (a jejimi autorizovanymi maloobchodnimi distributory) v Ciné Ize

pouzivat a servisni podporu Cerpat pouze v Ciné (Hong Kong, Macao a Tchaj-wan jsou vyslovné vylougeny)

Binokularni snimac pro
vyhybani se prekazkam

1. Prehled produktu Srimac stiukturovancho Snimace predrikolize
1.1 Obsah baleni
Hlavni prisluSenstvi téla Pfedni éast robota (horni kryt otevien)

Hornikryt robota

Nadobka na necistoty

Filtr nadobky
na necistoty

Robot x 1 Multifunkeni stanice x 1
(Pfedem zalozena nadobka na necistoty x 1 (Zahrnuje Cistici stanici x 1, nadobku na istou vodu x 1,
apasovy vytiraci modul x 1) nadobku na Spinavou vodu x 1, sa¢ek na necistoty x 1a

vyménny Cistici filtr x 1) Spodek robota

Pfislusenstvi
Senzor proti padu

)

Stitek robota
| éni 3¢
(Vcetné sériového Cisla) %@V O Bocni Ka;:g i;)niggr;?mu
Cyklénovy valeckovy kartac bez zamotavant [Lr: = = | M Hinaci kolecko
Napaject kabel x 1 Bocnikartac s ochranou Filtr nadobky na necistoty x 1 Cisticiroztok x 1 ‘7
pred zamotanim x1 Modul pro pasové vytirani —
S —
@ Pojezdové kolecko
<]

é‘fgsgwsgs»@gsg%% Prodlouzeni pasového mopu.

Sacek nanecistotyx1  Inhibitor tvorby vodniho kamene x 1
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Soucastky multifunkéni stanice

Pfedni éast nabijeci stanice (horni kryt uzavien)

Tlacitko start/stop

Stavova kontrolka

Vymeénny cisticr filtr

Cistici stanice

—— Filtr nadrzky na ¢istou vodu
Horni kryt nabijeci stanice

Nadrzka na Spinavou vodu

Zadni ¢ast multifunkéni stanice

Napaéjecirozhrani
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1.4 Tlacitka a indikatory

Tlaéitka na robotovi

Tlaitko Akce Funkce

Start/stop ¢ Kratky stisk Start/pozastaveni/pokracovani v Gloze
Dlouhy stisk na 2 sekundy Zapnuti/vypnuti, ukon&eni Glohy
Dlouhy stisk na 10 sekund Vynucené vypnutirobota

Trojité kliknuti

Zapnuti/vypnuti détského zamku

Pfivolat (1 Kratky stisk

Robot se vraci do multifunkéni stanice

Dlouhy stisk na 5 sekund a pustént

Zahajeni rezimu parovani

Dlouhy stisk na 15 sekund

Tlacitko multifunkéni stanice

Obnoveni verze systému a smazani dat uZivatele

Tlacitko Akce Funkce
> Kratky stisk Start/pozastaveni/pokracovani v aktuaini Gloze
Dvojity klik Spustit/pozastavit prani mopu

Stiskapodrzenina2s

Ukoncit aktualni dlohu

Stiskapodrzenina5s

Efekty kontrolky na robotovi

Zahajeni/ukonceni rezimu parovant

Efekty sviceni Vyznam

Bilé Stav necinnosti / pohotovostni rezim
Modré Stav Glohy / stav hlasové odpovédi
Cervené Chyby

Oranzové Stav parovani/aktualizace

Kontrolky na multifunkéni stanici

Kontrolka Vyznam
Vyp. Pohotovost
Svitt V rezimu provozu/pohotovosti

Rozsvécuje se a pohasina

Pozastavena Uloha / parovani / aktualizace

Blikajict

2. Priprava pred pouzitim
(1) Pfipravte pfislusenstvi robota

« Vyjméte napéjecikabel z baleni.

« Vyjméte bocni kartac a Cistici roztok z nadrzky na Eistou vodu.

Chyba



(2) PFipojte bo&ni kartaé

Pevné zatlacte boéni karta¢ do montazni pozice, dokud
se neozve .cvaknuti”, podle kterého poznate spravné
pripojeni.

PFipomenuti: Bocnikartac ulozte do nadrzky na Cistou vodu

TN
@ =

Radné pripojen
N\

Nepfipojen

(4) Vyjméte podporu narazniku
Vyjmeéte podporu nérazniku, ktera drzi robota uvnitf
nabijeci stanice.

(6) ZaloZte saéek na nedistoty

- Vyjméte nadrzku na $pinavou vodu

- Otevrete kryt skfifiky na prach

- ZaloZte do zobrazené pozice novy sacek na necistoty
Ujistéte se, Ze je spravné usazen az nadno
vyhrazeného mista

« Vratte kryt skfifiky na prach zpét na své misto

(Pokud je sacek na necistoty jiz zalozen, tento krok

preskocte)

Poznamka: Zasouvejte sacek na necistoty do pozice, dokud se

neozve ,cvaknuti®, podle kterého poznate spravné pripojeni

(8) Dopliite Eistou vodu

« Otevrete otvor nadrzky na Cistou vodu a napliite ji
Cistou vodou.

«Pred opétovnym vloZzenim robota do multifunkéni
stanice kryt nadrzky na vodu bezpec¢né zajistéte.

Max. hladina vody

(3) Vyjméte ochranny pénovy pas

« Otevfete robota zdvizenim za vodici nalepku na
hornim krytu robota a vyjméte ochranny pénovy pas.

« Zavrete hornikryt robota

(5) Umistéte multifunkéni stanici

« VloZte napajeci kabel do portu v zadni ¢asti nabiject
stanice a pipojte jej ke zdroji napajeni.

« Postarejte se, aby byl pfed nabijeci stanici odstup 0,45
metru bez okraje tak, aby se do nirobot mohl dostat.
PFipomenuti: - Neumistujte nabijeci stanici do blizkosti
zdrojdi tepla.

« Pfed pfipojenim ke zdroji napajeni se ujistéte, Ze jsou
napéjeci kabel a napajeci stanice fadné umistény.

(7) Viozte modul inhibitoru tvorby vodniho kamene
Umistéte modul inhibitoru tvorby vodniho kamene do
nadrzky na Cistou vodu tak, jak je zobrazeno, a srovnejte jej
se spodnim otvorem. Spravnost vioZeni modulu inhibitoru
tvorby vodniho kamene poznate podle toho, Ze se nekyva.

N

—__/ =
néadrzka na Cistou vodu
(9) Pridejte Cistici roztok
Ujistéte se, Ze je nadrzka na Cistou vodu plna a pak pomoct
Vicka lahve odméfte vhodné mnozstvi Cisticino roztoku a
nalijte jej do nadrzky. Pevné zavfete vicko nadrzky avse
rovnomérné promichejte jemnym protfepanim.
Pripomenuti: + Abyste zabranili moznym zavadam zafizeni,
pouZivejte Cistici roztok oficialiné doporuceny spolecnostiNarwal
+ Kodméfeni vhodného mnozstvi Cisticiho roztoku pouzijte vicko
lahve. Konkrétni pokyny jsou uvedeny v €asti .Pokyny k pouziti*
uvedené nalahvi

nadrzka na Cistou vodu

(10) Proved'te prvni zapnuti robota

Ujistéte se, Ze bocni karta¢ a kamera sméfuji ven a pak
jemné zatlacte robota do nabijeci stanice. Kontrolka
nabijeni se na 3 sekundy rozsviti ve chvili, kdy bude
robot spravné pripojen k nabijeci stanici. Pockejte 30
sekund a robot se automaticky zapne.

3. Jak pouzivat

(11) Pfipojte a piifad'te robota prostfednictvim aplikace

Stahnéte si aplikaci Narwal a fid'te se pokyny pro pfipojeni
aprifazenirobota.

Poznamka:ReZim Uspory energie zapnete nebo vypnete
tim, Ze v aplikaci na strance zafizeni klepnete na
+Nastaveni" > , Zafizeni" a pak na 10 sekund stisknete a
podrZite tlacitko .Restartovat robota”.

_Rezim Gspory energie je k dispozici pouze v Severni
Americe.

NeZ pouzijete robota, dokoncete instalaci a pfipravu multifunkéni stanice popsané v kapitole 2.

3.1 Usporadejte prostfedi domacnosti

A. Odstrarite neporadek z podlahy, napr. pohézené kabely,

hadry, backory, obleceni, kniznizélozky, oblecenia knihy.

C.Nechte dvefe zaviené a pouzijte ohrazeni, aby robot
nevyjizdél do vyvysenych nebo nizkych prostor.
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B. Oteviete dvefe pokojl, které se maji uklidit a usporadejte
nabytek tak, aby byl na klid dostatek prostoru.

D. NESTUJTE pred robotem, na prahu nebo v Gzkych
chodbéch, aby nebyla néktera mista vynechana.



3.2 Mapovani

Pred Uklidem nové doméacnosti si robot potfebuje prozkoumat prostiedi a vytvorit mapu. Pfed prvnim Gklidem mézete
spustit mapovani kratkym stiskem tlacitka [ [Start/Stop] na stanici nebo klepnutim na tlacitko , Spustit mapovani* v
aplikaci.

Poznamka:

1. Vdechny mapy mdzete po dokonceni mapovani upravovat nebo spravovat v aplikaci Narwal. MGzete zde také
vytvéret dilci mapy nebo oblasti se zakazem vjezdu Ci vice podlazi.

2. Po dokonéeni mapovani se stanici nepohybuijte, jinak budete muset mapu vytvaret znovu. Pokud presunete velké
kusy nabytku, doporucujeme mapu vytvofit znovu.

3.3 Uklid

Pred zahajenim Glohy Uklidu se ujistéte, Ze je robot fadné nabit, coz zjistite v aplikaci.

Vyberte reZim aklidu

Produkt je vybaven ¢tyfmi integrovanymi rezimy Gklidu: Viysavani, vytirani, vysavani a vytirani a vysavani a nasledné
vytirani. Parametry jednotlivych rezimd, napfiklad z hlediska tklidovych cykid, vykonu sani a vihkosti mopu mizZete
nastavit v aplikaci.

Nastaveni Freo Mind

Freo Mind je inteligentni Gklidovy asistent. Po zapnuti funkce Freo Mind bude robot inteligentné upravovat parametry
Uklidu, aniz by vyZadoval ruéni nastaveni.

Pro aktivaci funkce Freo Mind se miizete rozhodnout pfi spusténi Gklidové Glohy v aplikaci.

Spusténi Gklidové Glohy

Uklidovou Glohu méizete spustit v aplikaci, pfipadné nékterou z nasledujicich metod:

+ Pokratkém stisku tlagitka () [Start/Stop] narobotovi se ve vychozim nastaveni aktivuje rezim vysavani;

« Pfi kratkém stisku tlacitka > [Start-stop] na stanici se zahaji Gklid, piicemz robot vyuzije rezim souasného vysavani
avytirani.

Poznamka: Rezim Gklidu a dalsi parametry dklidu mizete upravit v aplikaci.

NEDOTYKEJTE SE 24dné strany vytiraci soustavy rukama v dobé, kdy robot pini Glohy.

Pozastaveni/pokracovani aktualni dlohy

Ulohu mézete také ruéné pozastavit/obnovit v aplikaci, pfipadné nékterou z nasledujicich metod:
« Kratkym stiskem tlacitka (O [Start/Stop];

« Kratkym stiskem tlacitkal > [Start-Stop] na stanici.

Sbér necistot

Po zahajeni vysavani budou pevné necistoty v nadobce robota na necistoty automaticky odsaty do sacku na necistoty
ve stanici.

Vysypani necistot miZete zapnout také ruéné v aplikaci.

Cisténi mopu

Pokud je robot nastaven tak, aby vytiral opakované, nebo je plocha pro Uklid velka, robot se bude automaticky vracet
do stanice k provedeni ¢iténi mopu.

Pocet vytiracich jizd a frekvenci navratd mizete upravit v aplikaci pfed zaGatkem Gklidu. V prbéhu pinéni aktuaint
Gklidove Glohy jiz Gpravu neni mozné proveést.

Ulohu ¢isténi mopu mézete také ruéné zahajit v aplikaci, piipadné nékterou z nasleduijicich metod:

+ Dvakrat kliknéte na tlacitko [>[Mop] na stanici.

Poznamka: Béhem procesu ¢isténi mopu robota ze stanice NEVYTAHUJTE, aby nedoslo k poskozeni jeho soucastek.

Ukongit aktualni Glohu

Po skon&eni Gklidu se robot sam vrati do stanice. Na aktualni zpravu o Gklidu se miZete podivat v aplikaci.
Ulohu mGzete také ruéné ukongit v aplikaci, pfipadné nékterou z nasledujicich metod:

« Kréatce stisknéte tlacitko () [Pfivolat] na robotovi;

- Stisknéte ana 2 s podrzte tlacitko () [Start/Stop] na robotovi;

- Stisknéte a na 2 s podrzte tlacitko |> [Start-stop] na stanici.

Spusténi suseni mopu

Po poslednim vytiracim cyklu se robot vrati do samogistici nabijeci stanice za Gcelem vycisténi a vysuSeni mopu a
vysuseni nadobky na necistoty.

Nastaveni suseni mizete upravit v aplikaci, kde mdZzete také Glohu sudeni rucné spustit.

4. Parametry
4.1 Specifikace

Robot (YJCC040)

Multifunkéni stanice (YJCBO40B)

Bezdratové pfipojeni: WiFi 2,4 GHz / 5 GHz

Jmenovity pikon (nabijeni): 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Jmenovity pfikon: 220-240 V~, 50-60 Hz

100-127 V~, 50-60 Hz

(Skutecny jmenovity pfikon zavisi na tdaji, ktery je uveden na titku
produktu.)

Jmenovity vykon: 65 W

Jmenovity vykon: 8-17,8V = 0,2-3,5A

Jmenovité napéti (pracovni): 14,4 V=
(lithium-iontovy akumulator, = 5900 mAh)

Nabijeni trva pfiblizné 3 hodiny pfi normalni
teploté prostredi

Jmenovity vykon:

Nabijeni: 65 W

Ohfev vody: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

950-1500W (100-127V~, 50-60 Hz)

Sbér necistot: 450 W (220-240V~, 50-60 Hz)

360-450W (100-127V~,50-60Hz)

Suseni: 100 W

(Poznamka: Jmenovity vykon suseni odpovida vykonu suseni vytiraci
textilie na plny vykon.)

Akumulator (robot)

Pocet akumulatord v baleni:

Tks

Typ akumulatoru:

Li-iontovy akumulator

Jmenovité napéti:

14,4V~=

Pocet bateriovych ¢lankd v akumulatoru:

8ks

Jmenovita kapacita, jmenovita energie:

5900 mAh, 84,96 Wh
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a
Vzhladom na potreby pouzivatel'ov a prislusné pravne predpisy a normy st produkty spolocnosti Narwal, ktoré bezne predava spolo¢nost
Narwal (a jej autorizovani predajcovia), k dispozicii na pouzivanie a poskytovanie popredajnych sluzieb iba v krajine alebo regione, v ktorom
boli pévodne predané. Ak sa produkt odosle do inej krajiny alebo regionu, aplikaciu Narwal mozno nebude mozné pouzit na priradenie
produktu ani na vykonanie prislusnych Gkonov. Odporacame zakapit si lokalnu verziu produktu Narwal priamo od spoloénosti Narwal alebo jej
autorizovanych predajcov, aby ste mohli naplno vyuzivat vietky funkcie produktu a aby bol zaisteny kvalitny servis.
Aby sa predislo pochybnostiam, produkty Narwal predavané spoloénostou Narwal (a jej autorizovanymi predajcami) v Cinskej ludovej
republike sa k dispozicii na pouzivanie a poskytovanie popredajnych sluzieb vylucne v Cinskej ludovej republike (v tomto zmysle s vynimkou
Hongkongu, Macaa a Taiwanu)

1. Prehlad produktu

1.1 Obsah balenia
Prislusenstvo hlavného telesa

1xrobot
(s vopred namontovanym 1x kodom na prach a
1x pasovym mopovacim modulom)

Prislusenstvo

1x bo¢né kefa s ochranou
proti zamotéavaniu

1x napéajaci kabel

‘

1= vrecko na prach

Tx multifunkéna dokovacia stanica
(vratane 1x Cistiacej stanice, 1x nadrze na istd vodu,
1x nadrze na $pinavd vodu, 1x vrecka na prach a 1x
vymenitelného Cistiaceho filtra)

(TITITY

1 filter koSa na prach 1x Cistiaci roztok

1x pomdcka proti usadzovaniu vodného kameria

66

1.2 Komponenty robota

Predna East robota (zatvoreny horny kryt)

Tlacidlo spustenia/zastavenia
Radarovy snimac

SUstava mikrofénov

Tlacidlo navratu

Snimag¢ na vyhybanie sa
prekézkam pomocou
binokularneho systému

Snimac hran so Struktarovanym
svetlom

Predné snimace kolizie

Predna ast robota (otvoreny horny kryt)

Horny kryt robota

Filter koSa na prach

Spodna East robota

Senzor proti padu

Typovy titok robota
(vratane sériového Cisla)

%@V ﬁ Bocna kefa s ochranou

proti zamotéavaniu
Valcova kefa s cyklonovym pradenim ] M
4 L Hnacie koliesko

vzduchu a ochranou proti zamotavaniu

Pasovy mopovaci modul

@ Otocné koliesko

PrediZenie pasového mopu



Komponenty multifunkénej dokovacej stanice

Predna East nabijacej stanice (zatvoreny horny kryt)

o N

Tlacidlo spustenia/zastavenia ——————————————% )

Indikator stavu

Vymenitelny Cistiaci filter

Cistiaca stanica

Filter nadrZe na Cista vodu
Horny kryt nabijacej stanice

Nadrz na Spinavd vodu

Napéjacie rozhranie
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1.4 Tlaéidla a indikatory

Tlaéidla robota

Tlacidlo

Ukon

Funkcia

Spustit/zastavit ©

Kratke stlacenie

Spustenie/pozastavenie/obnovenie Glohy

DIhé stlacenie na 2 sekundy

Zapnutie/vypnutie, ukonéenie Glohy

DIhé stlacenie na 10 sekdnd

VynUtené vypnutie robota

Trojité stlacenie

Zapnutie/vypnutie detskej poistky

Navrat ()

Kratke stlacenie

Navrat robota do multifunkénej dokovacej stanice

DIhé stlacenie na 5 sekdnd a nasledné
uvolnenie

Prechod do reZimu parovania

DIhé stlacenie na 15 sekdnd

Tlaéidlo na multifunkénej dokovacej stanici

Tlacidlo

Ukon

Resetovanie verzie systému a vymazanie
pouZzivatelskych Gdajov

Funkcia

I>

Kratke stlacenie

Spustenie/pozastavenie/obnovenie aktualnej Glohy

Dvojité stlacenie

Spustenie/zrusenie umyvania mopu

StlaCenie a podrzanie na 2 sekundy

Ukoncenie aktualnej Glohy

Stlacenie a podrZanie na 5 sekdnd

Indikatory robota

Aktivacia/deaktivacia rezimu parovania

Farba Vyznam

Biela Necinny stav/pohotovostny rezim
Modra Uloha/hlasova odpoved'

Cervena Poruchy

Oranzova Parovanie/aktualizacia

Indikatory na multifunkénej dokovacej stanici

Indikator Vyznam

Nesvieti Pohotovostny rezim

Svieti Prebieha Gloha/pohotovostny rezim

Pomaly blika Pozastavena Gloha/prebieha parovanie/aktualizacia
Rychlo blika Chyba

2. Priprava pred pouzitim

(1) Pripravte prislusenstvo robota

« Vlyberte napéjaci kabel z balenia.
« Vlyberte bo¢nu kefu a Cistiaci roztok z nadrze na Cistd vodu.



(2) Namontujte boénd kefu

Pevne zatlacte boéna kefu do montazneho otvoru, kym
nezacujete .cvaknutie®, ktoré znamena, Ze kefa je
sprévne namontovana.

Poznamka: Bocnu kefu skladujte v nadrzi na ¢istd vodu

Nenamontovana
(4) Odstréante podperu naraznika

Odstrarite podperu naraznika, ktora zaistuje robota vo
vnUtri nabijacej stanice.

(6) Namontujte vrecko na prach

- Vyberte nadrz na Spinavd vodu

- Otvorte kryt nadoby na prach

« VloZte nové vrecko na prach do otvoru tak, ako je
znéazornené na obrazku. Uistite sa, Ze je Gplne
zasunuté az nadno otvoru

« Pevne nasad'te kryt nadoby na prach spat na miesto

(Ak je vrecko na prach uz namontovang, vynechaijte

tento krok)

Poznamka: Vrecko na prach zatlacte do otvoru, kym

nezacujete ,cvaknutie", ktoré znamena, Ze vrecko je spravne

namontované

(8) Pridajte &ista vodu

« Otvorte uzaver nadrze na ¢istl vodu a naplrite ju
Cistou vodou.

«Pred opatovnym namontovanim na multifunkéna
dokovaciu stanicu dokladne upevnite kryt nadrze
navodu.

Max. hiadina vody

(3) Odstraiite ochranny penovy pas
« Odlepte nalepku s pokynmi na hornom kryte robota, aby
ste ho mohli otvorit, a odstrarite ochranny penovy pas.
« Zatvorte horny kryt robota.
7N\

(5) Umiestnite multifunkénl dokovaciu stanicu

« Zapojte napajaci kabel do otvoru na zadnej strane nabijacej
stanice, aby ste ju pripojili k napajaniu.

« Pred nabijacou stanicou je potrebné ponechat 0,45 m
volného priestoru bez prekézok, aby mal robot volny pristup.
Poznamka: - Nabijaciu stanicu neumiestrujte do blizkosti zdrojov
tepla.

«Pred pripojenim k napajaniu sa uistite, Ze napajaci kabel a
nabijacia stanica s spravne umiestnel

-
. N .

(7) Namontujte modul na prevenciu
usadzovania vodného kamena

Vlozte modul na prevenciu usadzovania vodného

kamena do nadrze na Cistd vodu tak, ako je

znazornené na obrazku, a zarovnajte ho so spodnym

uzaverom. Modul na prevenciu usadzovania vodného

kamena je spravne namontovany, ak sa nekyve.

(9) Pridajte Cistiaci roztok

Uistite sa, Ze nadrz na ¢ist vodu je pina, nasledne odmerajte
prislusné mnoZstvo Cistiaceho roztoku pomocou viecka flase
analejte ho do nadrze. Pevne uzavrite veko nadrze ajemne
potraste, aby sa obsah rovnomerne premiesal.

Poznamka: + Aby sa prediSlo moznym porucham zariadenia,
pouZivajte Cistiaci roztok oficidline schvaleny spoloénostou Narwal.

» Na odmeranie spravneho mnoZstva Cistiaceho roztoku pouzite
vietf“:‘;c;ﬂ'aée Konkrétne pokyny najdete v Casti ,Pokyny na pouZzitie”
naflasi.

\/
nadrz na Cistd vodu

(10) Prvé zapnutie robota

Uistite sa, Ze bo¢na kefa a kamera smeruja von, a
nasledne jemne zasunte robota do nabijacej stanice.
Ked' st robot a nabijacia stanica spravne zarovnané, na
3 sekundy sa rozsvieti indikator nabfjania. Pockajte 30
sekiind a robot sa automaticky zapne.

3. PouzZivanie

(11) Pripojte a prirad’te robota
prostrednictvom aplikacie

Stiahnite si aplikaciu Narwal a postupuijte podia pokynov

na pripojenie a priradenie robota.

Poznamka:Na stranke zariadenia v aplikacii mozete

tuknat na polozku ,Nastavenia" > . Zariadenie™ a potom

na 10 sekdnd podrzat tlagidlo ,Restartovat robota”, &im

zapnete alebo vypnete rezim Gspory energie.

_Rezim Gspory energie je k dispozicii iba v Severnej

Amerike.

Pred pouzitim robota sa uistite, Ze ste dokoncili montaZ a nastavenie multifunkénej dokovacej stanice podla

pokynov v kapitole 2.

3.1 Usporiadanie prostredia vdomacnosti

A. Odstrante neporiadok z podlahy, napr. pohodené kable,
handry, papuce, oblecenie aknihy.

C. Ostatné dvere ponechajte zatvorené a umiestnite
zabranu, aby robot nemohol prejst do vyvysenych alebo
nizkych priestorov.
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B. Otvorte dvere miestnosti, ktoré samaja vyCistit, a
presunte nabytok tak, aby zostalo o najviac priestoruna
Cistenie.

D. NESTOJTE pred robotom, na prahu aniv Gzkych
priestoroch, aby nedoslo k vynechaniu.



3.2 Mapovanie

Pred za¢atim Cistenia nového priestoru robot musi preskimat okolie a vytvorit mapu. Pred prvym Gistenim mozete
spustit mapovanie kratkym stlacenim tlagidla > [Spustit/zastavit] na dokovacej stanici alebo tuknutim na polozku
.Spustit mapovanie" v aplikacii.

Poznamka:

1. Po dokoné&eni mapovania moZete v aplikacii Narwal upravovat alebo spravovat vaetky mapy vratane vytvarania
podmép pre zony zakazu vstupu alebo viaceré poschodia.

2. Po dokonceni mapovania nepresivajte dokovaciu stanicu, inak budete musiet nanovo vytvorit mapu. Ak dojde k
zmene umiestnenia velkych kusov nabytku, odporica sa znovu vytvorit mapu.

3.3 Cistenie

Pred zaéatim Glohy &istenia sa uistite, Ze batéria robota je dostatoéne nabita. Urover nabitia batérie mozete
skontrolovat v aplikacii.

Vyber rezimov Cistenia

Tento produkt disponuje Styrmi integrovanymi rezimami Cistenia: Vysavanie, mopovanie, vysavanie amopovanie a
vysavanie s naslednym mopovanim. V aplikacii méZete pre jednotlivé rezimy vybrat a nastavit parametre, ako st
Cistiace cykly, saci vykon a vihkost mopu.

Nastavenie asistenta Freo Mind

Freo Mind je inteligentny Cistiaci asistent. Ked' je funkcia Freo Mind zapnuté, robot inteligentne prispésobi parametre
Cistenia bez potreby ruéného nastavovania.

V aplikacii simdzete zvolit, & sa méa pri spusteni dlohy Cistenia aktivovat funkcia Freo Mind.

Spustenie Glohy Cistenia

Ulohu &istenia mézete spustit v aplikacii alebo niektorym z nasledujlcich sposobov:

« Kratko stlaéte tlagidlo ¢h [Spustit’/zastavit’] na robotovi. Robot predvolene aktivuje rezim vysavania;

« Kratko stlacte tlacidlo I[> [Spustit’/zastavit’ na dokovacej stanici, aby ste spustili Cistenie. Robot predvolene
aktivuje rezim Cistenia, ktory zahfna vyhladavanie a utieranie.

Poznamka: V aplikéacii mozete nastavit rezim Cistenia a d'alSie parametre Cistenia.

NEDOTYKAJTE sa rukami ani jednej strany mopu, ked' robot vykonava Glohy.

Pozastavenie/obnovenie aktualnej Glohy

Ulohu mézete pozastavit/obnovit v aplikacii alebo pomocou nasledujiicich sposobov:
« Kratko stlacte tlagidlo () [Spustit/zastavit];
- Kratko stlacte tlagidlo |[> [Spustit/zastavit] na dokovacej stanici.

Zber prachu

Po spusteni Glohy vysavania sa pevny odpad nachéadzajlci sa v nddobe na prach robota automaticky odsaje do
vrecka na prach v dokovacej stanici.
Vyprazdnenie prachu mozete spustit manualne v aplikacii.

Cistenie mopu

Ak je robot nastaveny na viacero cyklov mopovania alebo je plocha na vycCistenie velka, robot sa automaticky vrati do
dokovacej stanice, aby umyl mop.

Pocet cyklov mopovania a frekvenciu navratov je mozné upravit v aplikacii pred zacatim Cistenia, pocas prebiehajicej
Glohy Gistenia ich vsak nie je mozné menit.

Ulohu ¢istenia pomocou mopu mézete spustit aj manualne v aplikacii alebo nasledujdcimi spdsobmi:

« Dvakréat stlacte tla¢idlo > [Mop] na dokovacej stanici.

Poznamka: Pocas procesu Cistenia mopu NEVYBERAJTE robota z dokovacej stanice, aby nedoslo k poskodeniu komponentov.

Ukoncenie aktualnej Glohy

Po skoneni Cistenia sa robot sam vrati do dokovacej stanice. Aktualnu spravu o Cisteni simézete pozriet v aplikacii.
Ulohu méZete taktiez ukongit ruéne v aplikacii alebo pomocou nasledujdcich spésobov:

« Kratko stlacte tlacidlo 1) [Navrat] na robotovi;

+ Stlacte a podrzte tlacidlo () [Spustit/zastavit] na 2 sekundy;

- Stlacte a podrzte tlacidlo |[> [Spustit/zastavit] na dokovacej stanici na 2 sekundy.

Spustenie susenia mopu

Po dokonceni posledného cyklu mopovania sa robot vrati do samocistiacej nabijacej stanice, kde umyje a vysusimop
azaroven vysusinadobu na prach.
V aplikacii méZete upravit nastavenia susenia a manualne spustit Glohu susenia.

4, Parametre

41 Specifikacie

Robot (YJCC040)

Multifunkéna dokovacia stanica (YJCB040B)

Bezdrotové pripojenie: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Menovity vstup (nabijanie): 8-17,8V=0,2-3,5A

Menovity vstup: 220 - 240 V~, 50 - 60 Hz
100-127V~,50-60Hz
(Skutocny menovity vstup je uvedeny na typovom Stitku produktu.)

Menovity vykon: 65 W

Menovity vystup: 8-178V=0,2-35A

Menovité napétie (prevadzkové): 14,4 V=
(itium-idnova batéria, = 5900 mAh)

Nabijanie trva priblizne 3 hodiny pri beznej teplote
okolia

Menovity vykon:

Nabijanie: 65 W

Ohrievanie vody: 1350 W (220 - 240 V~, 50 - 60 Hz)
950-1500W (100 -127V~, 50 -60Hz)

Zber prachu: 450 W (220 - 240 V~, 50 - 60 Hz)
360-450W (100-127V~,50-60Hz)

SuSenie: 100 W

(Poznamka: Menovity vykon susenia znamena vykon susenia
mopovacich podloZiek pri plnom vykone.)

Batéria (robot)

Pocet batérii v baleni:

Tks

Typ batérie: Dobijatelna litium-i6nova batéria
Nominalne napétie: 14,4V=
Pocet ¢lankov v batérii: 8ks

Menovita kapacita, menovité kapacita energie:

5900 mAh, 84,96 Wh




Regionalis elérhetéség és kompatibilitas

A felhasznaldi élményre vonatkozo szempontok, valamint a vonatkozo jogi és megfeleléségi kovetelmények alapjan a Narwal (és hivatalos
kiskeresked6i) altal szokasosan értékesitett Narwal-termékek csak abban az orszagban vagy régioban allnak rendelkezésre hasznalatra és
vevoszolgalati tamogatéasra, ahol eredetileg értékesitették 6ket. Ha egy terméket mas orszagba vagy régioba szallitanak, eléfordulhat, hogy
nem tudja a Narwal alkalmazast hasznalni a termék parositasahoz vagy a kapcsolodo miveletek elvégzéséhez. Azt javasoljuk, hogy a
Narwal-termék helyi valtozatat vasarolja meg a Narwaltol vagy annak hivatalos forgalmazoitol, hogy a terméket a leheté legjobban
hasznélhassa, és a legjobb szervizelési élményben részesiljon

Afélreértések elkerilése érdekében: a Narwal (és hivatalos kiskereskedi) altal a Kinai Népkoztarsasagban értékesitett Narwal-termékek
csak a Kinai Népkoztarsasagban hasznalhatok és vevoszolgalati tamogatas is csak ott vehet6 igénybe (e célbol Hongkong, Makad és Tajvan
nem tartozik ide)

1. A termék attekintése

1.1 A csomag tartalma
A f6 vaz tartozékai

Robot x1
(Elore felszerelve 1 portartallyal és
kdveté felmosémodullal 1x)

Multifunkcionalis dokkol6 x 1
(Tartalmazza a kévetkezoket: tisztitd dokkold x 1,
tisztaviz-tartaly x 1, szennyesviz-tartaly x 1,
porzsak x 1és cserélhetd tisztitoszard x 1)

Tartozékok
(T
Tapkabel x 1 Gubancolodasgatl6 oldalso kefe x1 Portartalysz(ré x 1 Tisztitooldat x 1
.t

‘

Porzsak x 1

Vizk6gatio x 1
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1.2 Arobot alkatrészei
Arobot eleje (zart felsé fedél)

Inditas/leéllitas gomb

Radarérzékelé
Mikrofonrendszer

Vissza gomb

— Binokularis latasa
akadalyelkerulé érzékeld

Strukturalt fényes peremérzékeld Eluls6 Utkdzesérzekeldk

Arobot eleje (nyitott felsé fedél)

Arobot felsé fedele

Portartéalyszir6

Arobot alja

Leesésgatlo érzékeld

Arobot adattablaja PP ~
(A sorozatszammal egyiitt) %@V 5 Gubancolodasgatlo oldalso kefe
Ciklonos legaramlas Gubancolodasmentes P M P
hengerkefe LL = = j Hajtokerek
Koéveté felmosoéparna-modul ‘— vu/
—
@ Gorgokerék

Koéveté felmosoparna-hosszabbitd



A multifunkcionalis dokkolo alkatrészei

A toltballomas eleje (zart felsé fedél)

Inditas/leallitas gomb

Allapotjelzé

~————————— Cserélhetd tisztitoszlré

Tisztitoallomas

Tisztaviz-tartaly szGroje
Atoltéallomas felso fedele

Szennyesviz-tartaly

A multifunkcionalis dokkold hatulja

Tapcsatlakozo

U

1.4 Gombok és jelz6fények
A robot gombjai

Gomb Mivelet

Funkcio

Inditas/lealiitas O Rovid megnyomas

Feladat inditasa/szlneteltetése/folytatasa

Hosszan, 2 méasodpercig tarto megnyomas

Be-/kikapcsolas, feladat befejezése

Hosszan, 10 méasodpercig tartd megnyomas

Arobot kényszeritett kikapcsolasa

Haromszori kattintas

Gyerekzar be-/kikapcsolasa

Visszahivas (» ROvid megnyomas

Arobot visszatér a multifunkcionélis dokkoloba

Hosszan, 5 masodpercig tartd
megnyomas, majd elengedés

Belépés a parositasi modba

Hosszan, 15 masodpercig tartd megnyomas

Multifunkcionalis dokkold gombja

Rendszerverzi6 visszaallitasa és felhasznaloi
adatok torlése

Gomb Mivelet Funkcid
. B Az aktualis feladat
> Rovid megnyomas elinditasalsziineteltetése/folytatasa
Duplakattanas Felmosoparna mosasanak inditasa/leallitasa

Nyomjameg és tartsa lenyomva 2 masodpercig

Aktuélis feladat befejezése

Nyomjameg és tartsalenyomva 5 masodpercig

Arobot jelzé6fényeinek hatasai

Belégés a parositasi modba/kilépés a parositasi
modbol

Fényhatasok Jelentés

Fehér Uresjarati allapot/készenléti tzemmod
Kék Feladat allapota/Hangvalasz allapota
Piros Rendellenességek

Narancssarga Parositas/frissités allapota

Multifunkcionalis dokkol6 jelzéfényei

Jelzéfény

Jelentés

Kikapcsolva Készenléti allapot

Folyamatos Feladat-/készenléti Gzemmodban
Luktetd Feladat szlneteltetve/parositas/frissités
Villogd Hiba

2. Hasznalat el6tti el6késziletek

(1) Arobot tartozékainak elékészitése

« Vegye ki a tapkabelt a csomagolasbol.

- Vegye ki az oldalso kefét és a tisztitooldatot a tisztaviz-tartalybol.



(2) Szerelje fel az oldalsé kefét

Nyomija be hatérozottan az oldalsé kefét a
rogzitényilasba, amig .kattand” hangot nem hall, amia
megfelel6 beszerelést jelzi.

Emlékeztetd: Az oldalso kefét a tisztaviz-tartalyban tarolja

-/
Nincs behelyezve

(&) Tavolitsa el az Gitkzétartot
Tavolitsa el az Utkdz6tartot, amely arobotot a
toltballomés belsejében rogziti.

(6) Aporzsak beszerelése

- Vegye ki a szennyesviz-tartalyt.

- Nyissa kia portartaly fedelét

- Helyezzen be egy U] porzsakot a nyilasba az dbran
lathatd modon. Gyézédjon meg arrdl, hogy a porzsak
teljesenanyilas aljérailleszkedik.

« Helyezze vissza biztonsadgosan a portartaly fedelét a
helyére

(Haaporzsak mar be van helyezve, hagyja ki ezt alépést.)

Megjegyzés: Nyomja a porzsakot a nyilasba, amig .kattano”

hangot nem hall, ami a megfelel6 behelyezést jelzi.

(8) Tiszta viz hozzaadasa

- Nyissa ki a tisztaviz-tartaly rogzitéelemét, és téltse
felatartalyt tiszta vizzel.

- Miel6tt visszahelyezné a tisztaviz-tartalyt a
multifunkcios dokkoloba, régzitse biztonsagosan a
tartaly fedelét.

Maximalis vizszint

(3) Tavolitsa el a habszivacs védécsikot
« Emelje fel arobot fels6 fedelén talalnatd vezetématricat a

fedél felnyitdsahoz, és tavolitsa el a habszivacs védécsikot.

« Zarjale arobot felsé fedelét.

(5) Helyezze el a multifunkcionalis dokkolt

« Dugja be a tapkabelt a téltéallomas hatuljan talalhato
aljzatba, hogy csatlakoztassa a tapellatashoz.

« Gondoskodjon arrél, hogy a toltéallomas el6tt 0,45 m-es,
szintkUlénbségtél mentes szabad tér maradjon, hogy a
robot be tudjon jutni.

Emlékeztetd: - Ne helyezze a téltéallomast hoforrasok kozelébe.
- Atépellatas csatlakoztatasa el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a
tapkabel és a toltoallomas megfeleléen van felszerelve.

elése
Helyezze avizkdgatlo modult a tisztaviz-tartalyba az
abran lathato modon, és igazitsa az also rogzitéelemhez.
Avizkégatlo modul akkor van megfeleléen behelyezve,
hanembilleg.
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Tisztaviz-tartaly
(9) Tisztitdoldat hozzaadasa
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a tisztaviz-tartaly tele van, majd
apalack kupakjanak segitségével mérje kia megfeleld
mennyiséqgu tisztitooldatot, és ontse a tartalyba. Zarja le
biztonsagosan atartaly fedelét, és Gvatosan razza fel, hogy
afolyadék egyenletesen keveredjen.
Emlékeztetd: + Akészulék esetleges meghibasodasanak
megelézése érdekében kérjlk, hasznalja a Narwal altal hivatalosan
jovahagyott tisztitooldatot.
» Apalack kupakjanak segitségével mérje kia megfeleld
mennyiségu tisztitooldatot. Konkrét Gtmutatasért olvassaela
palackon feltlntetett .Hasznalati utasTi és" részt.

Tisztaviz-tartaly

(10) A robot elsé bekapcsolasa

Gy6z6djon meg arrdl, hogy az oldalsé kefe és akamera
kifelé néz, majd 6vatosan tolja a robotporszivot a
toltéallomasba. Ha a robotporszivo és a téltéallomas
megfelelen illeszkedik egymashoz, a toltésjelz6 3
masodpercig vilagrt. Varjon 30 masodpercet, és a
robotporszivd automatikusan bekapcsol.

3. Hasznalat

(11) Arobot csatlakoztatasa és parositasa az
alkalmazason kereszttil

Toltse le aNarwal alkalmazast, és kbvesse a
robotporszivo csatlakoztataséra és parositasara
vonatkoz6 utasitasokat.

Megjegyzés:Az alkalmazas eszkozoldalan koppintsona
.Beallitasok” > .Eszkdz" lehetbségre, majd tartsa
lenyomva a .Robot Gjrainditasa” gombot 10 masodpercig
az energiatakarékos Uzemmod be-/kikapcsolasahoz.
_Az energiatakarékos izemmaod csak Eszak-Amerikaban
érhetbel.

Arobot hasznalata el6tt gy6zédjon meg arrdl, hogy elvégezte a 2. fejezetben leirt telepitést és a multifunkcionalis

dokkolo beallitasat.

3.1 Az otthoni kérnyezet rendszerezése

A Szedje 6ssze apadion lévérendetlenséget, pl.a
szétszort kabeleket, rongyokat, papucsokat, runékat és
kényveket.

C.Hagyja zarvaatobbi ajtot, és szerelje fel akorlatot,
hogy megakadalyozza, hogy a robotporszivo magas vagy
alacsony terdletekre jusson.

B. Nyissa ki a takarftandd helyiségek ajtajait, és rendezze
elabatorokat gy, hogy alehetd legtdbb hely maradjon a
takaritashoz.

D.NEélljonarobot elé, aklszébdn vagy a keskeny
folyosokon, hogy elkerllje a kihagyast.



3.2 Terképkeészités

Egy Uj otthon kitakaritasa el6tt a robotnak fel kell fedeznie a kdrnyezetet, és térképet kell készitenie. Az elsé takaritas
el6tt a dokkold > [Start/Stop] gombjanak révid megnyomasaval vagy az alkalmazasban a , Térképkészités inditasa”
gombra koppintva elindithatja a térképkészitést.

Megjegyzés:

1. Afeltérképezés befejezése utan a Narwal alkalmazasban szerkesztheti vagy kezelheti az sszes térképet,
beleértve a TILTOTT zonak vagy a tobb emelet részletesebb feltérképezését is.

2. Afeltérképezés befejezése utan ne mozgassa a dokkol6t, kiilénben Gjra kell épitenie a térképet. Ha a nagy batorok
elhelyezkedése megvaltozik, javasolt a térkép Ujboli létrehozasa.

3.3 Takaritas
Egy takaritasi feladat megkezdése elétt gy6z6djon meg arrol, hogy a robot akkumulatoranak toltottségi szintje
megfeleld, amit az alkalmazasban tekinthet meg.

Takaritasi moédok kivalasztasa

Atermék négy beépitett takaritasi méddal rendelkezik: Porszivas, felmosés, porszivas és felmosas, valamint
porszivas, majd felmosas. Az alkalmazasban minden izemmaodhoz kivalaszthatja és bedllithatja az olyan
paramétereket, mint a takaritasi ciklusok, a szivas és a felmoso6 nedvességtartalma.

AFreo Mind beallitasa

AFreo Mind egy intelligens takaritasi asszisztens. Ha a Freo Mind be van kapcsolva, a robot intelligensen, kézi
beallitasok nélkyl allitja be a takaritasi paramétereket.
Az alkalmazésban kivalaszthatja, hogy a takaritasi feladat megkezdésekor aktivalja-e a Freo Mind funkciot.

Takaritasi feladat inditasa

Atakaritasi feladatot elindithatja az alkalmazasban vagy az alabbi modszerek egyikével:

« Nyomja meg réviden a robotporszivé () [Start/Stop] gombjat, és a robotporszivo alapértelmezés szerint
aktivalja a porszivozasi lzemmodot;

« Atakaritas megkezdéséhez nyomja meg réviden a dokkol6|[> [Start/Stop] gombjat, és a robotporszive
alapértelmezés szerint a felmérési és felmosasi muveleteket egyidejlleg végzé takaritasi modba valt.
Megjegyzés: Az alkalmazasban beéllithatja a takaritasi modot, &s tovabbi takaritasi paramétereket is megadhat.

NE érintse meg a felmos6egység mindkét oldalat a kezével, amikor a robot feladatokat hajt végre.

Az aktualis feladat szlineteltetése/folytatasa

Afeladatot szlineteltetheti/folytathatja az alkalmazasban vagy a kévetkezé modszerekkel:

+ Nyomja meg réviden a () [Start/Stop] gombot;

+ Nyomja meg réviden a dokkold > [Start-Stop] gombjat.

Porgy(ijtés

A porszivozasi feladat megkezdésekor a robotporszivo portartalyaban lévé szilard hulladékot a rendszer
automatikusan a dokkoléban Iév6 porzsakba szivja.

Az alkalmazasban manualisan is elindithatja a portartaly kiritését.

Felmosofej tisztitasa

Ha arobotot tobb felmosasi ciklusra allitottak be, vagy ha a takaritand6 terllet nagy, a robot a felmosoéfej moséasa
céljabol automatikusan visszatér a dokkoloba.

Afelmosasi ciklusok szama és a visszajutas gyakorisaga a takaritas megkezdése elétt modosithato az
alkalmazasban, de az aktualis takaritasi feladat soran mar nem modosithato.

Afelmosofej-tisztitasi feladatot manuélisan is elindithatja az alkalmazasban vagy a kdvetkezé modszerekkel:

« Kattintson duplan a dokkold > [felmosas] gombjara.

Megjegyzés: Kérjuk, NE hGizza ki a robotot a dokkolobdl a felmosofej-tisztitasi folyamat soran, hogy elkerllje az alkatrészek
kérosodasat.

Aktualis feladat befejezése

Arobot a takaritas befejezése utan automatikusan visszatér a dokkoloba. Az alkalmazasban megtekintheti az
aktualis takaritasi jelentést.

Afeladatot manualisan is befejezheti az alkalmazasban vagy a kévetkez6 modszerekkel:

« Nyomja meg réviden a robot () [Visszahivas] gombjat;

« Nyomja meg és tartsa lenyomva arobot () [Start/Stop] gombjat 2 masodpercig;

+ Nyomja meg és tartsa lenyomva a dokkolo | [Start/Stop] gombjat 2 masodpercig.

Felmosodparna szaritasanak inditasa

Az utolso felmosasi ciklus utan a robot az dntisztito toltédokkoloba tér vissza a felmosoparna kimosasa és
szaritasa, valamint a portartaly szaritasa céljabol.

Az alkalmazasban modosithatja a szaritasi beallitasokat, &s manualisan is kezdeményezhet széritasi feladatot.

4. Paraméterek
4.1. Mlszaki adatok

Robot (YJCCO040)

Multifunkcionalis dokkold (YJCBO40B)

Vezeték nélklli kapcsolat: 2,4 GHz-es/5 GHz-es Wi-Fi

Névleges bemeneti teljesitmény (toltés):
8-17.8V =—10,2-35A

Névleges bemeneti teljesitmény: 220-240V~, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60 Hz

(Atényleges névleges bemeneti teljesitmény a termék adattablajan
szerepl6 adatokon alapul.)

Névleges teljesitmény: 65 W

Névleges kimeneti teljesitmény: 8-17,8V == 0,2-3,5A

Névleges feszultség (Uzemi): 14,4 V==
(Iitium-ion-akkumulator, =5900 mAh)

Atoltés normal kérnyezeti hdmérsékleten

kérulbelll 3 6rat vesz igénybe

Névleges teljesitmény:

Toltés: 65 W

Vizmelegités: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
950-1500W/(100-127 V~, 50-60 Hz)

Porgy(ijtés: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W(100-127 V~, 50-60 Hz)

Széritas: 100 W

(Megjegyzés: Anévleges szaritasi teljesitmény a felmosoparnak
teljes teljesitmeény melletti szaritasi teljesitményére vonatkozik.)

Akkumulator (robot)

Akkumulatorcsomagok szama csomagonként:

1db

Akkumulator tipusa:

Ujratélthetd Li-ion-akkumulator

Névleges feszUltség:

14,4V=

Akkumulatorcellak szama
akkumulatorcsomagonként:

8db

Névleges kapacités, névleges energia:

5900 mAh, 84,96 Wh




Disponibilidade e compatibilidade regionais

Considerando a experiéncia do utilizador e os requisitos legais e de conformidade relevantes, os produtos da Narwal normalmente vendidos
pelaNarwal (e pelos seus revendedores autorizados) estao disponiveis para utilizagao e assisténcia pos-venda no pais ou regido no qual
sé&o vendidos originalmente. Se um produto for enviado para quaisquer outros paises ou regides, podera nao conseguir utilizar a aplicagédo
Narwal para vincular o produto ou realizar as operagdes relevantes. Recomendamos que adquira a verséao local do produto Narwal a Narwal
ou aos seus revendedores autorizados para desfrutar da melhor experiéncia de servigo e utilizagao do produto.

Para evitar davidas, os produtos Narwal vendidos pela Narwal (e pelos seus revendedores autorizados) na RPC estdo disponiveis apenas
para utilizagao e assisténcia pos-venda na RPC (para este efeito, excluindo Hong Kong, Macau e Taiwan).

1. Visao geral do produto

11 Contelddo da embalagem
Acessorios da estrutura principal

Rob6 x1
(Pré-instalado com recipiente de p6 x1 e Modulo
de limpeza com mopa de seguimento x1)

Base multifungoes x1
(Incluindo base de limpeza =1, deposito de agua limpa x1,
deposito de agua suja x1, saco de p6 x1 e filtro de
limpeza substituivel x1)

Acessorios

Cabodealimentagdox!  Escovalateral antiemaranhamentox!  Filtro dorecipiente de p6 x1 Solugéo de limpeza x1

S
‘

o]

Sacode p6 x1 Inibidor de calcéario x1
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1.2 Componentes do robd

Parte frontal do robé (tampa superior fechada)

Boté&o de iniciar/parar

Sensor de radar
Matriz de microfones

Botéo de voltar

Sensor de prevengéo de
obstéaculos de visdo binocular

Sensor de bordas de luz estruturada Sensores de colisdo frontal

Parte frontal do robd (tampa superior aberta)

Tampa superior do robd

Filtro do recipiente de pd

Parte inferior do robd

Sensor antiqueda

Placa de identificagdo do robd

(Incluindo namero de série) Escova lateral antiemaranhamento

Fluxo de ar ciclonico Escova giratoria

antiemaranhamento Roda motriz

Mbdulo da mopa de seguimento

Roda giratoria

Extensao da mopa de seguimento



Componentes da base multifungoes

Parte frontal da base de carregamento (tampa superior fechada)

Boté&o de iniciar/parar

Indicador de estado

Filtro de limpeza substituivel

Base de limpeza

Filtro do dep6sito de dgua limpa
Tampa superior da base de
carregamento

Deposito de dgua suja

Parte traseira da base multifungoes

Interface de alimentagao
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1.4 Botdes e indicadores
Botdes do robd

Botao Agéo

Fungao

Iniciar/parar Press&o breve

Iniciar/pausar/retomar uma tarefa

Presséo longa durante 2 s

Ligar/desligar, terminar uma tarefa

Presséo longa durante 10 s

Desligar o rob6 forgosamente

Clique triplo

Ligar/desligar o bloqueio infantil

Retorno () Press&o breve

Orobb regressa a base multifungdes

Pressaolonga durante 5 s antes de soltar

Entrar no modo de emparelhamento

Pressé&o longa durante 15 s

Botdo da base multifungdes

Repor a verséo do sistema e limpar dados de utilizador

Botédo Agao Fungéo
> Presséo breve Iniciar/pausar/retomar a tarefa atual
Clique duplo Iniciar/cancelar a lavagem da mopa

Manter pressionado durante 2 s

Terminar a tarefa atual

Manter pressionado durante 5s

Efeitos do indicador do robd

Entrar/sair do modo de emparelhamento

Efeitos de iluminagao Significado

Branco Estado de inatividade/modo de espera

Azul Estado da tarefa/estado da resposta por voz
Vermelho Anomalias

Laranja Estado de emparelhamento/atualizagéo

Indicadores da base multifungdes

Indicador Significado
Desligado Emespera
Estatico Em modo de tarefa/espera

Intermitente lento

Tarefa pausada/a emparelhar/a atualizar

Intermitente

Erro

2. Preparagao antes da utilizagao

(1) Prepare os acessorios do robd

« Retire o cabo de alimentagdo da embalagem.

- Retire a escova lateral e a solugdo de limpeza do dep6sito de agua limpa.



(2) Instale a escova lateral

Pressione firmemente a escova lateral naranhura de
montagem até ouvir um “clique’, o que indica que esta
corretamente instalada.

Lembrete: Guarde a escova lateral no dep6sito de agua limpa

TN
@ =

Corretamente instalado

Nao instalado

(4) Retire o batente
Retire o suporte do batente que fixa o robd no interior da
base de carregamento.

(6) Instale o saco de pd

« Retire o deposito de agua suja

« Abra a tampa do compartimento de po

« Introduza um saco de p6 novo na ranhura tal como
ilustrado. Certifique-se de que estéa totalmente
assente na parte inferior da ranhura

« Volte a colocar a tampa do compartimento de p6
firmemente no lugar

(Se 0 saco de po j estiver instalado, ignore este passo)

Nota: Empurre o saco de p6 pela ranhura até ouvir um “clique’,

oque indica que esta corretamente instalado

(8) Adicione agua limpa

- Abraalingueta do dep6sito de agua limpa e encha-o
com agua limpa.

« Aperte bem a tampa do deposito de 4gua antes de
voltar a instala-lo na base multifungdes.

Nivel de 4gua maximo

(3) Retire a fita de espuma protetora

« Levante o autocolante de orientag&o na tampa superior
dorobd paraaabrir e retire a fita de espuma protetora.

« Feche a tampa superior do robd.

(5) Coloque a base multifuncdes

« Introduza o cabo de alimentagao na porta na parte traseira
da base de carregamento para liga-la a alimentagao.

« Deixe um espaco de 0,45 m sem desniveis em frente &
base de carregamento para permitir 0 acesso do robd.
Lembrete: - Nao coloque a base de carregamento perto de
fontes de calor.

« Certifique-se de que o cabo de alimentagao e a base de
carregamento estao bem instalados antes de ligar a corrente.

(7) Instale o médulo do inibidor de calcario
Coloque o médulo do inibidor de calcario no depésito
de agua limpa tal como ilustrado, alinhando-o coma
lingueta inferior. O médulo do inibidor de calcario esta
instalado corretamente se nao houver oscilagéo.

g
deposito de agua limpa

(9) Adicione solugéo de limpeza

Certifique-se de que o depdsito de 4gua limpa esta cheio

e, em seguida, mega a quantidade adequada de solugéo

de limpeza utilizando a tampa do frasco e verta-a para

dentro do depdsito. Feche bem a tampa do depbésito e

agite suavemente para misturar uniformemente.

Lembrete: - Utilize a solugdo de limpeza reconhecida oficialmente

pelaNarwal para evitar possiveis avarias do dispositivo.

» Utilize atampa do frasco para medir a quantidade adequada da

solugéo de limpeza. Consuite asecgo "Instrugées de utilizagao”

especificada no frasco para uma orientagéo especifica.

J
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(10) Ligue o robd pela primeira vez

Certifique-se de que a escova lateral e a cdmara estédo
viradas para fora e, em seguida, empurre
delicadamente o rob6 para dentro da base de
carregamento. O indicador de carregamento ficara
aceso durante 3 s quando o robd e a base de
carregamento estiverem bem alinhados. Aguarde 30 s e
orobd iré ligar-se automaticamente.

3. Modo de utilizacao

(11) Ligue e vincule o robd através da aplicagao

Transfiraa aplicagéo Narwal e siga as instrugdes para
ligar e vincular o robo.

Nota:Na pagina de dispositivos da aplicagao, toque em
“Definicdes” > “Dispositivo” e mantenha premido o bot&o
“Reiniciar o robd” durante 10 s para ligar/desligar o modo
de poupanga de energia.

_Omodo de poupanga de energia esta disponivel apenas
na América do Norte.

Antes de utilizar o rob, certifique-se de que concluiu ainstalagdo e a configuragéo da base multifungées no Capitulo 2.

3.1 0rganize o ambiente da casa

A. Arrume os objetos que possam estar espalhado pelo
chéo, como cabos, panos, chinelos, roupa e livros.

C. Deixe outras portas fechadas e instale a vedagao
paraimpedir que o robd entre em reas elevadas ou
rebaixadas.

B. Abraas portas das divisdes a limpar e disponha os moveis
para deixar o maximo de espago disponivel para alimpeza.

D.NAO se coloque a frente do robd, na soleiraouem
corredores estreitos para evitar omissoes.



3.2 Mapeamento

Antes de limpar uma casa nova, o robd precisa de explorar o ambiente e criar um mapa. Antes da primeira limpeza,
pode acionar 0o mapeamento pressionando brevemente o bot&o [ [Iniciar/parar] na base ou tocando em "Iniciar
mapeamento” na aplicagao.

Nota:

1. Pode editar ou gerir todos os mapas na aplicagdo Narwal apés o final do mapeamento, incluindo a criagéo de
submapas para Zonas proibidas ou varios pisos.

2.N&o mova a base apos o final do mapeamento, caso contrério tera de recriar o mapa. Se houver uma alteragao na

disposigéo de moveis de grandes dimensbes, recomendamos que recrie 0 mapa.

3.3Limpeza

Antes de uma tarefa de limpeza, certifique-se de que o nivel de bateria do rob6 & adequado, o que pode ser
visualizado na aplicagdo.

Selecionar os modos de limpeza

O produto inclui quatro modos de limpeza incorporados: Aspirar, Lavar, Aspirar e lavar, e Aspirar e depois lavar. Pode
selecionar e ajustar parémetros, como ciclos de limpeza, sucgao e humidade da mopa para cada modo na aplicagéo.

Definir o Freo Mind

OFreo Mind & um assistente de limpeza inteligente. Quando o Freo Mind esté ligado, o rob6 ajusta os parémetros de

limpeza de forma inteligente, sem precisar de efetuar definigdes manuais.
Pode selecionar se pretende ativar o Freo Mind ao iniciar uma tarefa de limpeza na aplicagéo.

Iniciar tarefa de limpeza

Pode inciar uma tarefa de limpeza na aplicagao ou através de um dos seguintes métodos:

« Pressao breve de (O [Iniciar/parar] no robo e o robd iré ativar o Modo Aspirar por predefinigao.

« Press&o breve nabase |[> [iniciar e parar] para iniciar a limpeza, e o rob6 entraré, por predefini¢do, no modo de
limpeza simultanea de analise e arrasto.

Nota: pode ajustar o modo de limpeza e definir mais parametros de limpeza na aplicagdo.

NAO toque em ambos os lados do conjunto da mopa com as m&os quando o robo estiver a executar tarefas.

Pausar/retomar a tarefa atual

Pode pausar/retomar uma tarefa na aplicagao ou através dos seguintes métodos:
« Presso breve no botao () [Iniciar/parar];

« Press&o breve nabase [ [Iniciar-parar].

Recolhade po

Quando a tarefa de aspirag&o iniciar, os residuos sélidos na caixa de pd do robd seréo aspirados automaticamente
para o saco de pd na base.

Pode iniciar o esvaziamento de p6 manualmente na aplicagdo.

Limpar amopa

Se orobd estiver configurado para vérias passagens da mopa ou se a area a limpar for grande, o rob6 regressara
automaticamente a base para proceder & limpeza da mopa.

O ndmero de passagens da mopa e a frequéncia de regresso podem ser alterados na aplicagéo antes do inicio da
limpeza, e ndo podem ser alterados durante a tarefa de limpeza atual.

Também pode iniciar manualmente uma tarefa de limpeza com mopa na aplicagéo ou através dos seguintes métodos:

« Clique duplo na base > [mopal].
Nota: NAO retire o rob6 da base durante o processo de limpeza com mopa, para evitar danificar os componentes.

Terminar a tarefa atual

Orob6 regressaréa sozinho a base no final da limpeza. Pode ver o relatério de limpeza atual na aplicagéo.
Também pode terminar manualmente a tarefa na aplicagdo ou através dos seguintes métodos:

« Press&o breve no botdo 1 [Retorno] no robod;

« Manter pressionado o botao (h[Iniciar/parar] no robd durante 2s;

- Manter pressionado durante 2 s nabase [[>[iniciar-parar].

Iniciar secagem da mopa

Apbs o ciclo de limpeza com mopa final, o rob6 regressara a base de carregamento de limpeza automatica para lavar e

secar a mopa, assim como para secar o compartimento de po.
Pode modificar as definicdes de secagem na aplicagéo e iniciar manualmente uma tarefa de secagem.

4, Parametros

41 Especificagdes

Robd (YJCCO040)

Base multifungées (YJCBO40B)

Ligagao sem fios: Wi-Fi de 2,4 GHz/5 GHz

Entrada nominal (carregamento): 8-17,8 V—
02-35A

Entrada nominal: 220-240 V~, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60 Hz

(A entrada nominal real baseia-se nas informagdes na placa de
identificagéo do produto)

Poténcia nominal: 65 W

Saida nominal: 8-17,8 V== 0,2-3,5 A

Tens&do nominal (funcionamento): 14,4 V==
(bateria de ides de litio, 25300 mAh)

O carregamento demora cerca de 3 horas em

temperatura ambiente normal

Poténcia nominal:

Carregamento: 65 W

Aquecimento de agua: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
950-1500W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Recolha de po: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Secagem: 100 W

(Nota: a poténcia nominal de secagem diz respeito & poténcia de
secagem dos panos da mopa em méaxima poténcia.)

Bateria (robd)

Quantidade por conjunto de baterias:

Tunid.

Tipo de bateria: Bateria de i6es de litio recarregavel
Tensao nominal: 14,4V —
NUmero de células por conjunto de baterias: 8 unid.

Capacidade nominal, energia nominal:

5900 mAh, 84,96 Wh




AtoBeo1p6TTA Kt TUPBATETNTA AVE TrEPIOXT

Me Baon JnTriaTa epreIpiag XpOTN Kai TIg OXETIKEG VOMIKES KO KaVOVIOTIKEG GTTAITAGES, Ta Tipoidvia Narwal Trou TiwAouvTal Kavovikd amré v Narwal
(ka1 Toug E€0UGIOBOTNYEVOUS PETATIWANTEG TNG) Eival IaBEaTua Yia XPrion Kai UTTOOTrPIEN after-sales (ETG TV TWANGN) POVO OTN XWPG f{ TNV TEpIoXT
oV oTroia TWARBNKAY apXIKA. EGV vl TTPOIOV aTTooTaAE] O GAAEG XUIPES 1 TTEPIOXES, EVOEXETAI VGl UV UTTOPEITE Vel XQNOTHOTIOIGETE TV EQapHOYI}
Narwal yia va GUVBECETE T0 TIpOIOV 1) Vel EKTENEGETE OXETIKEG AEITOUPYIEG. SUVIOTATaN 1) QY0P TG TOTTKAG £KB0ON Tou TrpoibvTog Narwal a6 ) Narwal
1} TOUG £E0UTIOBOTNHEVOUS HETATIWANTEG TNG, TTPOKEIMEVOU Vel GTIOAQUGETE TNV KaAUTEN EpTTEIpia XPrioNG Kal EEUTMPEMONG TOU TIPGIBVTOG.

Tia ammoquy ap@IBONIGY, Ta TrpoiévTa Narwal Trou TwAoGvral amé v Narwal (kai Toug e§0usioBoTnuévoug peTamrwAnTés TG) o1 Adik Anpokparia
g Kivag eivai 31aBEa1ua yia xprion kai UTToaTAPIEN after-sales (Werd TV TGANGN) p6vo eviég T Adikiig Anpokpariag g Kivag (yia Tov okoré aute,
£€aipodvTal To Xovyk Kovyk, 1o Makdo kai 1 TaiBav).

1. To TPOoidV pe pia paTid

1.1 MNepieXOPEVA CUOKEUATIOG
ESaptAparta kUpiou cwpaTog

Poptrér x 1
(MpoeykareaTnuéva: KASog okovNG * 1 kal povada
O(QOUYYaPIoPATOG UE KIVOUHEVOUG 08nyoug x 1)

MoAuAeitoupyikn Baon x 1
(NepidapBavovtal: Baon kabapiopou x 1, degapevr) kabapou
vepou x 1, degapevri Bpwpikou vepou x 1, cakoUAa okdvng x

1 kat avTaAAaKTIKG QiATpO kaBapiopou x 1)

ESaptApata

.

Kahwdio Tpogodoaiag x 1

MAeupiki BoupToa kaTé TOU
pTTEPSENATOG X1

DiATpo doyeiou aKréVNG * 1 KaBapioTiké SidAupa x 1

o]

ZdKog oulhoyrig okévng x 1 AvaoToréag aAdTwy X 1
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1.2 Mépn pouTror

M1TpooTIVO HEPOG POUTTOT (ME KAEIOTO TO ETTAVW KAAUPHO)

Koupri exkkivnong / diakotrig
Aiobntipag pavrdp

Aidragn HIKPOPWVWY

KouprTri emoTpo@nig

AI0ONTHPAG ATTOPUYNG EUTTODIWV
He BI6@BaAun dpacn
Alcenmqug QAKHWY dopNpévoU

piites AI0BNTAPES PETWTTIKIAG GUYKPOUONG

MTTpoCTIVO HEPOG POUTTOT (ME AVOIXTO TO ETTAVW KAAUMHO)

Eméavw kGAuppa pouror

®iktpo Soxeiou okévNG

Kdtw pépog poutror

AioBnTipag amopuyrg
TTWOoNG
Mivakida oToIKEiwv POPTIOT f— PR .
N . . MAcupikry BoupToa katd Tou
(oupTrepIAapBaVOpEVOU TOU OEIPIOKOU apiBUoU) %@V D WTEpBELATOC
= =

KukAwvikr porj aépa — kUpia BoupToa

KUAIVBPOU Xwpig TTépBepa Tpoxdg odnynang

Movéda ogouyyapiopatog
HE KIVOUPEVOUG 08nyoug

W MepioTpe@dpevog TPoXdg (caster)

Eméxtaon povadag
OPOUYYapPIoHATOG HE
KIVOUHEVOUG 08nyoug



EgaprApaTa ToAuAeIToupyiking Baong

M1rpooTivo pépog TnG BAong POpTIoNG (ME KAEIOTS TO ETTAVW KGAUppQ)

KoupTri ekkivnong / SlakoTrig i€

Emévw kaAuppa g Bacng @optiong

Ae&apevn Bpwpikou vepol

Miow pépog Tng TToAuAeITOUPYIKAG Bdong

~—— AVTaAAaKTIKO QIATpO KaBapiopoU

AieTragry pogodoaiag

DiATpo degapevig kaBapol vepol

‘EveIgn katdoTaong

Baon kaBapiopou
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1.4 KoupTmid kai evOeigeig
KoupTmid poptror

Kouprri Evépyeia

Agitoupyia

Exkivnon / Alakot ¢ Z0viopo TaTnpa

Ekkivnon / madon / ouvéxion epyaaiag

MarAoTe TapareTapéva yia 2 SeutepdAeTTal

Evepyotroinon / atrevepyoTroinon, TEpUATIoNOS epyaaiag

MarAoTe TapareTapéva yia 10 SeutepOAeTTTa

Egavaykaouévog TeppaTiopds Aeimoupyiag Tou popTroT

TpITAG KAIK

Evepyotroinon / amevepyotroinan Taidikig ao@aAeiag

AvékAnon () ZUVTOpO TIATNUA

To pouTTOT EMOTPEPE! OTNV TIOAUAEITOUPYIKA Bdon

MatAoTe TapaTeTapéva yia 5 SeuTepOAETITa
TTPOTOU TO APAOETE

Eioodog ot Aeitoupyia oUCeugng

MaroTe TTapateTapéva yia 15 deutepdAeTTa

KoupTri TroAuAgiToupyikig Bdong

Emavagopd £kdoong cuoTApaTog Kal diaypapn
BedopEVWY XPHOTN

Koupri Evépyeia AziToupyia
> Z0vTopo maTNUa Ekkivnon / madon / cuvéxion Tng TPEXOUCAg Epyaciag
ATAS KAIK Ekkivnon / akipwon TTAUGiuaTog TG ogouyyapiotpag

MatioTe TapaTETAPEVA Yia 2 BEUTEPOAETTTA

TepuaTIOUOG TPEXOUTAG EQYATING

MatioTe TapaTeTapéva yia 5 SeuTePOAETITA

E@é evdeifewv poptror
E@é puTiopou

Eioodog / £€§0dog o€ Acitoupyia o0leugng

Inpacia

Neukd Katdotaon adpaveiag / Asitoupyia avapovig
MTAe KardoTtaon epyaoiag / gwvnTiKAG aTToKpIong
Kokkivo Avwpahieg

MopTokaAi Kartaotaon 00geugng / evnpépwong

Evdeigeig roAuAsiToupyikig Bdong

‘Evdsign Inuacia

Off Avapovry

1afepd Ze KaTGoTaon AEIToupyiag fi avapovig
MaApikd Madon epyaciag / oUeuén / evnuépwaon
AvaBoofrvel Zedahpa

2. NposcTolyacia eIV amrd Tn XPAoN

(1) NposeTolpacia TWV agecgoudp TOU POUTTOT

* ApaipéaTe To KaAWSIO TPOYOBOTIag ATId TN CUCKEUATTA.

* AgaipéaTe TNV TAdivr BoupToa Kail To SiGAUpa kaBapiopou aTré Tn Segapevr| Kabapou vepou.



(2) ToroBéTnon Tng TAdivig BolpToag
MiéoTe oTaBepd TNV TTACIV BoupToa oTNV UTTOdOXN
TOTIOBETNONG WEXP! VO AKOUCETE Evav AXO «KAIK», TTOU
UTTOBEIKVUEI OWOTH EYKATAOTAOT.

YmrevBupion: AtroBnkedoTe Ty TAdivr) Bouptoa oTn degapevr
kaBapou vepoU.

Sworh eykaraotaon

) KAK Ko
)

Mn eykateoTnpévo

(4) AQaIPECTE TO TTPOCTATEUTIKG OTHPIYHA
TOU TTPOQUACKTAPA
AQaIpEOTE TO TIPOCTATEUTIKO OTAPIYUA TTPOQPUAAKTAPA TTOU

(6) ToroBéTnON TNG COKOUANG OKOVNG

AQaipéoTe TN Be§apEVr BPWHIKOU VEPOU.

* AvoigTe TO KQTTKI TOU BaAGHOU OKOVNG.

* ToTIOBETAOTE pia vEa CaKOUAQ OKGVNG OTNV UTTOS0XT 6TTWS
aivetal. BeBaiwbeite Ot £xel TOTTOBETNBET TIAPWG OTO KATW
WEPOG TNG UTTOBOXNG.

* Ao@aNioTe §ava To KaTTaKI Tou BaAdpou okovng oTn Béan Tou.

(Edv n oakoUAa okovNg eival idn TOTTOBETNHEVN, TIAPAAEIWTE

auTd 1o Briua)

Znueiwon: ITPWETE TN cakoUAa okOVNG OTNV UTTOBOXT HEXPI Va

QKOUOETE €va «KAIK», TIOU UTTOBEIKVUEI GWOTH TOTIOBETNON.

(8) MpooBrikn kaBapou vepol

* AvoigTe T0 KOUPTIWHA TNG deCapevrg kaBapou vepoU Kal
YENIoTE TNV pE KaBapo vepo.

*ZTEPEWOTE KAAG TO KATTAKI TNG Se§aPEVAG VEPOU TTPIV TRV
ETTAVATOTIOBRETATETE OTNV TTIOAUAEITOUPYIKF Bdon.

Méyiom oTaeyn vepou

(3) Agaipeon TnG TTPOCTATEUTIKIG Awpidag appol

* AVOONKWOTE TOV QUTOKOAANTO 03NYO6 OTO ETTAVW
KGAUPPO TOU POPTTOT YIO VA TO QVOIEETE KOl ApaIPETTE
TNV TTPOOTATEUTIKA Awpida agppou.

* KAgioTe 10 £TTAVW KAAUPHO TOU POUTIOT.

(5) TorroBéTnon Tng ToAuAciToupyikig Baong

« ToTroBeTAOTE TO KAAWSIO TPOYodosiag aTn Bupa oTo oW
WEPOG TNG BATNG YOPTIONG YIT Va TN CUVOECETE OTO PEUA.

* BeBaiwBeire o1 UTIAp)El EAEUBEPOG XWPOG 0,45 M xwpig
KEVO UTIPOOTA OTT6 TN BACN POPTIONG, WOTE VA UTTOPET TO
POpTIOT Va €xel TpooBaon.
YmrevBUpion:*Mnv TotroBeTeiTe TN BAon QOPTIONG KOVTG OF
TINYéG BeppoTTaG.
*BeBaiwbeite 611 To KAAWSIO TpoYoSoaTiag kai n Bdon @opTIong
£xouv TOTTOBETNBEI CWOTA TTPIV TN CUVBEDN OTO PEUHA.

(7) EykardoTacn Tng povadag avaoToléa aAdTwv
ToTroBeTOTE TN povada avaoToAéa aAdTwy oTn degapevry
KaBapou vepoU OTTwG QaiveTal, EUBUYPAPUICOVTAS TNV HE
TO KATW KOUPTIWHA. H povada avaoToAéa aAdTwy £xel
TOTIOBETNBEI CWOTA €AV BEV KOUVIETAL.

Aegapevr kaBapou vepol
(9) Mpoodikn dicAUpaTog kabapiopoU
BeBaiwBeire 611 n degapevr] kaBapou vepoU eival yepdm kot oTn
OUVEXEID PETPRAOTE TNV KATAAANAN TT000™Ta SIGAUUOTOG
KaBapIoHOU XPNOIHOTTOIVTOG TO KATTAKI TG PIGANG Kail pigTe TV
o degapevr). KAeioTe KaAd TO KTTAKI TNG SEEAEVIG Kal
QVOKIVAOTE OTTOAG YiC OHOIOHOPPN QVAKIEIEN.
YrevB0pion:+ XpnoipoTTolgite povo 1o SIGAUPa KaBapiopoU TTou éxel
€ykpIBei emtionpa o T Narwal, woTe va arogelyovial mlaveg
BUCAEITOUpYiEG TNG TUOKEUNG.
* XpnOILOTTIOINOTE TO KATTAKI TG QIGANG YIa Ve PETPACETE TNV KATAAANAn
Troo6mTa SlaAUPaTog KaBapiopoy. Avarpégte oty evomnTa «Odnyieg
Xpriang» Tou G TN PIGAN yia éveg odnyie

(10) ApXIKi) EVEPYOTTOINCT TOU POUTTOT

BeBaiwBeite 611 n TTAEUPIKF BoUPTOQ Kal N KGHEPQ Eival
OTPAMMEVES TIPOG Ta £EW KA, OTN CUVEXEID, OTIPWETE aTTaAG
TO POUTIOT OTN BAon PopTiong. H £vBeign @opTiong Ba
avawel yia 3 SEUTEPOAETTTA OTAV TO POPTIOT Kail N BAon
@opTIONG €ival owoTd euBuypappiopéva. Mepipévere yia 30
BEUTEPOAETTTA Kl TO POUTIOT Ba EvepyoTToINOEi QUTOPATA.

3. Tpotrog xpnong

(11) Z0vBeon kai gUZEUEN TOU POMTIOT PETW
™G epappoyng

KareBdoTe v epappoyr Narwal kai akoAouBAaTE Tig 0dnyieg

yIa T OUVOEDN Kal TN OUZEUEN TOU POPTTOT.

ZInueiwon:Zm oeAiSa GUOKEUNG TNG EQAPHOYNG, TIATACTE

«PuBpioeIg» > «ZUOKEUR» Kal 0T CUVEXEIQ TTATHAOTE

TrapareTapéva «ETravekkivnon poutroT yia 10 SeuTepOAeTITa

IO EVEPYOTTOINGT / ATTEVEPYOTTOINGT TNG AEIToupyiag

£§OIKOVOUNONG EVEPYEIDG.

_H Aeimoupyia egoikovopnong evépyeiag eival SIaBéoipn pévo

oTn Bopeia Apepikr.

MpIv XpNOIKOTIOINCETE TO POPTIOT, BeBaIWBEITE OTI £XETE OAOKANPWOEI TNV EYKATATTACN KAl TN pUBKICT TNG TTOAUAEITOUPYIKAG

Baong Tou avagépetal o1o KepdAaio 2.

3.1 Opydvwaon Tou oikiakoU TepIBaAAovTog

A. Magérte Ta avTIKeideva TTou eival SIGOTIApTa OTO TIATWHA,
TX. KaAWdIa, XoAGKIa, TIAVTOPAEG, poUxa kal BIBAIa.

I". KpamoTe Tig GAAEG TIOPTEG KAEIOTEG Kal TOTIOBETAOTE TO
PPAYHA VIO VO ATTOTPEYETE TNV £I0050 TOU POWTIOT OE
UTTEPUYWHIEVEG ] XAUNAEG TTEPIOXEG.

B. AvOigTe TIg TTFOPTEG TWV SWHATIWY TTOU TIPOKEITAI Vat
KaBapIoTOUV Kal TAKTOTTOIOTE Ta ETTITTAC (DOTE VO UTIAPXKE! 600
TO BuVATOV TIEPICOBTEPOG XWPOS YIa KABAPITHO.

A. MH OTéKeaTe PTTPOOTA ATTO TO POUTIOT, OTO KATWEOAI f} O
0TeVOUG DIadPOHOUG Yia VA ATTOPUYETE TIAPOAEIWEIG.



3.2 XapTtoypdepnon

Mpiv a6 Tov KaBapIop6 EVAg VEOU GTTITIOU, TO POUTIOT TIPETTEI Va EEEPEUVIATEI TO TIEPIBAANOV Kai va Snpioupyrioel évav xapm. Mpiv amd
TOV TIPWTO KABAPIOHO, UTTOPEITE VO EVEPYOTIOINTETE TN XAPTOYPAPNOT TIATWVTAG GUVTOPa To KoupTri |[>[Evapén / Aiakotmi] otn Bdon 1
TaTwvTag « Evapén xaptoypd@nong» otnv epappoyn.

Znpeiwon:

1. MrTopeiTe v eTTECEPYAOTEITE 1) va IOXEIPIOTETE GAOUG TOUG XAPTEG OTNV epappioyr) Narwal peté Tnv oAokAripwaon g XapToypdenong,
oupTrepIAapBavopévng TG SnUIoupyiag utro-xapTwy yia {wveg atrayopeuong (NO-GO Zones) 1 yia TTOAATTAOUG 0pOQOUG.

2. Mnv petakiveite T Baon peTd TV oAokAripwon TG XapToypdenaong, SIapopeTIKA Ba XpeiaoTei va dnpioupynoeTe §avd Tov xaptn. Eav
uTtaipgel aAAayr) oTn Béon peyGAwv ETTITTAWY, CUVIOTATOI Va SNUIOUPYROETE EavA Tov XApTn.

3.3 KaBapiopog

Mpiv aTmé pia epyacia kaBapiopou, BERAIWBEITE OTI TO POTIOT £XEI ETTAPKEG ETTITTESO PTTATAPIAG, TO OTTOIO UTTOPEITE Va JEiTE
OTNV £QAPHOYH.

EmiAoyn AeiToupyiwv kaBapiopol

To TpoidV BIaBETEl TECTEPIG EVOWHOTWHEVES AETOUpYiEG KaBapIoPOU: ZKOUTTIONA, £YOUYYApIoHd, ZKOUTTIOUA Kal ZQouyyapioua, Kal
SKOUTNIOWO KOl 0T CUVEXEID ZPouYYapiopa. MTTOPEITe va eAEEETE Kal va pUBICETE TIAPAPETPOUG OTTWG KUKAOUG KaBapiapoy, 10U
avapPAPNONG Kal Uypacia CPOUYYapIoHaTog yia KGBe AeiToupyia aTnV eQapuoyr.

PuBpion Freo Mind

To Freo Mind eivau évag €§utrvog BonBog kabapiopou. Otav To Freo Mind eival evepyoTroinuévo, To pOpTIOT TIPOcapuddel EEUTTva TIG
TIAPAPETPOUG KABAPIOHOU, XWPIG VO aTTAITOUVTOI XEIPOKIVNTEG PUBLICEIG.

Mropeire va emAéEeTe av Ba evepyotroinBei To Freo Mind kaTd Tnv ekkivnon piog epyaciag KaBapiopoU oty EQapuoyr.

Ekkivnon epyaciag kabapiopou

Mrropeire va §eKIVAOETE pia epyacia kaBapiopou oTnv Epappoyn A Eow EVOG aTTO TOUG TIAPAKATW TPGTTOUG:
« MamoTe olvTopa 10 0] [Evapén / AlakoTTr] 0To poUTIOT Kail TO POUTIOT Bat evepyoTTOIfOE! aTd TrpoETIAOYT TN AeiToupyia ZKoUTIoua.
« MarnoTe oUvtopa To|> [Evapén kai AiakoTrr] oTn Bdon yia va EeKvioer 0 KaBapiopog Kal To popTTIOT Ba PETaBei aTrd TIPoETTIAOYA
TN AEITOUPYIT TAUTOXPOVOU OKOUTTIOUATOS KO TPOUYYOPIoHATOG.
Znueiwon: Mmopeite va 0 ™ Aermoupyia 0 Kal VO OPICETE €

MHN ayyiere Tig 500 TTAeUpEG TG HOVABAG OPOUYYaPICHOTOG HE Ta XEPIX 0OG OTaV TO POUTIOT EKTEAET £pYaTTeS.

0 otV epappoyn.

Mauaon / cuvéxion Tng TPEXOUCAG EPYOTiag

Mropgire va TTpayaTOTTOIRCETE TIAUOT) / GUVEXION MIAG EPYACIag OTNY EQAPHOYR ) LECW TWV TIAPAKATW HEBOBWV:
« MatroTe gUvTopa o koupTi () [Evapgn / Aiakorrd],

« MamoTe cuvtopa 1o koupTri |[> [Evapgn- Aiakotrrj] atn Bdon.

ZuAhoyn okévng

‘Orav gekiviioel N £pyacia GKOUTTIONATOG, T OTEPEG OTTOPPIHKATA OTO SOXEID OKOVNG TOU POUTIOT Ba avappOPVTAI QUTGUATA OTN
oakoUAa okévng oTn Baon.

MTTopgiTe va EVEPYOTTOINOETE XEIPOKIVATA TNV EKKEVWOT OKOVNG OTNV EQUPUOYH.

KaBapiopég apouyyapioTpag

Edv 10 popToT £xel puBIOTEI yia TTOMaTTAOUG KUKAOUG OQouyyapiopatog fi n Trepioxr} kaBapiopou eival JeyaAn, Ba emoTpEQel
autépara oTn Baon yia TAUCILO TG OPOUYYapioTPag.

O apiBudg Twv KUKAWY GOUYYapioHaTog Kal N GUXVOTNTA ETIOTPOPAG MTTOPOUV Va TPOTTOTIOINBOUV GTNV EQAPLOYI TIPIV aTT TV
£évapgn Tou kaBapiopoU kai Sev uTTopoUv va aAAGgouv KaTd Tn SIGpKEIa TG TPEXOUTTS Epyaciag KaBapiopoU.

Mropgire €TTIONG va EKKIVAOETE XEIPOKIVNTA It Epyaoia KaBapiopoU 0QouyyapioTpag oTny EQAPUOYA f HEoW TwV TIOPaKATw
HEBOBWV:

+ Kavre dimmAd kAik oo [Z@ouyydpiopa] oTn Bdon.

Znueiwon: MHN TpaBdre To popTdT amd T Bdon katd m Siadikacia kabapioPoU TG CPouYYapioTpag, WaTe va ammoeuxBei moavr) {nuid ota
egaptipara.

TeppaTIoN6g TPEXOUTOG EPYOTiag

To poptréT Ba emmoTPEWE! autduaTa o Baon oTav oAokAnpwoEi o kaBapiouds. MTTopeite va TIPOBAAETE TNV TpEXOUCa avapopd
KaBapIopoU GTNV EQAPHOYH.

Mrropgire €TTIONG Va TEPHATIOETE XEIPOKIVATA TNV EPYATIT OTNV EQAPUOYH 1} HESW TWV TIAPOKATW PEBOSWV:

« MarroTe oUvTOpa TO KOUWTTI () [AVAKANON] 01O PONTIOT,

« Marrote Taparerapéva 1o koup (b [Evoapgn / AiakoTri] 610 popTiéT yia 2 SeuTepOAeTT,

« MoTroTe TrapareTapéva yia 2 SEUTEPOAETITA To KoupTri > [Evapén - Aiakotrr] oTn Bdon.

"Evopén oTEYVWHOTOG GQOUYYOPIoTPaG

MeTd Tov TeAeuTaio KUKAO 0QOUYYapiopaTtog, To pouTIoT Ba ETIOTPEWE! OTN BACT AUTOKABAPICHOU VI Vot TIAUVEN KOl VOl OTEYVWOE! T
TPoUYYapioTpa, KABLIG Kal Vo OTEYVWOE TOV BAAANO OKOVNG.

MTTOpEiTE VO TPOTTOTTOINCETE TIG PUBICEIG GTEYVWHATOG OTNV EQAPHOYT KOl VO EKKIVOETE XEIPOKIVITA HICt EPYATIT OTEYVWHOTOG,

4. NapdueTpol
4.1 Npodiaypagég

PouTrér (YJCC040)

MoAuAeiroupyikn Bdon (YJCB040B)

AaUpparn Zovdeon: 2,4G Hz / 5 GHz Wi-Fi

OvopaoTikr gioodog (poptiong): 8-17,8 V=—0,2-3,5A

OvopaoTikr gicodog: 220-240 V~, 50-60 Hz

100-127 V~, 50-60 Hz

(H Tpayparikr ovopaoTikr £icodog Bacifetal aTIg TTANPOYOpIES TNG
TIVaKiSag TUTTOU Tou TIPOIOVTOG. )

OvopaaTikr IoxUg: 65 W

OvopaoTikr £€§odog: 8-17,8 V =—— 0,2-3,5 A

OvopaoTikr T6on (Aemoupyiag): 14,4 V=—
(pTmaTapia 16vTwy AiBiou, 25900 mAh)

H @éption diapkei TePITTOU 3 WPEG UTTO KAVOVIKT
Beppokpacia TrepIBAAOVTOG.

OVOUaOTIKN 10XUG:

Ddoéprion: 65 W

O¢puavon vepou: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
950-1500W (100-127 V~, 50-60 Hz)

ZuMoyn okévng: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Zréyvwya: 100 W

(Znueiwon: H ovopaoTIKr 10U OTEYVWHATOG AVAPEPETAI OTNV I0XU
OTEYVWHATOG TWV ETTIPAVEIY OPOUYYapioparog o€ TTARpEn 1oxU.)

M1ratapia (poptror)

ApIBOG GUCTOIKILV PTTaTapiag avé cuokeuaoia:

1 1HX

Tomog pmarapiog: Emravagoptifépevn prratapia 16vTwy Aibiou
OvopaoTikr Téon: 14,4V=—
ApIBU6G aToIXEIWY PTTaTapiag ava cuaTolyia pTrarapiag: 8 TX

OvopaOTIKT XWPNTIKOTNTA, OVOUOOTIK EVEPYEIQ:

5900 mAh, 84,96 Wh
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HannuHOCT 1 CbBMECTMMOCT B PA3NIMUHUTE PErvoHU

Bb3 0CHOBA Ha CbOBPAXEHNS], CBbP3aHY C NOTPEBUTENCKOTO NIKMBABAHE, KAKTO U Ha NPUNOXMMIATE NPABHN 1 HOPMATMBHY M3VCKBAHMS,
npoaykTuTe Ha Narwal, KouTo 061KHOBEHO Ce NpoaasaT OT Narwal (M HeltHUTe OTOPM3VPaHK THProBLM), MOraT Aa Ce M3MON3BaT 1 Aa non3sat
ycnyrute 3a cneany HO He camo B WM Perviona, B KoMTo Ca 61 NpoAaneHi NbPBOHaUAHO. AKO MPOAYKTLT ce
M3NpalLa B APy AbPXKABM UMW PETYOHK, € Bb3MOXHO Aa He MOXETE Aa M3nonasate NpunoxerneTo Narwal 3a pervctpupare Ha npoaykTa
WY 38 U3BbPLIBaHE Ha CbOTBETHUTE Onepaumy. MNpenopbysame B1 Aa 3aKynuTe flokanHaTa Bepcua Ha npoaykta Narwal ot Narwal uav ot
OTOPU3MPaH1TE ANCTPUBYTOPM Ha KOMNaHUATA, 3a fa Ce Bb3roN13BaTe OT Haln-A06POTO KaUeCTBO Ha NPOAYKTa 1 O6CMYXBaHETO.

3a u3bareaHe Ha CbMHeHWs NPoaykTUTe Ha Narwal, nponasaHy ot Narwal (1 HeilHUTe 0Topu3MpaHm Tbprosuy) B KHP, ca npeaHasHaueHu 3a
ynoTpe6a 1 CNeanpoaaX6eHO 06CIYXKBaHE EANHCTBEHO Ha TepuTopUsTa Ha KHP (3a LiennTe Ha HaCTOALLOTO U3KMIOYBAIKU XOHKOHT, Makao 1
Taitear)

1. KpaTKo npeacTaBsAHe Ha NpoaykKTa

1.1 CbabpxaHue Ha onakoBkaTa
AKcecoapM B OCHOBHOTO TS0

PoboT x1
(MpensapuTenHo o6opynsaH ¢
KOHTEWHep 3a npax x 11 Moayn 3a
cneneHe npu MueHe x 1)

MHOrodyHKUMOHaNHa AOKMHI CTaHLms x 1
(BkritouBa CTaHLMS 3@ MoUmMCTBaHeE 1, pe3epeoap 3a
uncTa Boda x 1, pesepsoap 3a MpbCHa Boaa * 1, Topbuyka
3anpax x 111 CMeHsieM GUNTbP 3a NouncTBaHe x 1)

Akcecoapu

CTpaHMHHa yeTka

DuNTbp 3a KOHTeVHepa 3a npax x 1
npoTUMB 3annTaHe x 1

3axpaHBall kaben x 1 MouncTeall pa3teop x 1

SHl

Top6uyka 3a npax x 1

MpenapaT NpoTMB 06pa3yBaHe
Ha KOT/IEH KaMbK 1
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1.2 KoMnoHeHTH Ha po6oTa

MpenHaTa yacT Ha po6oTa (Cbc 3aTBOPEH FOPeH Kanak)

ByToH 3a cTapTupaHe/cnupaHe
PapapeH ceHsop

MvikpodoHeH moayn
ByToH .Hazan" PO Y

> CeH30p 3a u3bsreaHe Ha
NpensaTcTBIs Ype3

6MHOKYNAPHO HabnoaeHVe

CeH30py 3a YeneH CoMbCbK

CeH3op 3a pbboBe CbC
CTPYKTYpupaHa CBeTInHa

MpeaHaTa YacT Ha po60Ta (C OTBOPEH ropeH Karnak)

[opeH kanak Ha po6oTa

KoHTeiiHep 3a npax

DUATbP Ha KOHTENHEpa
3anpax

[bHo Ha po6oTa

CeH30p NpoTuB NafaHe

Tabenka c UMeTo Ha po6oTa

(BKMIOUMTENHO CEPUEH HOMEP) CTpaHnyHa YeTka npoT1e

/ 3annuTaHe
PonkoBa YeTka NpoTVB 3annuTaHe =
NPV LWKMOHEH Bb3ALIEH NOTOK LL j 3a o koneno
Monyn 3a cneaeHe npu M1eHe ‘— 'u/
—
@ OnopHo koneno

YabmkuTen 3a cneneHe npu MneHe



MHOrogyHKUMOHaNHN KOMMOHEHTU Ha AOKMHI CTaHUMATA

MpenHaTa yacT Ha 3apsiAHaTa CTaHUMA (CbC 3aTBOPEH Kanak)

Ve N

ByToH 3a cTapTupate/cvpare ——————(—— )|

MHaunkaTop 3a cTaTyca

Ci PUNTLP 3a
nouncTeaHe

[ok 3a nouncTeaHe

®uNTLP Ha pesepsoapa
TopeH kanak Ha 3apsinHaTa 3auncTaBOda
CTaHums
PesepBoap 3a
MpbCHa BOAa

WHTepdeic 3a 3axp
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1.4 ByTOHM M MHAMKaTOPM

ByToHu 3a po6oTa

ByToH Lencteune DyHKUMA
CrapT/CTon d KpaTko HaTCcKaHe CrapTupaHe / BpeMeHHO cnpaHe / Bb306HOBABaHE
Ha 3apava
HaTuckaHe 1 3aabpxaHe 3a 2 cek. BitouBaHe/U3kntouBaHe, NPUKoYBaHe Ha 3anava
HaTuckare 1 3aabpxaHe 3a 10 cek. MpuHyAMTENHO 13knioyuBaHe Ha poboTa
TpoWiHo wpaksaHe AKTVBMpaHe/NeakTVBMPaHe Ha 3aKMiouBaHeTo 3a aela
V3suksaHe () KpaTKo HaTuckaHe PoGOTLT Ce Bpbla B MHOrO(YHKLIMOHaNHaTa
obpaTHo [OKVHT CTaHUMS

HatuckaHe v 3aabpxaHe Ha 6yToHa
3a 5 cek. npean 0CBO6OXAaBaHETO My

BnusaHe B PexuM Ha CABOsiBaHe

HatuckaHe 1 3anbpxaHe 3a 15 cex.

MHorodyHKuMoHaneH 6yToH Ha AOK CTaHUMATa

Bb3cTaHoBsIBaHe Ha cucTeMHaTa Bepcuaun
n3TpuBaHe Ha nmpeﬁmencmTe AaHHU

ByToH LOencteune DyHKUMA
> CrapTvipaHe / BpeMeHHO crivipaHe / Bb306HOBSBaHe
KpaTko HaTnckaHe Ha TekyllaTa 3afaya
[BOVHO LupakBaHe CTapTupaHe/npekpaTsiBaHe Ha M3M1BAHETO C MOM

HaTuckaHe 1 3aabpxaHe 3a 2 cek.

BaabmeaHe Ha TekyllaTta 3agava

HaTuckaHe 1 3aabpxaHe 3a 5 cek.

CBeTNIMHHM MHAMKAUWK Ha po6oTa
CBETNMHHU MHAMKaUUKN

BnusaHe/usnusaHe ot pexuM Ha caBosBaHe

3HaueHune

Bano PexM Ha rOTOBHOCT / PeXMM Ha 13vaksaHe
CuHbO CraTyc Ha 3agavaTa/CTaTyC Ha rnacoBms OTroBOp
YepseHo HeuanpasHoctn

OpaHxeBo Csbp3BaHe / akTyanmanpaHe Ha cTaTyca

MHorogyHKUMoHanHU MHAUKaTOpY 3a IOK CTaHUMSA

MHavkaTop

3HaueHune

W3kn.

B PEeX1M Ha roTOBHOCT

CBeTV NOCTOSIHHO

B pexwm Ha paboTa/roToBHOCT

Myncwpa 6asHO

3anavaTa e BDEMEHHO crpsHa / B npouec Ha
caBosiBaHe / B npouec Ha akTyanusnpaHe

Mwura

pelwka

2.MoaroToBKa npeau ynotpeba

(1) MoaroTeeTe akcecoapuTe 3a po6oTa

« U3Banete 3axpaHsalma kaben oT onakoBkaTa.

« U3Banete CTpaHU4HaTa YeTKa 1 NoYMCTBaLLMA Ppa3TBOP OT pe3epBoapa 3a 41cTa Boaa.



(2) MocTaBsHe Ha cTpaHMUHaTa YeTka
HatucHete 3l:lpaEO CTpaHMHHaTa YeTKa B MOHTaXHUA
OTBOP, AOKaTO He YyeTe LpakBaHe, KOeTo Nnokasea, Ye
€ nocTtaseHa NpaBuiHo.

HanomHsHe: CbxpaHsaBaHe Ha CTpaHuyHaTa YeTka B

pe3epBoapa 3a uncTa Boaa
<4 >
y e
i =)
/ MpagunHo nocTaseHa

&) ) Lpakzare ‘,;;_\)‘
e

N4

He e nocTaseHa
(4) OTCTpaHsiBaHe Ha TPaHCMOPTHATa BOXKA

OTcTpaHeTe TpaHcnopTHaTa BNOXKa, KOATO Gukcunpa
po6oTa B 3apsAaHaTa CTaHUms.

S
(6) MocTaBeTe Top6uuKaTa 3a Npax

+ /3BapeTe pesepeoapa 3a MpbCHa BOAa

« OTBOpETE Kanaka Ha KOHTeHepa 3a npax

« MocTaBeTe HOB KOHTEIHEP 3a Mpax B OTBOPA, KakTo e
oKa3aHo. YBEpETe Ce, Ue e Harb/HO 3aKpereH B
NONHaTa YacT Ha 0TBOpa

« [NocTaBeTe kanaka Ha KOHTelHepa 3a npax 0bpaTHO Ha
MSCTOTO My 11 O 3akpeneTe ao6pe

(Ako Top6uyKaTa 3a npax Beve e NocTaseHa, MpornycHeTe

Taai CTbrIka)

3abenexka: MNocTaeTe TopbuUKaTa 3a Npax B OTBOPa, I0KaTO

He UyeTe LLPaKBaHe, KOETO MOKA3Ba, e € MOCTABEHa NPaBUIHO

(8) No6aBsiHe Ha uncTa Boaa

- OTBOpETE KanaukaTa Ha pe3epsoapa 3a Y1McTa Boda
WO Hanb/IHEeTe C YiCTa BoAa.

- 3akpeneTe no6pe Kanaka Ha pe3epsoapa 3a Boaa,
npeauv naro noctasute OGpaTHO Ha
MHOI’O(])\/HKU.I/IOHaﬂHaTa NOKUHI CTaHUMSA.

Maxcumanto Heo
HaBopata

(3) OTcTpaHsiBaHe Ha 3alMTHaTa NsHa

« [MNoBavrHeTe yKa3aTeﬂHMﬂ CTMKep Bbp)(y FOpHVIR Kanak Ha
pO6OTa, 33 1a rO OTBOPHTE, U OTCTPAHETE 3allMTHATA MsHa.
+ 3aTBOPETE rOpHYS Kamak Ha poboTa.

(5) MocTaesHe Ha MHOrOMYHKUMOHaNHaTa

AOKUHI CTaHUuA

+ BrtoueTe 3axpaHBalLys kaben 8 rHe3n0To Ha rbpba Ha 3apsaHaTa
CTaHLs, 33 /125 CBLPKETE KbM eeKTPUIECKaTa Mpexa.

+ OcurypeTe cBO60AHO MPOCTPaHCTBO OT 0,45 M 6e3 MpenaTcTana
npen 3apAaHaTa CTaHLIMA, 3a A MOXe POBOTbT A2 Ma A0CTbI A0
Hest.

HanomHsiHe:  He nocTaesite 3apsAnHaTa CTaHLmA B6/M30CT A0
U3TOYHULIA Ha TONMHa.

+ YBEPETE Ce, Ue 3aXPaHBALLISIT KBEN Y 33PSIIHATA CTAHLWAS Canpy
VHCTanMpaHi, npeav fa r BKo4MTe KbM eNnekTprudeckatampexa.

THO

(7) MoHTUpaHe Ha Moayna 3a NpeaoTBpaTsBaHe
Ha 06pa3yBaHETO Ha KOTNEH KaMbK

lMocTaBeTe Moayna 3a NpeaoTBPaTsIBaHe Ha 06pa3yBaHeTo
Ha KOTTIeH kaMbK B PE3epBOapa 3a YCTa BOAA, KakTo &
1OKa3aHo, KaTo o HaMaCHETe KbM [OMHMS GUKCATOp.
MogynbT 3a npenoTepaTsiBaHe Ha 06pasyBaHeTo Ha KOTTIeH
KaMbK € MOHTUPAH MPaBYIIHO, aKO HE CE KITaTy.

J
pesepBoap 3a u1cTa Boda

(9) Nlo6apsiHe Ha nouncTBalL pa3TBOP

YBepeTe Ce, Ue pe3epBoapbT 3a YCTa BOMIA € MbieH, CIEAKOeTO
13MepeTE HeOBXOAMMOTO KOMMUECTBO NOYVCTBAIL Pa3TBOP B
Kanaukata Ha 6y TVnkaTa 1 ro u3cvneTe B pesepeoapa. 3aTeopeTe
[nobpe Karaka Ha 6y TurkaTa 1 nieko sl paskrareTe, 3aace
pa3tbpKa CbAbPHaHVETO PABHOMEPHO.

HanoMHsHe: + Mons, 13nonasaitte nou/CTBaLLIMA PasTeop, OULIMaNHO
0p06peH oT Narwal, 3a 12 MpeoTBPaTHTE eBEHTYaIHI HEUAMPAaBHOCTU Ha
YCTPOWCTBOTO.

« MarionagariTe kanaqkara Ha byTurkaTa, 3a fa oTMepUTe HEOBXOAMMOTO
KONMHECTBO MOYMCTBALLLPA3TBOP. 33 KOHKPETHY YKa3aHIs, MOMs, BIKTe
pasnena. /HCTPyKLMM 3a ynoTpe6a’, NocoueH BbpXy ByTunkaTa.

pesepBoap 3a
uncTaBoda

(10) MbpBOHaUanHo BKNOYBaHE Ha po6oTa

YBepeTe Ce, Ue CTpaHn4HaTa YeTka v kamepara ca
06bpHaTV HaBbH, CNe/l KOETO BHUMATENHO NocTaBeTe
poboTa B 3apsAHaTa CTaHUMS. MIHAVKaTopbT 3a
3apexzaHe We CBeTV B NPOAb/DKEeHVe Ha 3 CeK., KoraTo
POBOTLT € NPaBUIHO NO3NLIMOHMPAH CMPSAMO
3apsaHaTa cTaHumA. Vadakainte 30 cekyHam v po6oTbT
L Ce BK/TIOYM aBTOMATUYHO.

3. Kak pnarousnonssare

(11) Cebp3BaHe v HacTpoiiBaHe Ha po6oTa
Upes NPUOXEHNETO

Maternete npunoxexveTo Narwal v cneasaiire
MHCTPYKLIAMTE 33 CBbP3BaHE 1 CUHXPOHU3NPaHe Ha potoTa.
3ab6enexka:Ha cTpaH/LaTa 3a YCTPOACTBOTO B
NPUMOXEHNETO HaTUCHeTe . HacTpoiikn™ > . YCTpoiCTBO",
CneaKoeTo 3aapbxTe 6yToHa .PecTapTipaHe Ha poboTa“ 3a
10 cex., 3a Aa BKIKOUMATE UMW U3KIKOUMTE PEXIMA 3a NecTeHe
Ha eHeprus.

_PexvMbT 3anecTeHe Ha eHepris € I0CTbMNEH Camo B
CesepHa Amepyika.

I'Ipeum fawv3nonssarte pOSOTa, MOnS, yBepeTe ce, Ye CTe 3aBbpLUnIn UHCTannpaHeTo u HaCTpOl;‘KaTa Ha
MyI'ITMquHKLll/IOHaﬂHaTa LOKMHI CTaHLWA, KaKTO e onvcaHo B Mnasa 2.

3.1 OpraHusvpaHe Ha IoMallHaTa cpena

A.MpribepeTe pasxBbpNsHITE N0 Noaa BELLM, HanpyMep
pasnpbcHaTU kaberm, MapLank, NaHToMw, APeXV M KHUMN.

C.OcTaBeTe ocTaHanuTe BPaTX 3aTBOPEHN U
MOHTUMpaI nTe orpanarta, 3a ia He MoXe pOGOTbT hasnese
B MO-BUCOKN UM MO-HUCKU 30HU.

B. OTBOpETE BpaTHTE Ha CTauTe, KOMTO LLE Ce NOYMCTBAT,
1npemecTeTe MeGenuTe Taka, Ye a ce 0CBOGOAN
KOJIKOTO CE MOXE MOBEYE MSCTO 3a MOYMCTBaHE.

D. HE cToiTe npea po60oTa, Ha npara Wi B TeCHW
KOPVAOPK, 3a Aa 3berHeTe NPoMnyckaHe Ha y4aCTbLM.



3.2 KapTorpapupaHe

Mpeav Aa 3anouYHe NOUMCTBAHETO Ha HOBO XXMNULLE, POBOTLT TPSIGBA Aa NPOYUM 06CTaHOBKaTa v Aa Cb3aane KapTa. Mpean
MbPBOTO MOYMCTBAHE MOXETE A1a CTapTUPaTE KapTOrPapUPAHETO YPE3 KPATKO HATUCKaHE Ha 6yToHa | [CTapT/CTon] Ha
[OKWHI CTaHUMATA UK Ype3 HaTuckaHe Ha , CTapTupait kapTorpadupaHe” B NpUnoXeHneTo.

3abenexka:

1. Cnen kaTo kapTorpah1paHeTo NPUKIOUM, MOXETE Aa peaaKT1paTe NNy yrpasnssaTe BCUUKM KapTy B NPUMIOKEHNETO
Narwal, BK/IIOUMTENHO 1a Cb3AaBaTe NOAKAPTY 3a 30HM C OrPaHIHIeH N0CTbI UM 38 HAKONKO eTaxa.

2. He npeMecTBaiTe ioKa Ciea NpyKk/ioyBaHe Ha kapTorpadypaHeTo, B MpOTUBEH CyYat L Ce HanoX Aa Cb3faaeTe
KapTaTa HaHOBO. AKO CE MPOMEHM Pa3ONOXEHNETO Ha ronemi Meben, ce NpernopbYBa fa Cb3aaneTe kapTata HaHoBO.

3.3MouncreaHe

[MNpeaun na 3ano4HeTe NouMCTBaHe, MONS, yBepeTe ce, Ye baTepusita Ha poboTa e AOCTaTbyYHO 3apeneHa - Tosa
MOXeTe ia NpoBepuTe B NPUNIOXKEHNETO.

WN360p Ha peXxMmn Ha nouncTBaHe

MpoayKTbT pasnonara c YeTUpU BrpadeHn Pex1Ma Ha nouvcTeaHe: lNpaxocMykadka, Mor, MpaxocMyKadka 1 Mor,
KaKTO 1 MbpBO MpaxocMykayka, Nocrne Mor. B npunoxeHneTo MoxeTe aa n3brpate 1 HacTporsaTe napaMeTpy KaTo
LUMKNK Ha NOYMCTBaHE, C11a Ha BCMYKBaHE W BN2XHOCT Ha NapLiana 3a BCEKU PeXnM.

HacTtponsaHe Ha Freo Mind

Freo Mind e MHTenMreHTeH NoMOLLHVK 3a nouncTBaHe. Korato Freo Mind e BkitoueH, po6oTbT MHTENUIEHTHO
HacTpoVisa napaMeTpuTe 3a NoumcTBaHe, 6e3 Aa ce Hanara pbyHO 3aaaBaHe Ha HaCTPOMKNTE.

MoxeTe navsbepete nanv Aa aktusmpare Freo Mind npu cTapTvpaHe Ha 3aaada 3a no4YMCcTBaHe B MPUNOXEeHUeTo.

CTapTupaHe Ha 3aaavara 3a NouncTBaHe

MoxeTe fa cTapTupaTe 3anaya 3a NoYNCTBaHE B NPUMIOKEHNETO UMM MO €IMH OT CNEAHUTE HaUMHM:

« HatucHeTe 3a kpaTko 6yToHa (1) [CtapT/CTon] Ha po6oTa 1 Tol Le akTUBMPa Mo NoapasbrpaHe pexiiva Ha
npaxocmyyeHe;

+ HaTucHeTe 3a KpaTKO NOKMHI CTaHumsTa [> [cTapT 1 cTon], 3a Aa 3anouHe NOUYNCTBAHETO, 1 POBOTHLT N0
noapasbypaHe e NpemM1He B PeXUM Ha €AHOBPEMEHHO MOUMCTBAHE Ype3 CKaHVpaHe 1 BNayeHe.

3abenexka: B NpUnoxeHeTo MOXETE a HACTPOUTE PEXIMA Ha NOYUCTBAHE Y 13 3aRaAeTe N0MbIHATENHI NapaMeTpy 3a
no4YncTBaHe.

HE nokocsaiiTe C pbLie ABETE CTPaHW Ha MOoNa, 10KaTo PO6OTLT U3MNbHABa 3aa4a.

CnupaHe/Bb306HOBsIBaHE Ha TeKyllaTa 3afava

MoxeTe Aa cripeTe BpeMeHHO 1N [1a Bb306HOBUTE 3aaaja B MPUNOXEHNETO UM MO CNEAHUTE HaUnH:
« HaTucHeTe 3a kpaTko 6yToHa (O [Crapt/CTon];

« HaTucHeTe 3a KpaTko 6yTOHa Ha AOKVHT CTaHuusTa [> [CtapT-Cron].

CbbupaHe Ha npax

KoraTto 3anouHe npoUeChbT Ha NpaxoCcMy4yeHe, TBbpauTe oTnaabLv B KOHTeI;IHepa 3anpaxHa po60Ta aBTOMaTUYHO Cce
U3CMyKBaT B TOpﬁl/MKaTa 3anpax B AOKUHI CTaHuMATa.

MoxeTe PbYHO [a CTapTupaTe 1U3npa3sBaHeTo Ha Npaxa B NPUIOXeHUeTO.

MounctBaHe Ha Mona
Ako pOGOTbT € HaCTPOEeH 3a HAKO/KO LKb/a Ha NoYMcTBaHe C MO 1N NoLLTa 3a NoYncTBaHe e ronama, TOW aBTOMaTUYHO
e Ce BbpHe B 3apsiiHaTa CTaHuus, 3a Aa u3mue Mona.

BpOﬂT Ha UMKNUTe Ha NoYMCTBaHe 1 YecToTaTa Ha BpblUaHe MoraT Aa Ce NPOMEHAT B MPUNOXEHWEeTO Npean 3anoYBaHeTo Ha

MOYMCTBAHETO, HO HE MOraT A1a Ce MPOMEHSIT MO BPEMe Ha TekyllaTa 3aaad4a 3a MounCTBaHe.
MoxeTe CbLLO Taka pb4HO Aa CTapTV1paTe 3a/1aqa 3a NOUMCTBAHE C MOM B MPUMOKEHNETO UM MO CNEAHUTE HAUMHM:
+ LLipakHeTe ABa MbTU BbPXY M306PaXEHNETO BbPXY AOKA [> [MOn].

3abenexxa: Mons, HE n3saxaarTe po60oTa OT AOKVHI CTaHLWMATA N0 BPEME Ha MOUYMCTBAHETO C MOr, 38 Aa He Ce MOBPEeAAT KOMMOHEHTUTE.

3aBbpluBaHe Ha TeKyllaTa 3anaya

Cnen NpUKMioUBaHe Ha NOYMCTBAHETO POBOTLT CaM LLe Ce BbPHE B AOKUHI CTaHLMSATa. MOXETe fa BUAUTE akTyanHus
[OKNaZ 33 NOUUCTBAHETO B MPUIOKEHUETO.

MOoXeTe ChLUO Taka Aa MPEKPATUTE 3aa4aTa PhUHO B MPUMOXEHNETO UMK MO CRIEAHNATE HAUMHM:

« HaTucHeTe 3a kpaTko 6yToHa () [V13BMKBaHE 06paTHO] Ha poboTa;

« HaTucHeTe 1 3anpbxTe 6yToHa (hy [CTapT/CTon] Ha po6oTa 3a 2 cex.;

« HaTucHeTe 1 3aapbxTe 3a 2 cek. 6yTOHa Ha IOKUHT CTaHLMsTa |[>[cTapT-cTon].

Hauano Ha uscywaBaHe c Mon

Cren nocneaHu st LMKb Ha NoYncTBaHe PoBOTHLT LUE Ce BbpHE B CaMOMOUMCTBALLATa Ce 3apsiaHa CTaHLMs, 3a Aa
13nepe v N3CyLLM MOMa, KakTOo 1 1a U3CYLLM KOHTEHepa 3a npax.

MoxeTe fa MPOMEHUTE HACTPOVKUTE 3a CYLIEHE B NPUNOKEHUETO W PbUHO Aa CTapTUpaTe 3aaaqa 3a CylleHe.

4. MapameTpm

4.1 TeXHUUYECKN XapaKTepUCTUKN

Po6oT (YJCC040)

MHOrogyHKLUMOHaNHa AOKUHT cTaHumst (YJCBO4OB)

BeaxuuHa Bpb3ka: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

HomWHaNH1 BXOAHN NapaMeTpm
(3apexaaHe): 8-17,8 V==0,2-3,5 A

HomuHanHa BxoaHa MolHoCT: 220-240 V~, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60 Hz

(ﬂeﬁCTBMTeﬂHaTa HOMUWHaNHa BXoHa MOLLHOCT € NocoYeHa Ha
TabenkaTa C TeXHUMECKMTE AaHHW Ha npoaykra. )

HomuHanHa mowHocT: 65 W

HoMWHanHu uaxoaHn napameTpu: 8-17,8 V==0,2-3 5 A

HoMuHanHo HanpexeHue (paboTHO): 14,4 V==
(nuTHeBo-toHHa 6aTepus, 25900 mAh)

3apexnaHeTo 0THEMa 0koro 3 Yaca npu
HOpManHa TemnepaTtypa Ha OKOnHaTa cpeaa

HomwuHanHa MoLLHOCT:

3apexpnaHe: 65W

MoarpssaHe Ha Boaa: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60 Hz)

Cb6upaHe Ha npax: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450W (100-127V~,50-60Hz)

CyweHe: 100 W

(3a6ene>KKa. HoMuHanHaTa MOLWHOCT Ha Mn3cylaBaHe ce OTHacsA A0
MOLLHOCTTa Ha U3CyllaBaHe Ha NOANOXKWTE 3a MON Npu paﬁoTa Ha
Mb/THa MOWIHOCT.)

Batepus (po6oT)

Bpoit 6aTepun B onakoskaTa:

16poi

Tun 6aTepus:

AKyMynaTopHa NTUeBO-oHHa 6aTepns

HomwuHanHo HanpexeHue:

14,4 V=

Bpoit 6aTepuitHi enemeHT B pamknTe Ha
eavH nakeT Ha 6aTepus:

86p.

HomuHaneH kanaumTeT, HOMUHanHa eHeprus:

5900 mAh, 84,96 Wh




Di: éria dhe Pérputi éria Rajonale

Bazuar né konsideratén e pérvojés sé pérdoruesit dhe kérkesat pérkatése ligjore dhe té pérputhshmérisé, produktet Narwal gé normalisht
shiten nga Narwal (dhe nga shitésit e saj té autorizuar) jané té disponueshme pér pérdorim dhe shérbim pas shitjes vetém né vendin ose
rajonin né té cilin jané shitur fillimisht. Nése njé produkt dérgohet né ndonjé vend ose rajon tjetér, mund té mos jeni né gjendje té pérdorni
aplikacionin Narwal pér té lidhur produktin apo pér té kryer veprimet pérkatése. Ne rekomandojmé gé té blini versionin vendas té produktit
Narwal nga Narwal ose nga shitésit e saj té autorizuar, né ményré qé té pérfitoni pérvojén mé té miré té pérdorimit dhe shérbimit té produktit.

Pér shmangie té ¢do pagartésie, produktet Narwal té shitura nga Narwal (dhe nga shitésit e saj té autorizuar) né RPK jané té disponueshme
pér pérdorim dhe shérbim pas shitjes vetém né RPK (pér kété qéllim, duke pérjashtuar Hong Kongun, Makaon dhe Tajvanin)

1. Pérmbledhje e produktit

1.1 Pérmbajtjet e Paketimit
Aksesorét e Trupit Kryesor

Robot x 1
(Para-installuar me Koshin e Pluhurit x 1
dhe Shinén Moduli i fshirjes x 1)

Dok shuméfunksional x 1
(Pérfshiré dokun e pastrimit x 1, rezervuarin pér ujé té
pastér x 1, rezervuarin pér ujé té ndotur x 1, gesen e
pluhurit x 1, dhe filtrin e pastrimit té zévendésueshém x 1)

Aksesorét

Kabllo furnizimi me
energji elektrike x 1

SHl

Qesja e pluhurit x 1

Furga anésore kundér Filtrii koshit té pluhurit x 1 Solucion pastrimix 1
ngatérrimit t& gimeve dhe

flokéve x 1

o]

Frenues i formimit té gélgeres x 1
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1.2 Komponentét e Robotit
Pjesa e Pérparme e Robotit (Kapaku i Sipérm i Mbyllur)

Butonii fillimit/ndalimit

Sensori radar

Butoni i kthimit Grupi i mikrofonave

Sensori pér shmangien e
pengesave me vizion dykéndésh

Sensori i skajit me drité té stru Sensorét e pérplasjes sé pérparme

Pjesa e Pérparme e Robotit (Kapaku i Sipérm i Hapur)

Kapaku i sipérm i robotit

Filtrii koshit té pluhurit

Pjesa e Poshtme e Robotit

Sensor kundér rénies

Pllaka e emrit té robotit
(Pérfshiré numrin e serisé)

Furga anésore kundér
ngatérrimit té flokéve

Furga me rrotullim dhe ajér Ciklonik dhe

Kundér ngatérrimit té flokéve Rrota e lévizjes

Moduli i pastrimit me shiné

Rrotéza

Zgjatimi i leckés sé shinés



Komponentét e Dokut Shuméfunksional
Pjesa e pérparme e Dokut té Karikimit (Kapaku i Sipérm Mbyllur)

Butonii fillimit/ndalimit

Tregues i gjendjes

—— Filtrii pastrimitizévendésueshém

Doku i pastrimit

Pjesa e pérparme e Dokut té Karikimit (Kapaku i Sipérm i Hapur)
Rezervuari i ujit té pastér

Filtriirezervuarit té uijit té pastér
Kapaku i sipérm i dokut té karikimit

Rezervuari i ujit té ndotur

Pjesa e pasme e Dokut Shuméfunksional

Ndérfagja e energjisé
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1.4 Butonat dhe treguesit
Butonat e Robotit

Buton Veprim Funksion
Fillo/Ndalo ¢y Shtyp shkurtér Fillo/pezullof/rifillo detyrén

Shtyp gjaté pér 2 sekonda Ndiz/fik, pérfundo detyrén

Shtyp gjaté pér 10 sekonda Fik me forcé robotin

Kliko shpjeté tri heré Aktivizo/gaktivizo bllokimin pér fémijé
Rikujtirfl Shtyp shkurtér Roboti kthehet né dokun shuméfunksional

Shtyp gjaté pér 5 sekonda pérpara léshimit

Hyr né gjendjen e giftimit

Shtyp gjaté pér 15 sekonda

Butoni i dokut shuméfunksional

Buton Veprim

Rivendos versionin e sistemit dhe fshi té dhénat
e pérdoruesit

Funksion

> Shtyp shkurtér

Fillo/pezullofrifillo detyrén aktuale

Kliko shpejté dy heré

Fillo/Anulo larjen e leckés sé fshirjes

Shtyp dhe mbaj pér 2 sekonda

Pérfundo detyrén aktuale

Shtyp dhe mbaj pér 5 sekonda

Efektet e treguesve té robotit

Efektet e ndrigimit té trequesve

Hyr né/dil nga gjendja e giftimit

Domethénia

E bardhé Gjendje joaktive/gjendje gatishmérie

Blu Gjenja e detyrés/gjendja e pérgjigjes zanore
E kuge Anomali

portokalli Gjendja e Giftimit/pérditésimit

Treguesit e dokut Shuméfunksional

Tregues Domethénia
Fikur Neé gatishméri
Drité e vazhdueshme Né gjendje pune/gatishmérie

Drité me pulsim té€ ngadalté

Puné e pezulluar/giftim/pérditésim

Drité me pulsim té shpejté

2. Pérgatitjet para Pérdorimit

(1) Pérgatitni Aksesorét e Robotit

« Higni kabllon e rrymés nga paketimi.

Gabim

- Higni furgén anésore dhe solucionin e pastrimit nga rezervuarii ujit té pastér.



(2) Instaloni furgén anésore

Shtypni fort fur¢én anésore né vendin e montimit derisa
té dégjoni tingullin “klik’, gé tregon instalimin e duhur.
Kujtesé: Ruani furgén anésore né rezervuarin e uijit té pastér

/
Nuk éshté instaluar

(4) Higni Mbéshtetésin Mbrojtés
Higni mbéshtetés mbrojtés qé siguron robotin
brenda dokut té karimit.

(6) Instaloni Qesen e Pluhurit

«Nxirrni rezervuarin e ujit té ndotu

« Hapni kapakun e kabinetit té pluhurit

« Vendosni njé gese té re pluhuri né vendin sig
tregohet. Sigurohuni gé éshté futur plotésisht né
fund té vendit

« Vendoseni pérséri kapakun e kabinetit té pluhurit
duke e fiksuar miré né vend

(Nése gesja e pluhurit éshté tashmé e instaluar,

anashkaloni kété hap)

Shénim: Shtyni gesen e pluhurit né vendin e saj derisa té

dégjoni tingullin "klik”, gé tregon instalimin e sakté

(8) Shtoni Ujé té Pastér

« Hapni kapésen e rezervuarit té ujit té pastér dhe
mbushjani me ujé té pastér.

« Sigurohuni gé kapaku i rezervuarit té jeté mbyllur miré
pérpara se ta ri-instaloni né dokun shuméfunksional.

Niveli maksimal i ujit

(3) Higni Shiritin Mbrojtés Shkume
« Ngritni ngjitésin udh&zues tek kapaku i sipérm i robotit
pér ta hapur dhe higni shiritin mbrojtés shkume.
« Mbylini kapakun e sipérm té robotit.
—

(5) Vendosni Dokun Shuméfunksional

« Futnikabllon e furnizimit me energjiné portén né pjesén e
pasme té dokut té karikimit pér ta lidhur me rrymén.

« Siguroni njé hapésiré prej 0.45 m pérpara dokut té karikimit,
pandryshimniveliapo pengesé pér té lejuar gasjen e robotit.
Kujtesé: - Mos e vendosni dokun e karikimit afér burimeve té
nxehtésisé.
= Sigurohuni gé kablloja e rrymés dhe doku i karikimit té jené
instaluar sakté pérpara se ta lidhni me rrymén.

(7) Instaloni Modulin e Frenuesit té
Formimit té Gélgeres

Vendoseni modulin e frenuesit té formimit té gélgeres né

rezervuarin e ujit té pastér si¢ tregohet, duke e

drejtvendosur me kapésen e poshtme. Modulii frenuesit té

formimit t€ gélqeres éshté instaluar si¢ duhet nése nuk Iéviz.

Rezervuarii ujit té pastér
(9) Shtoni Solucion Pastrimi
Sigurohuni gé rezervuarii ujit té pastér té jeté i mbushur, dhe
pastaj matni sasiné e duhur té solucionit t& pastrimit duke
pérdorur kapakun e shishes dhe derdheni né rezervuar.
Mbylleni miré kapakun e rezervuarit dhe tundenilehté pér ta
pérzier né ményré té njétrajtshme.
Kujtesé: - Pérdorni vetém solucion pastrimi té njohur zyrtarisht nga

Narwal pér té parandaluar kegfunksionime t& mundshme té pajisjes.

« Pérdornikapakun e shishes pér t& matur sasiné e duhur té
solucionit t& pastrimit. Referojuni sektorit “Udhézimet e Pérdorimit™
né shishe pér udnézime té detajuara.

Rezervuarii ujit
& pastér

(10) Ndezja Fillestare e Robotit

Sigurohuni gé furga anésore dhe kamera té jené té
orientuara nga jashté, dhe mé pas shtyni butésisht
robotin né dokun e karikimit. Treguesi i karikimit do té
ndizet pér 3 sekonda kur roboti dhe doku i karikimit té

jené té drejtvendosura sig duhet. Prisni pér 30 sekonda,

dhe roboti do té ndizet automatikisht.

3. Sité pérdorni

(11) Lidhja dhe Giftimi i Robotit pérmes
Aplikacionit

Shkarkoni aplikacionin Narwal dhe ndigni udhézimet pér

lidhjen dhe giftimin e robotit.

Shénim:Né fagen e pajisjes né Aplikacion, shtypni

“Cilésimet” > "Pajisja” dhe mé pas shtypni dhe mbani

shtypur "Rindiz Robotin” pér 10 sekonda pér té&

aktivizuar/Gaktivizuar gjendjen e kursimit té energjisé.

_Gjendja e kursimit t& energjisé &shté e disponueshme

vetémné Amerikén e Veriut.

Pérpara pérdorimit té robotit, sigurohuni gé té keni pérfunduar instalimin dhe konfigurimin e dokut shuméfunksional

néKapitullin 2.

3.1 Organizimi i ambientit té shtépisé

A. Higni objektet e shpérndara né dysheme, p.sh. kabllo té

shpérndara, lecka, pantofia, rrobadhe libra.

C.Mbanidyert e tjera té mbyllura dhe vendosni
pengesén pér té parandaluar hyrjen e robotit né zona
té ngritura ose té uléta.
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B. Hapnidyert e dhomave gé do té pastrohen dhe rregulloni
mobiliet pér t& Iéné samé shumé hapésiré pér pastrim.

D.MOS géndroni pérpara robotit, né pragun e derés ose
né korridore té ngushta, pér t& shmangur mos-pastrimin
ezonave.



3.2 Hartimi

Para pastrimit t& njé shtépie té re, roboti ka nevojé té eksplorojé ambientin dne té krijojé njé harté. Para pastrimit t& paré,
mund té filloni hartimin duke shtypur shkurt butonin > [Fillo/Ndalo] né dok ose duke prekur "Fillo Hartimin” né Aplikacion.
Shénim:

4, Parametrat

4.1 Specifikimet

1.Jumund té redaktoni ose menaxhoni té gjitha hartat né Aplikacionin Narwal pasi té pérfundojé hartimi, pérfshiré
krijimin e nén-hartave pér Zonat "NO-GO” ose pér disa kate.
2.Mos lévizni dokun pasi té pérfundojé hartimi, pérndryshe do t’ju duhet té rikrijoni hartén. Nése ka ndryshime né

Robot (YJCC040)

Dok shuméfunksional (YJCB040B)

vendndodhjen e mobilieve t& médha, rekomandohet rikrijimii hartés. Lidhje pa tela 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

3.3 Pastrimi
Para njé detyre pastrimi, sigurohuni gé roboti té keté nivel t& duhur baterie, i cili mund té shihet né Aplikacion.

Hyrja nominale (karikim): 8-17.8V==0.2-3.5A

Hyrja nominale: 220-240V~, 50-60Hz

100-127V~, 50-60Hz

(Hyrja nominale aktuale &shté i bazuar né informacionin e tabelés sé
produktit.)

Zgjidhni ményrat e pastrimit Fugia nominale: 65W

Daljanominale: 8-17.8V — 0.2-3.5A

Produkti vjen me katér ményra té integruara té pastrimit: Fshesé Vakumi, Pastrim me Shtupé, Fshesé dhe Shtupé,
dhe Fsheshé pastaj me Shtupé. Ju mund té zgjidhni dhe té rregulloni parametrat si ciklet e pastrimit, fuginé e
thithjes dhe lagéshtiné e shtupés pér secilén ményré né Aplikacion.

Tensioni nominale (Né puné): 14.4V-—
(Bateria litium-jon, =5900mAh)

Vendosni Freo Mind

Freo Mind éshté njé asistent inteligjent pastrimi. Kur Freo Mind éshté i aktivizuar, roboti do té rregullojé né ményré
inteligjente parametrat e pastrimit, pa pasur nevojé pér konfigurime manuale.

Jumund té zgjidhni nése do ta aktivizoni Freo Mind kur filloni njé detyré pastrimi né Aplikacion.

Filloni detyrén e pastrimit

Jumund té filloni njé detyré pastrimi né aplikacion ose pérmes njé nga ményrat e méposhtme:

+ Shtypni shkurt butonin (') [Fillo/Ndalo] né robot dhe roboti do té aktivizojé automatikisht Ményrén Fshesé me

normale té ambientit

Karikimi zgjat rreth 3 oré né temperaturé

Fugia nominale:

Karikimi: 65W

Ngrohja e ujit: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)

950-1500W (100-127V~, 50-60Hz)

Grumbullimii pluhurit: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Tharja:100W

(Shénim: Fugia e tharjes nominale i referohet fuqisé sé tharjes sé
leckave té shtupés né fuginé e ploté.)

Vakum;
« Shtypni shkurt né dok |> [Fillo dhe Ndalo] né robot pér té nisur pastrimin, dhe roboti do té pérdoré ményrén e
pastrimit té njékohshém té skanimit dhe fshirjes si parazgjedhje.

Shénim: Ju mund té rregulloni ményrén e pastrimit dhe té vendosni mé shumé parametra pastrimi né Aplikacion.
MOS prekni té dyja anét e montimit té shtupés me duar kur roboti po kryen detyra.

Bateri (Robot)

Ndalo/rifillo detyrén aktuale

Jumund té ndaloni ose té rifilloni njé detyré né aplikacion ose pérmes ményrave té méposhtme: Sasia e Paketés sé Baterisé Pér Paketé:

1copé

« Shtypni shkurt butonin ¢ [Fillo/Ndalo];
« Shtypni shkurt né dok|[> [Fillo-Ndalo].

Grumbullimi i pluhurit
Kur fillon detyra e fshirjes me vakum, mbeturinat e ngurta né kutiné e pluhurit té robotit do té thithen automatikisht

né gesen e pluhurit né dok.

Llojii Baterisé: Bateri Li-ion e Rikarikueshme
Tensioni Nominal: 14.4V—=—=
Sasia e Qelizavee té Baterisé Pér Paketé Baterie: 8 copé

Jumund té filloni zbrazjen e pluhurit manualisht né aplikacion.

Pastrimii Shtupés Kapaciteti Nominal, Energjia Nominale:

5900mAh, 84.96Wh

Nése roboti &shté vendosur pér mé shumé sesione pastrimi me shtupé ose hapésira pér pastrim éshté e madhe,
roboti do té kthehet automatikisht né dok pér larjen e shtupés.

Numrii sesioneve té pastrimit me shtupé dhe frekuenca e kthimit mund té ndryshohen né aplikacion para fillimit t&
pastrimit dhe nuk mund té ndryshohen gjaté detyrés aktuale té pastrimit.

Ju gjithashtu mund té filloni manualisht njé detyré pastrimi me shtupé né aplikacion ose pérmes ményrave té
méposhtme:

« Klikoni dy heré (> [Shtupim] né dok.

Shénim: Ju lutemi MOS térhigni robotin nga doku gjaté pastrimit té shtupés pér té& shmangur démtimin e komponentéve.

Pérfundo detyrén aktuale

Roboti do té kthehet veté né doku kur pérfundon pastrimi. Ju mund té shikoni raportin aktual té€ pastrimit né
aplikacion.

Ju gjithashtu mund té ndérpritni manualisht detyrén né aplikacion ose pérmes ményrave té méposhtme:

« Shtypni shkurt butonin  [Kthim] né robot;

« Shtypni dhe mbani shtypur butonin) [Fillo/Ndalo] né robot pér 2 sekonda;

+ Shtypni dhe mbani shtypur pér 2 sekonda butonin > [fillo-ndalo] né dok.

Fillo tharjen e shtupés

Pas ciklit té fundit té pastrimit me shtupé, roboti do té kthehet né dokun e karikimit me vetépastrim pér té laré dhe

tharé shtupé, si dhe pér té tharé kabinetin e pluhurit.
Jumund té ndryshoni parametrat e tharjes né aplikacion dhe té nisni manualisht njé detyré tharjeje.
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Regionalna razpolozljivost in zdruzljivost

Na podlagi upostevanja uporabniskih izkuenj in relevantnih pravnih zahtev in zahtev o skladnosti so izdelki znamke Narwal, ki jih obi¢ajno
prodaja druzba Narwal (in njeni pooblasé&eni prodajalci) na voljo le za uporabo in poprodajno podporo v drzavi ali regiji, kjer se prvotno
prodajajo. Ce je izdelek poslan v katere koli druge drzave ali regije, uporabniki morda ne bodo mogli uporabljati aplikacije Narwal za povezavo
z izdelkom ali izvajanje razlicnih opravil. Uporabnikom priporocamo, da kupijo lokalno razliico izdelka Narwal od druzbe Narwal ali njenin
pooblaséenin prodajalcev, da si zagotovijo najbolj$o izkusnjo uporabe in vzdrzevanja izdelka

Vizogib vsakrsnemu dvomu velja, da so izdelki znamke Narwal, ki jin na Kitajskem prodaja druzba Narwal (ali njeni pooblasceni prodajalci), na
voljo za uporabo in poprodajno podporo le na Kitajskem (v tem primeru to ne vkljucuje Hongkonga, Macaain Tajvana)

1. Hiter pregled izdelka

11Vsebina embalaze
Dodatki za glavni del

xrobot
(1x predhodno namescen kos za
prah in 1x modul za pomivanje)

x vecfunkcijska postaja
(vkljucuje: 1x postaja za Ciscenje, 1x rezervoar za Cisto
vodo, 1x rezervoar za umazano vodo, 1x vrecka za prah,
1x zamenljivi filter za Ciscenje)

Dodatki

(TITITY

x stranska krtaca z 1x filter za ko$ za prah x Cistilna raztopina

za$¢ito pred vozlanjem

1x kabel za napajanje

x vrecka za prah x zaviralec vodnega kamna
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1.2 Komponente robota

Sprednji del robota (zaprt zgornji pokrov)

Gumb Start / Stop
Radarski senzor

Mikrofonsko polje
Gumb za vrnitev pol

Senzor z dvojno kamero za
zaznavanje in izogibanje oviram
Strukturiran svetlobni senzor

zarobove Senzorji za preprecevanje

trkov na sprednji strani

Spredniji del robota (odprt zgornji pokrov)

Zgorniji pokrov robota

Filter za ko$ za prah

Spodniji del robota

Senzor proti padcu

Oznaka z imenom robota
(vkljuéno s serijsko 3tevilko)

=} Stranska krtaca z zascito

[ pred vozlanjem

Valjasta krtaca s funkcijo krozenja zraka = wl
Pogonsko kolesce

in funkcijo preprecevanja vozlanja

Modul vodila za pomivanje ‘7 vu/

Vrtljivo kolesce

Vodilo za podaljSek
blazinice za pomivanje




Komponente vecfunkcijske postaje

Spredniji del postaje za polnjenje (zaprt zgornji pokrov)

Gumb Start / Stop

Indikator stanja

Zamenljiv Cistilni filter

Zgornji pokrov postaje za polnjenje

Rezervoar za umazano vodo

Nazaj na ve¢funkcijsko postajo

Vmesnik za napajanje

Cistilna postaja

Filter rezervoarjaza
¢isto vodo
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1.4 Gumbi in indikatorji
Gumbi robota

Gumb Dejanje

Funkcija

Start/ Stop(h Kratki pritisk

ZacCetek / zaCasna ustavitev / nadaljevanje opravila

Dolgi pritiskza2's

Vklop / izklop, zakljucek opravila

Dolgi pritiskza 10 s

Izklop robota na silo

Trojni klik

Vklop / izklop otroske kljuCavnice

Preklic (r Kratki pritisk

Robot se vrne na vecfunkcijsko postajo

Pred sprostitvijo pritisnite in zadrzite 5 s

Odpri nacin seznanjanja

Dolgi pritiskza15 s

Gumb vecfunkcijske postaje

Ponastavirazli¢ico sistem in pobrisi uporabniske podatke

Gumb Dejanje Funkcija
I> Kratki pritisk Zacni | zaCasno ustavi / nadaljuj trenutno opravilo
Dvojni klik Zacni/ prekini pranje blazinice za pomivanje

Pritisnite in zadrzite 2s

Zakljuci trenutno opravilo

Pritisnite in zadrzite 5 s

Ucinki indikatorja robota
Svetlobni ucinki

Odpri/ zapusti nacin seznanjanja

Pomen

Bela Stanje delovanja/Nacin stanja pripravljenosti
Modra Stanje opravila/Stanje glasovnega odziva
Rdeca Neobi¢ajnosti

Oranzna Stanje seznanjanja/posodabljanja

Indikatorji ve¢funkcijske postaje

Indikator Pomen

Izklop Stanje pripravljenosti

Pocasi Nacin med opravilom/stanje pripravljenosti
Opravilo zacasno ustavljeno / seznanjanje /

Dihanje posodabljanje

Utripanje

2. Pred uporabo

(1) Priprava dodatkov za robota

« Odstranite kabel za napajanje iz embalaze.

Napaka

« Odstranite stransko krtaco in €istilno raztopino iz rezervoarja za €isto vodo.



(2) Namestite stransko krtaco.

Mocno pritisnite stransko krtaco v predel za namestitev,
dokler ne zasliSite »klika«, ki kaze, da je predmet
ustrezno namescen.

Opomnik: Shranite stransko krtaco v rezervoar za €isto vodo.

G

N

Ninamestena
(4) Odstranite podporni odbijaé

Odstranite podporni odbijac, ki poskrbi za varno
namestitev robota na postajo za polnjenje.

(6) Namestite vrecko za prah

« Iztaknite rezervoar za umazano vodo

« Odprite pokrov razdelka za prah.

« Vstavite novo vrecko za prah v predel, kot je prikazano.
Zagotovite, da je vretka popolnoma namescena na dno
predela.

« Pokrov razdelka za prah varno namestite nazajna
ustrezno mesto.

(Ce je vrecka za prah Ze namescena, preskoCite ta korak)

Opomba: Vrecko za prah potisnite v predel, dokler ne zasliSite

»klika«, ki kaZe, da je vreCka ustrezno namescena

(8) Dodaijte &isto vodo

« Odprite zaponko rezervoarja za Cisto vodo in ga
napolnite s Cisto vodo.

« Varno zatesnite pokrov rezervoarja za vodo, preden
ga ponovno namestite v vecfunkcijsko postajo.

Najvisja raven vode

(3) Odstranite zasgitni trak iz pene.

« Dvignite nalepko vodila na zgornjem pokrovu robota,
da ga odprete in odstranite zaS¢itni trak iz pene.

« Zaprite zgorniji pokrov robota.

\iJ

(5) Postavite veéfunkcijsko postajo.

« Kabel za napajanje vstavite v vhod na zadnji strani postaje za
polnjenje, da jo poveZete z elektricnim omrezjem.

« Zagotovite, daje pred postajo za polnjenje vsaj 0,45 mprostora
ravne povrsine, darobotu omogocite dostop do postaje.
Opomnik: + Postaje za polnjenje ne postavite v blizino toplotnih virov.

« Zagotovite, da sta kabel za napajanje in postaja za polnjenje ustrezno
namescena, preden postajo poveZete z elektricnim omrezjem.

(7) Namestite modul zaviralca vodnega kamna
Modul zaviralca vodnega kamna polozite v rezervoar

za ¢isto vodo, kot je prikazano, in ga poravnajte s
spodnjo zaponko. Modul zaviralca vodnega kamna je
ustrezno namescen, Ce se ne premika.

. rezervoar za Cisto vodo
(9) Dodajte istilno raztopino

Zagotovite, da je rezervoar za Cisto vodo poln, nato pa
izmerite ustrezno koli€ino istilne raztopine z uporabo
pokrovcka steklenice in jo zlijte v rezervoar. Varno
Zzaprite pokrov rezervoarja in ga nezno stresite, da
zagotovite enakomerno mesanje tekocin.

Opomnik: - Uporabite Cistilno raztopino, ki jo je druzba Narwal
uradno odobrila za preprecevanje potencialnih okvar naprave.

- Uporabite pokrovcek steklenice, da izmerite ustrezno koli¢ino
Cistilne raztopine. Za konkretne smernice glejte poglavje
»Navodila za uporabo«, navedena na steklenici.

\
rezervoar za ¢isto vodo

(10) Zagetni vklop robota

Poskrbite, da sta stranska krtaca in kamera obrnjeni
navzven, nato pa robota nezno potisnite v postajo za
polnjenje. Indikator polnjenja bo vklopljen 3 s, ko bosta
robot in postaja za polnjenje popolnoma poravnana.
Pocakajte 30 s, nato pa se bo robot samodejno vklopil.

3. Kako uporabiti

(11) PoveZite in priklopite robota prek aplikacije

Prenesite aplikacijo Narwal in sledite navodilom za
povezovanje in priklop robota.

Opomba:Na strani z aplikacijo naprave se dotaknite
»Nastavitve« > »Naprava«innatoza 10 s pridrzite
mozZnost »Ponovno zaZeni robotac, da vklopite ali
izklopite nacin var€evanja z energijo.
_Nacinvar€evanja z energijo je na voljo samo v Severni
Ameriki.

Pred uporabo robota se prepricajte, da ste zakljucilinamestitev in vzpostavitev vecfunkcijske postaje v 2. poglavju.

3.1 Organizirajte domace okolje

A.Pospravite nered natleh, npr. prepletene kable, krpe,
copate, oblacila, ovitke knjig in knjige.

C. Druga vrata pusCajte zaprta in namestite ograjo, da
robotu preprecite vstop na dvignjena in nizja obmocja.

B. Odprite vrata prostorov, kijih Zelite Cistiti, in razporedite
pohistvo tako, darobotu zagotovite karseda dovolj
prostora za Cis€enje.

D. NE stojte pred robotom, na pragu ali na ozkih prehodih,
saj bi se zato lahko robot izognil povrsinam za Ciscenje.



3.2lzrisovanje zemljevida

Pred ¢is€¢enjem novega doma mora robot raziskati okolico in ustvariti zemljevid. Pred prvim ¢is¢enjem lahko
izrisovanje zemljevida sprozite s kratkim pritiskom gumba > [Start / Stop] na postaji ali z dotikom moznosti
»Zagéni izrisovanje zemljevida« v aplikaciji.

Opomba:

1. Vse zemljevide urejate ali z njimi upravljate v aplikaciji Narwal, ko se izrisovanje zemljevida zakljuci, vkljuéno z
izrisovanjem podzemljevidov za prepovedana obmocja ali obmocja v ve¢ nadstropjih.

2. Po zaklju€enem izrisovanju zemljevida postaje ne premikajte, saj boste sicer morali znova izrisati zemljevid. Ce
pride do premikov velikih kosov pohistva, je priporoceno, da znova izriSete zemljevid.

3.3 Ciscenje

Pred Cis€enjem se prepricajte, da je raven napolnjenosti baterije robota primerna, kar je vidno v aplikaciji.

Izberite nacine Ciscenja

Izdelek ponuja Stiri vgrajene nacine ¢is¢enja: sesanje, pomivanje, sesanje in pomivanje, sesanje in nato pomivanje.
Zavsak nacin lahko v aplikaciji izberete in prilagodite parametre, kot so cikli ¢i§¢enja, vsesavanje in vlaznost blazinice
zapomivanje.

Nastavitev funkcije Freo Mind

Freo Mind je pametni pomocnik za ¢is¢enje. Ko je funkcija Freo Mind vklopljena, robot pametno prilagodi parametre
CisCenja, ne da bi bilo potrebno ro¢no nastavljanje nastavitev.

V aplikaciji lahko izberete, Ce Zelite ob zaCetku Ciscenja aktivirati funkcijo Freo Mind.

Zacetek ¢is€enja

Ciscenije lahko sprozite v aplikaciji in na enega izmed naslednjin naginov:

« kratko pritisnite gumb () [Start / Stop] narobotu, robot pa nato privzeto aktivira nacin sesanja;

« kratko pritisnite gumb [ [Start / Stop] na postaji, da zaCnete s Ciscenjem, robot pa nato privzeto preide v nacin
Cis€enja s socasnim skeniranjem in sesanjem.

Opomba: V aplikaciji lahko izberete nacin ¢is€enja in nastavite ve¢ parametrov ¢iscenja.

Ko robot izvaja opravila, se z rokami NE dotikajte obeh strani sestava blazinice za pomivanje.

Zacasno ustavi / nadaljuj trenutno opravilo

V aplikaciji lahko opravilo zaasno ustavite ali z njim nadaljujete na enega izmed naslednjih naginov:
« kratko pritisnite gumb ¢}y [Start / Stop];

« kratko pritisnite gumb na postaji [> [pStart / Stop].

Zbiranje prahu

Ko robot zaéne sesati, se trdi odpadki v Skatli za prah robota samodejno vsesajo v vrecko za prah na postaji.
V aplikacijilahko ro¢no sproZite praznjenje vrecke za prah.

Pranje blazinice za pomivanje

Ce je robotu nalozenih ve¢ opravil pomivanja ali pa je obmocje za €iscenje veliko, se bo robot samodejno vrnil na
postajo za pranje blazinice za pomivanje.

Stevilo opravil pomivanja in pogostost vracanja je mogoce nastaviti v aplikaciji, preden se Cis¢enje zaéne, med
samim ¢i§¢enjem pa te nastavitve ni mogoce spreminjati.

V aplikaciji lahko opravilo pomivanja ro¢no sproZite oziroma ga sproZite na enega izmed naslednjin na¢inov:

« dvokliknite na postajo > [Pomivanje].

Opomba: Med postopkom pomivanja robota NE vlecite iz postaje, saj lahko v nasprotnem primeru pride do poskodb komponent
robota.

Zakljucitrenutno opravilo

Ko se ¢iscenje zakljuci, se robot sam vrne na postajo. V aplikaciji si lahko ogledate trenutno porocilo o ¢is¢enju.
Opravilo lahko roéno prekli¢ete v aplikaciji ali na enega izmed naslednjih nacinov:

« kratko pritisnite gumb 1} [Preklic] na robotu;

- pritisnite in za 2 s zadrzite gumb () [Start / Stop] na robotu;

« pritisnite in za 2 s zadrZite gumb na postaji > [Start / Stop].

Zacetek suSenja blazinice za pomivanje
Po zaklju¢nem ciklu pomivanja se bo robot vrnil na postajo za polnjenje z namenom samociséenja, da opere in osusi

blazinico za pomivanje in osusi razdelek za prah.
Nastavitve suSenja lahko spremenite v aplikaciji ali ro€no sprozite opravilo suSenja.

4, Parametri

4.1 Specifikacije

Robot (YJCC040)

Veéfunkcijska postaja (YJCBO4OB)

Brezzi¢na povezava: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Nazivna vhodna vrednost (polnjenje): 8-17,8
V. 02=35A

Nazivna vhodna vrednost: 220-240V~, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60 Hz

(Dejanska nazivna vhodna vrednost temelji na informacijah na oznaki
zimenom izdelka.)

Nazivna mo¢: 65 W

Nazivnaizhodna vrednost: 8-17,8 V=—=0,2-35 A

Nazivna napetost (med delovanjem): 14,4 V=
(litij-ionska baterija, = 5900 mAh)

Polnjenje traja priblizno 3 ure pri obicajni
temperaturi okolja

Nazivna mo¢:

Polnjenje: 65 W

Gretje vode: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

950-1500W (100-127V~, 50-60 Hz)

Zbiranje prahu: 450 W (220-240V~, 50-60 Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60 Hz)

Susenje: 100W

(Opomba: Nazivna mo¢ susenja se nanasa na mo¢ susenja blazinice
za pomivanje pri polni moci.)

Baterija (robot)

Komplet baterij, Stevilo na paket:

Tkos

Vrsta baterije:

Litij-ionska baterija z moznostjo ponovnega polnjenja

Nazivna napetost:

14,4V =

Stevilo celic baterije na komplet baterij:

8 kosov

Nazivna kapaciteta, nazivna energija:

5900 mAh, 84,96 Wh




Na temelju korisnickog iskustva i relevantnin zakonskih i uskladenih zahtjeva, Narwal proizvodi koje inace prodaje Narwal (i njegovi ovlasteni
prodavaci) dostupni su samo za koristenje i postprodajnu podrsku u zemlji ili regiji u kojoj su izvorno prodani. Ako se proizvod $alje u bilo koje
druge zemlje ili regije, mozda ne¢ete moci koristiti Narwal aplikaciju za povezivanje proizvoda iliizvodenije relevantnih operacija.
Preporucujemo da kupite lokalnu verziju Narwal proizvoda od Narwala ili njegovih ovlastenih prodavaca kako biste dobili najbolje iskustvo
koristenja proizvodai servisa.

Radi izbjegavanja sumnje, Narwal proizvodi koje prodaje Narwal (i njegovi ovlasteni prodavaci) u NR Kini dostupni su samo za koristenje i
postprodajnu podrsku u NRKini (u tu svrhu, iskljuéujuci Hong Kong, Makao i Tajvan).

1. Proizvod na prvi pogled

11 Sadrzaj pakiranja
Pribor za glavno tijelo

Robotx1
(Unaprijed instaliran s posudom za prasinu x 1
i tracnim modulom za brisanje x 1)

Visenamjenska stanica x 1
(Ukljucuje stanicu za Cisc¢enje x 1, spremnik za Cistu
vodu x 1, spremnik za prljavu vodu x 1, vre€icu za
prasinu x 1i zamjenjivi filter za ¢isCenje x 1)

Pribor

Kabel za napajanje x 1 Bocna Cetka protiv zapetljavanjax1  Filter posude za prasinu =1 Otopinaza Ciscenje x 1

.t

@7

Vrecica za prasinu x 1

o]

Inhibitor kamenca x 1
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1.2 Komponente robota

Prednji dio robota (gornji poklopac zatvoren)

Tipka za pokretanje/zaustavljanje
Radarski senzor

Niz mikrofona

Tipka za povratak

Senzor za izbjegavanje
prepreka s binokularnim vidom

Strukturirani senzor ruba svjetla Senzori frontalnog sudara

Predniji dio robota (gornji poklopac otvoren)

Gornji poklopac robota

Filter posude za prasinu

Donji dio robota

Senzor protiv pada

Nazivna plocica robota
(UKljuéujuci serijski broj)

ﬁ Bocna Getka protiv zapetljavanja

Ciklonski protok zraka Valjkasta Cetka

bez zapetljavanja Pogonski kota¢

Modul za brisanje tragova

@ Kota¢ s kotacima

ProduZetak za brisanje tragova



Komponente viSenamjenske prikljuéne stanice

Prednja strana prikljuéne stanice za punjenje (gornji poklopac zatvoren)

Tipka za pokretanje/zaustavljanje

PokazivaC statusa

Zamijenjivi filter za
CisCenjespremnik Ciste vode

Stanica za ¢is¢enje

Filter spremnika Ciste vode
Gorniji poklopac stanice za punjenje

Spremnik prljave vode

Sucelje za napajanje
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1.4 Tipke i indikatori

Tipke robota

Gumb

Radnja

Funkcija

Pokreni/Zaustavi

Kratki pritisak

Pokretanje/pauziranje/nastavak zadatka

Dugi pritisak 2 s

UkljuCivanje/iskljucivanje, prekid zadatka

Dugi pritisak 10 s

Prisilno iskljucivanje robota

Trostruki klik

Ukljucivanje/iskljucivanje djecje brave

Opoziv (1

Kratki pritisak

Robot se vraca na visenamjensku prikljuénu stanicu

Dugi pritisak 5 s prije otpustanja

Ulazak u nacin uparivanja

Dugi pritisak 15 s

Visenamjenska tipka prikljucne stanice

Gumb

Radnja

Resetiranje verzije sustava i brisanje korisnickih
podataka

Funkcija

I>

Kratki pritisak

Pokretanje/pauziranje/nastavak trenutnog zadatka

Dvostrukiklik

Pokretanje/otkazivanje pranja krpom

Pritisnite i drzite 2 sekunde

ZavrSetak trenutnog zadatka

Pritisnite i drzite 5 sekundi

U¢inci indikatora robota

Ulazak/izlazak iz na€ina uparivanja

Svjetlosni efekti Znacenje

Bijela Status mirovanja/stanje pripravnosti

Plava Status zadatka/Status glasovnog odgovora
Crvena Nepravilnosti

Narancasta Status uparivanja/azuriranja

Indikatori viSenamjenske priklju¢ne stanice

Indikator Znacenje

Iskljuceno Stanje mirovanja

Neprekidno U nacinu rada zadatka/mirovanja
Dise Zadatak pauziran/uparen/azuriran
Treperi Pogreska

2. Priprema prije upotrebe

(1) Pripremite pribor za robota

« Izvadite kabel za napajanje iz pakiranja.
« Izvadite bo¢nu €etku i otopinu za Cis€enje iz spremnika Ciste vode.



(2) Ugradite bo&nu Eetku

Cursto pritisnite boénu etku u utor za montazu dok ne
Cujete zvuk "klik', Sto ukazuje na pravilnu ugradnju.
Podsjetnik: Spremite bo¢nu ¢etku u spremnik Ciste vode

Ispravno instalirano

MK e
o)
=

Nije instalirano

(4) Uklonite odbojnik
Uklonite odbojnik koji pri¢vrscuje robota unutar punjaca.

(6) Umetnite vreicu za prasinu

« Izvadite spremnik za prljavu vodu

« Otvorite poklopac ormaric¢a za prasinu

« Umetnite novu vre€icu za prasinu u utor kao $to je
prikazano. Provjerite je li potpuno sjela na dno utora

« Vratite poklopac ormari€a za prasinu na mjesto

(Ako je vrecica za prasinu ve€ instalirana, preskocite

ovaj korak)

Napomena: Gurnite vrecicu za prasinu u utor dok ne Cujete

zvuk "Klik', §to ukazuje na pravilnu ugradnju.

(8) Dodajte &istu vodu

- Otvorite kop&u spremnika Ciste vode i napunite ga
Cistom vodom.

« Cvrsto pri¢vrstite poklopac spremnika vode prije
nego $to ga ponovno instalirate na viSenamjensku
prikljuénu stanicu.

Maksimalna razina vode

(3) Uklonite zastitnu pjenastu traku

« Podignite naljepnicu s uputama na gornjem poklopcu robota
kako biste ga otvorili i uklonite zastitnu pjenastu traku.

« Zatvorite gornji poklopac robota.

(5) Postavite viSenamjensku prikljuénu stanicu

« Umetnite kabel za napajanje u prikljucak na straznjoj
strani punjaca kako biste ga spojilina napajanje.

« Osigurajte razmak od 0,45 m bez litice ispred punjaca
kako biste omogucili pristup robotu.
Podsjetnik: « Ne postavljajte prikljucnu stanicu za punjenje u
blizini izvora topline.
« Prije spajanja nanapajanje provierite jesu li kabel za
napajanje i priklju¢na stanica za punjenje ispravno instalirani.

(7) Instalirajte modul inhibitora kamenca
Postavite modul inhibitora kamenca u spremnik Ciste
vode kao $to je prikazano, poravnavajuci ga s donjom
kop&om. Modul inhibitora kamenca je ispravno
instaliran ako se ne klima.

-
spremnik Ciste vode
(9) Dodajte otopinu za ¢iséenje
Provjerite je li spremnik Ciste vode pun, a zatim izmjerite
odgovarajucu kolicinu otopine za CiSCenje pomocu cepa
boce i ulijte je u spremnik. Cvrsto zatvorite poklopac
spremnika i lagano protresite da se ravnomjerno promijesa.
Podsjetnik: « Molimo koristite otopinu za ¢isCenje koju je sluzbeno
odobrila tvrtka Narwal kako biste sprijecili potencijalne kvarove uredaja.
+ Pomocu ¢epa boce izmjerite odgovarajucu kolicinu otopine za
Ciscenje. Zakonkretne upute pogledajte odjeljak "Upute za uporabu”
navedennaboci

spremnik Ciste vode

(10) Prvo ukljuéivanje robota

Provjerite jesu libo¢na etka i kamera okrenuti prema
van, a zatim njezno gurnite robota u punjac. Indikator
punjenja bit e upaljen 3 sekunde kada su robot i punjaé
pravilno poravnati. Pricekajte 30 sekundi i robot e se
automatski ukljuéiti.

3. Kako koristiti

(11) PoveZite i poveZite robota putem aplikacije

Preuzmite Narwal aplikaciju i slijedite upute za spajanje i
povezivanje robota.

Napomena:Na stranici uredaja aplikacije dodirnite
"Postavke" > "Ureda, a zatim pritisnite i drZite "Ponovno
pokretanje robota" 10 sekundi kako biste ukljucili/iskljucili
nacin rada za ustedu energije.

_Nacinrada za ustedu energije dostupan je samou
Sjevernoj Americi.

Prije koriStenjarobota, provjerite jeste li dovrsili instalaciju i postavijanje visenamjenske prikljucne stanice u 2. poglaviju.

3.1 0Organizirajte kuéni okoli$

A. Uklonite nered s poda, npr. razbacane kabele, krpe,
papuce, odjecuiknjige.

C. Ostavite ostala vrata zatvorenai postavite ogradu
kako biste sprijecili ulazak robota u povisenaiili niska
podrucja.

B. Otvorite vrata prostorija koje Zelite o€istiti i rasporedite
namijestaj kako biste ostavili Sto viSe prostora za ¢is€enje.

D. NE stojte ispred robota, na praguili u uskim prolazima
kako biste izbjegli propustanje.



3.2Mapiranje

Prije ¢iS¢enja novog doma, robot treba istraZiti okolinu i stvoriti kartu. Prije prvog Cis¢enja moZete pokrenuti mapiranje
kratkim pritiskom na tipku > [Start/Stop] na prikljuénoj stanici ili dodirom na "Pokreni mapiranje” u aplikaciji.
Napomena:

1.MozZete uredivatiili upravljati svim kartama u Narwal aplikaciji nakon $to je mapiranje zavrseno, ukljuujuci stvaranje
podkarte zaNO-GO zone ili visekatnice.

2. Nemojte pomicati prikljuénu stanicu nakon $to je mapiranje zavr§eno; morat Eete ponovno izraditi kartu. Ako se
promijeni lokacija velikin komada namjestaja, preporucuje se ponovno izraditi kartu.

3.3 Ciscenje

Prije CisCenja provjerite ima lirobot odgovarajucu razinu baterije, Sto se mozZe vidjeti u aplikaciji.

Odaberite nacine ¢is¢enja

Proizvod dolazi s Cetiri ugradena nacina ¢is¢enja: Usisavanje, brisanje podova, usisavanje i brisanje podova te
usisavanje pa brisanje podova. U aplikaciji moZete odabrati i prilagoditi parametre poput ciklusa ¢iS¢enja, usisavanja
ivlaZnosti brisanja podova za svaki nacin rada.

Postavite Freo Mind

Freo Mind je inteligentni pomoénik za CiSCenje. Kada je Freo Mind ukljucen, robot e inteligentno prilagoditi
parametre CiS€enja, bez potrebe za ruénim postavkama.

MozZete odabrati hocete li aktivirati Freo Mind prilikom pokretanja zadatka ¢is€enja u aplikaciji.

Pokrenite zadatak ¢iS€enja

Zadatak CiS¢enja mozete pokrenuti u aplikaciji ili putem jedne od sljedecih metoda:

- Kratko pritisnite () [Start/Stop] na robotu i robot ¢e prema zadanim postavkama aktivirati nacin rada usisavanja;

« Kratko pritisnite prikljuénu stanicu I>> [start and stop] za pocetak ¢iscenja, a robot ¢e prema zadanim postavkama
precinaistovremeni nacin ¢is€enja skeniranjem i povlacenjem.

Napomena: Nacin ¢is¢enja i vise parametara ciscenja mozete prilagoditi u aplikaciji.

NE dodirujte obje strane sklopa mopa rukama dok robot izvrSava zadatke.

Pauziranje/nastavljanje trenutnog zadatka

Zadatak mozZete pauzirati/nastaviti u aplikaciji ili na sljedece nacine:
« Kratko pritisnite () [Start/Stop] gumbu;

« Kratko pritisnite priklju¢nu stanicu > [Start-Stop].

Usisavanje praSine

Kada se pokrene zadatak usisavanja, kruti otpad iz kutije za prasinu robota automatski e se usisati u vrecicu za
prasinu na postolju.

Praznjenje prasine mozete ru¢no pokrenuti u aplikaciji.

Ciscenje krpe

Ako je robot postavljen za viSe brisanjaiili je podrucije Ciscenja veliko, robot ¢e se automatski vratiti na postolje za
pranje krpe.

Broj brisanja i uestalost vracanja mogu se promijeniti u aplikaciji prije pocetka CiS€enja i ne mogu se mijenjati
tijekom trenutnog zadatka CisCenja.

Zadatak CiS€enja krpom mozete pokrenuti i ru¢no u aplikacijiili na sljiedece nacine:

« Dvaput kliknite na postolje > [mop].

Napomena: Molimo vas da NE izvlacite robota iz postolja tijekom procesa ¢iséenja krpom kako biste izbjegli ostecenje
komponenti.

ZavrSetak trenutnog zadatka

Robot e se sam vratiti na postolje kada CiS€enje zavrsi. IzvjeS€e o trenutnom CiS€enju mozete pogledati u aplikaciji.
Zadatak moZete i ru¢no prekinuti u aplikaciji ili na sljedece nacine:

Zadatak moZete i ru€no prekinuti u aplikaciji ili putem sljiedecih metoda:

« Kratko pritisnite gumb ()[Opozovi] narobotu;

« Pritisnite i drzite tipku () [Start/Stop] gumbu na robotu 2 sekunde;

« Pritisnite i drzite 2 sekunde na prikljucnoj stanici> [start-stop)].

Pokrenite susenje krpe

Nakon zavrénog ciklusa brisanja, robot Ce se vratiti na prikljucnu stanicu za samociscenje kako bi oprao i osusio krpu
ikutiju za prasinu.

Postavke susenja mozete promijeniti u aplikaciji i ruéno pokrenuti zadatak susenja.

4. Parametri
4.1 Tehnicki podaci

Robot(YJCCO040)

Vi§enamjenska prikljuéna stanica (YJCB040B)

Bezi¢na veza: 2,4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Nazivna ulazna snaga (punjenje): 8-17,8 V==
02-35A

Nazivna ulazna snaga 220-240 V~, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60 Hz

(Stvarna nazivna ulazna snaga temelji se na informacijama na
natpisnoj plocici proizvoda.)

Nazivna snaga: 65 W

Nazivnaizlazna snaga: 8-17,8 V==0,2-3,5A

Nazivni napon (radni): 14,4 V==
(litij-ionska baterija, 25900 mAh)

Punjenje traje oko 3 sata na normalnoj sobnoj
temperaturi

Nazivna snaga:

Punjenje: 65 W

Grijanje vode: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
950-1500W (100-127V~, 50-60 Hz)

Usisavanje prasine: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Susenje: 100 W

(Napomena: Nazivna snaga suenja odnosi se na snagu susenja
krpa za brisanje pri punoj snazi.)

Baterija (robot)

Koli¢ina baterijskin paketa po paketu:

Tkom

Vrsta baterije:

Punjiva litij-ionska baterija

Nazivni napon:

14,4 V=—

Kolicina baterijskih Celija po baterijskom paketu:

8 kom.

Nazivni kapacitet, nazivna energija:

5900 mAh, 84,96 Wh
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“ 1.2 Robotcomponenten
Voorzijde van de robot (Bovenklep gesloten)
Regionale beschikbaarheid en compatibiliteit
Op basis van overweging van gebruikerservaring en relevante wettelijke en conforme vereisten, zijn Narwal producten die normaal door Start/stopknop
Narwal (en zijn geautoriseerde retailers) worden verkocht, alleen beschikbaar voor gebruik en serviceondersteuning na verkoop in het Radarsensor

land of de regio waar ze oorspronkelijk werden verkocht. Als een product naar andere landen of regio’s wordt verzonden, kunt u de
Narwal app mogelijk niet gebruiken om het product te binden of relevante bewerkingen uit te voeren. We raden u aan de lokale versie van

het Narwal product bij Narwal of zijn geautoriseerde retailers te kopen om het beste productgebruik en service-ervaring te verkrijgen. Terugknop . Microfoonarray
Voor alle duidelijkheid: Narwal producten die door Narwal (en zijn geautoriseerde retailers) in de VRC worden verkocht, zijn alleen

beschikbaar voor gebruik en service na verkoop in de VRC (voor dit doel, met uitzondering van Hongkong, Macao en Taiwan).

Obstakelvermijdingssensor
met binoculair zicht

1. Product in een oogopslag Gestructureerd ihtrandensensor Voorste botsingssensoren
1.1 Verpakkingsinhoud
Accessoires voor hoofdlichamen Voorzijde van de robot (Bovenklep geopend)

Bovenklep robot

Stofbakfilter

B Robot x 1 Multifunctioneel station x 1
(Voorgeinstalleerd met stofbak x1en (Inclusief reinigingsstation x 1, schoonwatertank
Sleepdweilmodule x 1) x1, vuilwatertank x 1, stofzak x 1 en vervangbaar

reinigingsfilter <1) Onderkant van robot

Accessoires

Fallsensor

=)
Typeplaatje robot P
(Inclusief serienummer) %@V ﬁ Anti-klit zijborstel
Cycloonluchtstroom rolborstel AL M -
zonder verwarring LL — - j Aandrijwiel

Netsnoer x 1 Anti-klit zijborstel x 1 Stofbakfilter x 1 Reinigingsoplossing x 1 ‘7

Sleepdweilmodule

@ Zwenkwiel

é‘fgsgwsgs»@gsg%% Sleepdweilverlengstuk

Stofzak x 1 Kalkremmer x 1
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Componenten van multifunctioneel station

Voorzijde van oplaadstation (Bovenklep gesloten)

Start/stopknop

Statusindicator

Vervangbaar reinigingsfilter

Reinigingsstation

Filter van schoonwatertank
Bovenklep van het oplaadstation

Vuilwatertank

Stroominterface
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1.4 Knoppen en indicatoren

Robotknoppen
Knop Actie Functie
Starten/stoppench  Kort drukken Een taak starten/pauzeren/hervatten

2 slang ingedrukt houden Uitschakelen of een taak beéindigen

10 s lang ingedrukt houden De robot geforceerd uitschakelen

Driemaal klikken Kinderslot in-/uitschakelen

Terugroepen () Kort drukken

De robot laat terugkeren naar het multifunctionele station

5 singedrukt houden en dan loslaten De koppelmodus openen

15 slang ingedrukt houden Systeemversie resetten en gebruikersgegevens wissen

Knop voor multifunctioneel station

Knop Actie Functie
> Kort drukken De huidige taak starten/pauzeren/hervatten
Dubbelklik Dweilwas starten/annuleren

2 singedurkt houden De huidige taak beéindigen

5 singedurkt houden De koppelmodus openen/afsluiten

Effecten van robotindicatoren

Lichteffecten Betekenis

Wit Inactieve status/stand-bymodus
Blauw Taakstatus/spraakreactiestatus
Rood Abnormaliteiten

Oranje Koppelen/update-status

Indicatoren van multifunctioneel station

Indicator Betekenis

Uit Stand-by

Stabiel In-taak-/stand-bymodus

Ademen Taak gepauzeerd/koppelen/updaten
Knipperen Fout

2.Voorbereiding voor gebruik

(1) Robotaccessoires voorbereiden

« Verwijder het netsnoer uit de verpakking.
- Verwijder de zijborstel en reinigingsoplossing uit de schoonwatertank.



(2) De zijborstel installeren

Duw de stofzak in de montagegleuf totdat u een geluid
"klik" hoort, wat een correcte installatie aangeeft.
Herinnering: Bewaar de zijborstel in de schoonwatertank

7 N\
S

v

Correct geinstalleerd

QL

4

)
Niet geinstalleerd
(4) De bumperondersteuning verwijderen

Verwijder de bumperondersteuning die de robot in het
station vastzet.

(6) De stofzak installeren

« Haal de vuilwatertank eruit

« Open de stofkastklep

- Steek een nieuwe stofzak in de gleuf zoals afgebeeld.
Zorg ervoor dat deze volledig aan de onderkant van
de gleufis geplaatst.

- Plaats de stofkastklep weer stevig op zijn plaats

(Als de stofzak al geinstalleerd is, sla deze stap over)

Opmerking: Duw de stofzak in de gleuf totdat u een geluid

"klik" hoort, wat een correcte installatie aangeeft

(8) Schoon water toevoegen

- Open de sluiting van de schoonwatertank en vul deze
met schoon water.

« Zorg ervoor dat de watertankklep stevig vastzit
voordat u deze opnieuw op het multifunctionele
station installeert.

Maximal waterniveau

(3) De beschermende schuimstrip verwijderen
« Til de gidssticker op de bovenklep van de robot om het

te openen, en verwijder de beschermende schuimstrip.

« Sluit de bovenklep van de robot.
7N\

(5) Het multifunctionele station plaatsen

« Steek het netsnoer in de poort aan de achterkant van het
oplaadstation om het op stroom aan te sluiten.

« Zorg voor een vrije ruimte van 0,45 m zonder een klif voor het
oplaadstation om toegang voor de robot mogelijk te maken.
Herinnering: + Plaats het station niet in de buurt van
warmtebronnen
« Zorg ervoor dat het netsnoer en het station correct zijn
geinstalleerd voordat u de stroom aansluit.

installeren
Plaats de kalkremmermodule in de schoonwatertank
zoals afgebeeld, uitlijnend met de onderste sluiting. De
kalkremmermodule is correct geinstalleerd als er geen
wiebelenis.

.

scho
(9) Reinigingsoplossing toevoegen
Zorg ervoor dat de schoonwatertank vol is, en meet dan de
juiste hoeveelheid reinigingsoplossing met de flesdop en
giet hetin de tank. Sluit de tankdeksel stevig en schud
zachtjes om gelijkmatig te mengen.
Herinnering: - Gebruik de reinigingsoplossing die officieel erkend
is door Narwal om mogelijke apparaatstoringen te voorkomen.
« Gebruik de flesdop om de juiste hoeveelheid reinigingsoplossing
af te meten. Raadpleeg de rubriek "Gebruiksaanwijzingen" dat op
de fles is gespecificeerd voor specifieke richtlijnen.

schoonwatertank

(10) De Robot aanvankelijk Inschakelen

Zorgervoor dat de zijborstel en camera naar buiten
gericht zijn, en duw de robot vervolgens voorzichtig
in het oplaadstation. De oplaadindicator zal 3 s
aanstaan wanneer de robot en het oplaadstation
correct zijn uitgelijnd. Wacht 30 s en de robot gaat
automatisch aan.

3. Hoe te gebruiken

(11) De Robot via de app verbinden en koppelen

Download de Narwal app en volg de instructies voor het
verbinden en koppelen van de robot.

Opmerking:Op de app-apparaatpagina, tik op
“Instellingen” > "Apparaat” en houd dan “"Robot
herstarten” 10 s ingedrukt om de energiebesparende
modus in/uit te schakelen.

_De energiebesparende modus is alleen beschikbaar in
Noord-Amerika.

Voor het gebruik van de robot, zorg ervoor dat u de installatie en de opstelling van het multifunctionele station uit

Hoofdstuk 2 heeft voltooid.
3.1 De thuisomgeving organiseren

A.Legde rommel op de vioer weg, bijv. verspreide kabels,
vodden, slippers, kleren en boeken.

C.Laat andere deuren gesloten en installeer het hek om
te voorkomen dat de robot verhoogde of lage gebieden
binnengaat.

B.Open de deuren van de te reinigen kamers en zorg ervoor
dat het meubel zoveel mogelijk ruimte laat om te reinigen.

D. STANIET voor de robot, op de drempel of in smalle
gangen om weglating te vermijden.



3.2 Mapping

Voordat een nieuw huis wordt gereinigd, moet de robot de omgeving verkennen en een kaart maken. Voordat u voor het
eerst reinigt, kunt u mapping activeren door kort op de knop | [Start/stop] op het station te drukken of op "Mapping
starten” in de app te tikken.

Opmerking:

1. Ukunt alle kaarten in Narwal APP bewerken of beheren nadat het in kaart brengen is voltooid, inclusief het maken van
een subkaart voor NO-GO-zones of meerdere verdiepingen.

2. Verplaats het station niet nadat het in kaart brengen is voltooid, anders moet u de kaart opnieuw opbouwen. Als de
locatie van grote meubelen verandert, wordt aanbevolen de kaart opnieuw op te bouwen

3.3 Reinigen

Zorg er voor een reinigingstaak voor dat de robot een correct batterijniveau heeft, dat in de app kan worden bekeken.

Selecteer reinigingsmodi

Het product komt met vier ingebouwde reinigingsmodi: Stofzuigen, dweilen, stofzuigen en dweilen, en stofzuigen
dan dweilen. U kunt parameters zoals reinigingscycli, zuigkracht, en dweilvochtigheid voor elke modus selecteren en
aanpassen in de app.

Stel Freo Mind in

De Freo Mind is een intelligente reinigingsassistent. Wanneer de Freo Mind is ingeschakeld, zal de robot intelligent
reinigingsparameters aanpassen, zonder handmatige instellingen nodig te hebben.

U kunt selecteren of de Freo Mind te activeren bij het starten van een reinigingstaak in de app.

Start de reinigingstaak

Ukunt een reinigingstaak starten in de app of via een van de volgende methoden:

« Kort drukken op de (h[Start/Stop] op de robot en de robot zal standaard de stofzuigmodus activeren.

« Druk kort op het station > [start en stop] om te starten met reinigen, en de robot zal standaard de gelijktijdige
reinigingsmodus van scannen en slepen volgen.

Opmerking: U kunt de reinigingsmodus aanpassen en meer reinigingsparameters in de app instellen.

Raak beide kanten van de dweilassemblage NIET met uw handen aan wanneer de robot taken uitvoert.

De huidige taak pauzeren/hervatten

U kunt een taak pauzeren/hervatten in de app of via een van de volgende methoden:
- Druk kort op de knop () [Start/Stop];

« Druk kort op het station > [Start- Stop].

Stofzuiging

Bij het starten van de stofzuigtaak wordt vast afval in de stofbak van de robot automatisch gezogen in de stofzakin
het station.

U kunt handmatig stof in de app legen.

Reinigingsdweil

Als de robot is ingesteld voor meerdere dweilruns of het gebied voor reiniging is groot, zal de robot automatisch
terugkeren naar het station voor dweilwas.

Het aantal dweilruns en terugkeerfrequentie kan worden aangepast in de app voordat het reinigen start, en ze
kunnen niet worden aangepast tijdens de huidige reinigingstaak.

U kunt ook handmatig een dweilreinigingstaak initiéren in de app of via de volgende methoden:

« Dubbelklik op het station/> [dweil].

Opmerking: Trek de robot NIET uit het station tijdens dweilreinigingsproces om schade aan componenten te vermijden.

De huidige taak beéindigen

De robot zal zichzelf navigeren terug naar het station wanneer het reinigen eindigt. U kunt het huidige
reinigingsrapport bekijken in de app.

U kunt ook handmatig de taak beéindigen in de app of via de volgende methoden:

« Druk kort op de knop ('} [Terugroepen] op de robot;

« Druk en houd de knop () [Start/Stop] op de robot gedurende 2 s ingedrukt;

« Druk en houd gedurende 2 s ingedrukt op het station > [start-stop].

Dweildrogen starten

Na de laatste dweilcyclus, zal de robot terugkeren naar het zelfreinigende oplaadstation om de dweil te wassenen
drogen, evenals de stofkast drogen.

U kunt de drooginstellingen aanpassen in de app en handmatig een droogtaak initiéren.
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4, Parameters

41 Specificaties

Robot (YJCC040)

Multifunctioneel station (YJCB040B)

Draadloze verbinding: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Nominale invoer (opladen): 8-17,8 V==0,2-3,5 A

Nominale invoer: 220-240 V~, 50-60 Hz
100-127V~, 50-60 Hz

(De werkelijke nominale invoer is gebaseerd op de informatie op het

typeplaatje van het product.)

Nominaal vermogen: 65 W

Nominale uitgang: 8-17,8 V== 0,2-3,5 A

Nominale spanning (werkend): 14,4 V—
(lithium-ionbatterij, 25900 mAh)

Het opladen duurt ongeveer 3 uur bijnormale
omgevingstemperatuur

Nominaal vermogen:

Opladen: 65 W

Waterverwarming: 1350 W (220-240V~, 50-60 Hz)
950-1500W/(100-127 V~, 50-60 Hz)

Stofzuiging: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W(100-127 V~, 50-60 Hz)

Drogen: 100 W

(Opmerking: Het nominale droogvermogen verwijst naar het
droogvermogen van de dweilpads op vol vermogen.)

Batterij (Robot)

Hoeveelheid batterijpakketten per verpakking:

1stuk

Batterijtype: Oplaadbare Li-ion-batterij
Nominale spanning: 14,4NV=—
Hoeveelheid batterijcellen per batterijpakket 8 stuks

Nominale capaciteit, nominale energie:

5900 mAh, 84,96 Wh




Regional tillgédnglighet och kompatibilitet

Baserat pa anvéndarupplevelse och relevanta juridiska krav och krav pa efterlevnad ar Narwal-produkter som normalt séljs av Narwal (och
dess auktoriserade &terforsaljare) endast tillgangliga fér anvandning och eftermarknadssupport i det land eller den region dér de
ursprungligen séldes. Om en produkt skickas till andra lander eller regioner kanske du inte kan anvanda Narwal-appen for att binda
produkten eller utféra relevanta atgérder. Virekommenderar att du koper den lokala versionen av Narwal-produkten fran Narwal eller dess
auktoriserade aterforsaljare for att fa basta méjliga produktanvandning och serviceupplevelse.

Fér att undvika missférstand &r Narwal-produkter som séljs av Narwal (och dess auktoriserade aterférsaljare) i Folkrepubliken Kina endast
tillgangliga fér anvandning och eftermarknadssupport i Folkrepubliken Kina (fér detta andamal exklusive Hongkong, Macao och Taiwan)

1. Oversikt dver produkten

1.1Innehall i férpackningen
Tillbehér for huvudenheten

Robot x 1
(Férinstallerad med dammbehallare x 1
och bandmoppningsmodul x 1)

Multifunktionell docka x 1
(Inkluderar rengéringsdocka x 1, renvattenbehallare x 1,
smutsvattenbehallare x 1, dammsugarpése x 1och
utbytbart rengéringsfilter x 1)

Tillbehér

Stromsladd x 1 Sidoborste med trasselskydd x1 Filter for dammbehallare x 1 Rengoringslosning x 1

<>

=
§

o]

Dammsugarpase x 1 Kalkhdmmare x 1

1.2 Robotkomponenter

Robotens framsida (med &vre locket stangt)

Start/stopp-knapp
Radarsensor

Mikrof sttni
Knappen Aterga ikrofonuppséttning

Sensor for undvikande av
hinder i binokulart sikte

Strukturerad ljuskantsensor Frontkollisionssensorer

Robotens framsida (med évre locket 6ppet)

Robotens dvre lock

Dammbehallare

Dammbehéllarens filter

Robotens botten

Afgrondsensor

Robotens namnskylt
(Inklusive serienummer)

D
Rullborste med cyklon-luftfide utan trassel ]

Bandmoppsmodul

Q\ Sidoborste med trasselskydd
H Drivhjul

@ Lankhjul

Forléngning av bandmopp



Komponenter pa den multifunktionella docka

Laddningsdockans framsida (med 6vre locket stingt)

Start/stopp-knapp i€ 2 )|

Statusindikator

Utbytbart rengéringsfilter

Rengdringsdocka

Renvattenbehaéllarens filter
Laddningsdockans 6vre lock

Smutsvattenbehéllare

Stréomgrénssnitt
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1.4 Knappar och indikatorer

Robotknappar
Knapp Atgard Funktion
Starta/stoppa® Tryck kort Starta/pausa/ateruppta en uppgift

Tryckléngei2s Sla pa/av, avsluta en uppgift

TryckléngeilOs Framtvinga avstangning av roboten

Trippelklicka Sla pé/av barnlas

Aterkalla O Tryck kort Roboten gér tillbaka till den multifunktionella dockan

Trycklénge i 5 sinnan du slapper Oppna parkopplingslaget

Tryckléngeilss Aterstalla systemversionen och rensa anvéandardata

Knapp pa multifunktionell docka

Knapp Atgard Funktion
I> Tryck kort Starta/pausa/ateruppta den aktuella uppgiften
Dubbelklicka Starta/avbryt mopptvéattning

Hallintryckti2s Avsluta nuvarande uppgiften

Hallintryckti5s Oppnalavsluta parkopplingslaget

Robotens indikatoreffekter

Ljuseffekter Betydelse

Vit Tomgéangsstatus/standby-lage
Bla Uppgifts-/Rostsvarsstatus

R6d Avvikelser

Apelsin Parkopplings-/uppdateringsstatus

Indikatorer for multifunktionell docka

Indikator Betydelse

Av Standby-lage

Lyser stadigt | uppgifts-/standby-l&ge

Andning Uppgift pausad/parkopplar/uppdaterar
Blinkande Fel

2. Forberedelser fér anvéndning
(1) Férbered robottillbehéren

« Tabort stromsladden fran férpackningen.
« Tabort sidoborsten och rengéringslésningen fran renvattenbehallaren.



(2) Montera sidoborsten

Tryck ordentligt in sidoborsten i monteringsfacket tills du

hor ett "klick™-ljud, vilket indikerar korrekt installation.
Péminnelse: Forvara sidoborsten i renvattenbehallaren

VRN
S
N

Korrekt installerad

Klicka Koy

==
N

Inte installerad

(4) Ta bort stétfangarstédet

Ta bort stétfangarstédet som héller fast roboten inuti
laddningsdockan.

(6) Installeradammsugarpasen

« Taut smutsvattenbehéllaren

« Oppna dammfackets lock

- S&tti en ny dammsugarpase i facket enligt bilden. Se
till att den sitter ordentligt i botten av facket

- Sétt tillbaka dammfackets lock ordentligt pa plats

(Om dammsugarpasen redan &r installerad ska du

hoppa 6ver detta steg)

Obs! Tryck in dammsugarpasen i facket tills du hor ett

"klick™-ljud, vilket indikerar korrekt installation

(8) Tillsatt rent vatten

« Oppna renvattenbehaéllarens spanne och fyll den
med rent vatten.

« Fast vattenbehallarens lock ordentligt innan du
séatter tillbaka det p& multifunktionsdockan.

Maximal vattenniva

(3) Tabort den skyddande skumremsan
« Lyft upp guideetiketten pa robotens 6vre lock fér att
6ppna den och ta bort den skyddande skumremsan.

(5) Placera den multifunktionella dockan

« Anslut strémsladden till laddningsdockans baksida for
attansluta den till strém.

« Setill att det finns ett fritt utrymme pé 0,45 m framfér
laddningsdockan utan en kant s& att roboten kan
komma &t den.

Paminnelse: - Placera inte laddningsdockan nara varmekallor.
- Setill att strémsladden och laddningsdockan &r korrekt
installerade innan du ansluter till strém.

modulen
Placera kalknammarmodulen i renvattenbehéllaren enligt
bilden ochriktain den med det nedre spannet.
Kalkhdmmarmodulen &r korrekt installerad om den inte svajar.

renvattenbehéllare
(9) Tillsatt rengéringslésning
Setill att renvattenbehaéllaren &r full och mat sedan upp
lémplig méngd rengdringslosning med hjalp av flaskans kork
och hall denibehallaren. Stéang tanklocket ordentligt och
skaka forsiktigt for att blanda jamnt.
Paminnelse: + Anvand den officiellt godkanda rengoringslésningen
frén Narwal for att forhindra potentiella fel pa enheten.
« Anvand flaskans kork for att méata upp lamplig méngd
rengéringslosning. Se avsnittet "Anvandningsinstruktioner” som
anges pé flaskan for specifik vagledning.

renvattenbehallare
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(10) SI8 pa roboten forst

Se till att sidoborsten och kameran &r vanda utéat och
tryck sedan forsiktigt in roboten i laddningsdockan.
Laddningsindikatorn lyser i 3 sekunder nér roboten och
laddningsdockan &r korrekt inriktade. Vantai 30
sekunder sé sl&s roboten p& automatiskt.

3. Hur man anvander

(11) Anslut till och bind roboten via appen

Ladda ner Narwal-appen och folj instruktionerna for att
ansluta och binda roboten.

Obs!Pa appens enhetssida trycker du pa "Instéliningar” >
"Enhet” och haller sedan ner "Starta om roboten” 10
sekunder for att slé& pa/av energisparlaget.
Energisparléget &r endast tillgéngligt i Nordamerika.

Innan du anvénder roboten ska du se till att du har slutfort installationen och konfigureringen av multifunktionsdockan

Kapitel 2.
3.1 Organisera miljon i hemmet

A Stadaundanrérapégolvet, t.ex. utspriddakablar, trasor,
toffior, kidder och bocker.

C. L&mna andra dorrar sténgda och installera staketet for
att férhindra att roboten kommer ini upphdjda eller laga
omréaden.

B. Oppna dérrara tillrummen som ska rengéras och
arrangera moblerna sé att det finns s& mycket utrymme
som majligt for rengéring.

D. STAINTE framfér roboten, pa tréskeln eller i smala
gangar for att undvika missade omraden.



3.2 Kartlaggning

Innan roboten rengdr ett nytt hem behdver den utforska omgivningen och skapa en karta. Innan du borjar rengéra
férsta gangen kan du starta mappningen genom att trycka kort pa knappen [> [Starta/Stoppa] pa dockan eller
genom att trycka pa "Starta mappning” i appen.

Obs!

1. Dukan redigera eller hantera alla kartor i Narwal-appen efter att kartlaggningen &r klar, inklusive skapa delkartor
for férbjudna zoner eller flera vaningar.

2. Flyttainte dockan efter att kartlaggningen &r klar, annars méste du bygga om kartan. Om det sker en férandring
av placeringen av stora mobler rekommenderas det att skapa kartan igen.

3.3 Rengéring

Innan du startar en rengéringsuppgift ska du se till att roboten har korrekt batterinivé, vilket kan ses i appen.
Vaéljrengéringslagen

Produkten har fyra inbyggda rengéringslagen: Dammsuga, Moppa, Dammsuga och moppa samt Dammsuga och
moppa efterat. Du kan vélja och justera parametrar som rengdringscykler, sugférméga och moppfuktighet for varje
lage i appen.

Stéll in Freo Mind

Freo Mind &r en intelligent rengéringsassistent. Nar Freo Mind &r paslagen justerar roboten intelligent
rengoringsparametrarna utan att manuella instéliningar behovs.

Du kan valja om du vill aktivera Freo Mind nar du startar en rengéringsuppgift i appen.

Startarengoéringsuppgift

Du kan starta en rengoringsuppgift i appen eller genom nagon av féljande metoder:

« Tryck kort pa [O) [Starta/Stoppa] pa roboten s& aktiverar roboten Dammsugarléget som standard.

- Tryck kort pa dockans > [starta och stoppal fér att starta rengéring sé gar roboten som standard till
rengoringslaget for skanning och dragning.

Obs! Dukan justerarengodringsléaget och stélla in fler rengéringsparametrar i appen.

R6r INTE vid bada sidorna av moppenheten med hdnderna nér roboten utfér uppgifter.

Pausa/ateruppta den aktuella uppgiften

Du kan pausa/éateruppta en uppgift i appen eller genom nagon av foljande metoder:
- Tryck kort pa knappen O [Starta/Stoppa).

« Tryck kort pa dockans I [Starta-Stoppa].

Dammuppsamling

N&r dammsugningen pabdrjas kommer fast avfall i robotens dammbehallare automatiskt att sugas upp till
dammsugarpésen i dockan.

Du kan starta dammtémning manuellt i appen.

Rengéra moppen

Om roboten &r instélld pa flera moppningsomgangar eller om omrédet som ska stadas &r stort, &tergar roboten
automatiskt till dockan for mopptvéattning.

Antalet moppningar och aterstaliningsfrekvensen kan éndras i appen innan rengéringen pabdrjas, och de kan inte
andras under den aktuella rengdringsuppgiften.

Du kan ocksa manuellt starta en mopprengéring i appen eller genom féljande metoder:

- Dubbelklicka pa dockans > [mopp].

Obs! Dra INTE ut roboten ur dockan under mopprengéringsprocessen for att undvika skador pa4 komponenterna.

Avsluta nuvarande uppgiften

Roboten navigerar sig sjélv tillbaka till dockan nér rengéringen &r klar. Du kan se den aktuella rengoringsrapporten i
appen.

Du kan ocksé avsluta uppgiften manuellt i appen eller genom féljande metoder:

« Tryck kort p& knappen ) [Aterkalla] pa roboten.

« Hall knappen (b [Starta/Stoppa] pa roboten nedtryckti2s.

+ Hall dockans [> [starta-stoppa) nedtryckti2s.

Starta mopptorkning
Efter den sista moppcykeln atergér roboten till den sjalvrengérande laddningsdockan fér att tvéatta och torka

moppen samt torka dammfacket.
Du kan &ndra torkinstéliningarna i appen och manuellt starta en torkning.

4, Parametrar

4.1 Specifikationer

Robot (YJCC040)

Multifunktionell docka (YJCBO40B)

TradI6s anslutning: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Nominellingang (laddning): 8-17,8 V== 0,2-3,5A

Nominell ingang: 220-240 V~, 50-60 Hz

100-127V~, 50-60 Hz

(Den faktiska nominellaingangen baseras pa informationen p&
produktens namnskylt.)

Nominell effekt: 65 W

Nominell utgéng 8-17,8 V== 0,2-3,5A

Nominell spanning (fungerande): 14,4V —
(litiumjonbatteri, = 5300 mAh)

Laddning tar cirka 3 timmar i
vanligomgivningstemperatur

Nominell effekt:

Laddning: 65W

Vattenuppvarmning: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
950-1500W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Dammuppsamling: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Torkning: 100 W

(Obs! Den nominella torkeffekten avser torkeffekten fér
moppdynorna vid full effekt.)

Batteri (Robot)

Antal batteripaket per paket:

1st

Batterityp: Uppladdningsbart litiumjonbatteri
Nominell spanning: 14,4V—
Antal battericeller per batteripaket: 8st

Nominell kapacitet, Nominell energi:

5900 mAh, 84,96 Wh
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